KROKOVE REGULATORY

DIXELL

XC400 C

KROKOVE REGULATORY PRO RiZENi KOMPRESORU (VENTILATORU)

Regulatory XC400C jsou uréeny pro Fizeni menSich
kompresorovych a kondenzaénich jednotek. Regulace je
dvoupolohova ON/OFF a lze vybrat poCet a velikost
vykonovych stupnl, typ cinnosti (pfima/inverzni) a 3
rizné logiky fizeni. Alarmové stavy jsou signalizovany
bzu€dkem a alarmovym relé. Regulatory zaznamenavaji
provozni hodiny kazdé zatéZe. Pfes vystup TTL a
externi pfevodnik je Ize pfipojit k sériové lince RS485 a
dale k monitorovacimu systému.

Technické parametry:

Vstup : PTC (-50...130°C) nebo 4...20 mA
Dalsi vstupy : 1 x beznapétovy digitalni vstup
Vystupy : 4 x spinaci relé 5(2) A/ 250V

alarm 1 x spinaci relé 5(2) A/ 250V
DalSi vystupy : sériovy vystup TTL pro RS485
bzucak

Displej : 4 mistny LED, 10 mm + kontrolky
Napdjeni : 12/24 Vsti/ss, £10 %
Prikon : max. 3 VA

Presnost pri 25 °C : £ 0,3°C (PTC), ostatni dle ¢idla
Rozméry : 32 x 74 mm, hloubka 70 mm
Montazni otvor : 29 x 71 mm

Pfipojeni : roubovaci svorkovnice do 2,5 mm?
Kryti €elniho panelu : IP65 s tésnénim RG-C
Pracovni podminky : 0...60°C, 20...80% vlhkost
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Specifikace pro objednani :

XC440C 0a
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Princip Fizeni :

V zavislosti na uspofadani a vlastnostech systému,
muze byt pouzita jedena z nasledujicich metod Fizeni :
e AC =0: fizeni s postupnym spousténim stupnt
Pouzitim diference je uréovana Sife regulacniho pasma.
Ta je automaticky rozdélena mezi v8echny stupné.
Pocet aktivovanych stupril je tmérny hodnoté vstupniho
signalu : kdyz v8ak odchylka od Zadané hodnoty vstoupi

do jiného

pasma, jsou S
kompresory 4

postupné s

aktivovany, i

aby posléze

SET
byly stejnym |
zplsobem vypnuty.
Pf¥. Kompresorova jednotka s tfemi kompresory

e AC =1: postupné zatézovani s automat. rotaci
Tento algoritmus roztfidi pracovni ¢as mezi rGznymi
Ukony a dokonce zajisti i dobu chodu. Jako
v pfedchazejicim pfipadé pocet aktivovanych
kompresort je umérny hodnoté vstupniho signalu,
nicméné vstupni signal se vratil na stanoveny limit a
proto v8echny kompresory jsou vypnuté a poradi pro
znovuaktivovani kompresora v dalSi sekvenci rotuje.

P¥. Kompresorova jednotka s tfemi kompresory,

Poradi startovani kompresori pfi prvnim pozadavku
1-2-3, pfi  druhém 2-3-1 a pfi tretim 3-1-2.
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e AC =2: fizeni zatézi prostrednictvim nerovnych
krok( (pouzitelny az do 4 zatizeni)

V tomto pfipadé pocCet pasem nezavisi na poctu stupnu,
ale na jejich vykonu. V parametrech CP1...CP4 je
zaznamenan procentudlni obsah celkového vykonu
vSech stupfid. Vypnuti nebo zapnuti stupii vyzaduje
proto procentualni podil celkového vykonnostniho
zatizeni, vsouladu sdohodou, Ze vbodé Zadané
hodnoty neni poZadavek (vSechny stupné jsou vypnuty)
a v bodé zadané hodnoty + hystereze je 100% (vSechny

stupné aktivovany).
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PF. kompresorova jednotka s nasledujici

charakteristikou:
Komp 1, 5HP - objem (celkovy) 10%, CP1 = 10
Komp 2, 15HP - objem (celkovy) 30%, CP2 = 30
Komp 3, 30HP - objem (celkovy) 60%, CP3 = 60



KROKOVE REGULATORY DIXELL XC400D, XC800,900M

) R99U|ét9Wh X§4?<0Dd jsou ,U;é_e’;y tpll;o fizeni  palsi vstupy : digitalni vstup beznapétovy
ompresorovych nebo kondenzacnich jednotek. — es 410 0 )
Regulace - dvoupolohova ON/OFF ve 4 az 6 krocich Napajeni : 230 Vstifss, £10 %, 50 - 60 Hz

e pocitadlo provoznich hodin Pikon : max. 5 VA
e 3 rezimy spinani zatéze Piesnost pii25°C: +0,3°C (PTC), ostatni dle Cidla
Technické parametry: Effzm_éﬂ{ : 4 mo;iuly DIN Iiél:a o do 2.5
Vstupy : PTC (-50...130°C) nebo 4...20 mA P”p°Je"f " ,Slr(°“ 02)’606'3033’32%"”;0;/ OIhI’< mm
Vystupy : (dle modelu) az 5 x spinaci relé 5(2) A racovni podminky = ©... » 20...80% vihkost
alarm - spinaci relé 5(2) A/ 250V Specifikace pro objednani :
Dalsi vystupy : sériovy vystup TTL pro RS485 XC440D, XC460D 6a
bzucak (voliteln€) a : Vstup P=PTC A=4.20mA
0C,12 Vss alarmovy vystup (XC460)
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VICESTUPNOVE REGULATORY PRO RiZENi SDRUZENYCH JEDNOTEK

Regulatory XC800,900M jsou ureny pro fizeni 2  pyesnost pFi 25°C :  lepsi neZ 1% rozsahu
sekci (kompresoru a ventilatord) jednim pristrojem.

Regulace - proporcionalni nebo s neutralni zonou Rozm'evry’: 144 x 72 mm, hioubka 100 mm
e pocitadlo provoznich hodin Montazni otvor : 135 x 69 mm

e 3rezimy spinani zatéze Pripojeni : Sroubovaci svorkovnice

* volba typu chladiva Pracovni podminky : 0...60°C, 20...80% vlhkost

¢ snadné programovani progr. klicem HOT KEY

e zaznam poslednich 10 alarmovych stavl

Technické parametry:
Vstupy : 2 x NTC (-50...150°C) nebo 4...20 mA

DalSi vstupy : 1 x kontakt redukovana zadana hodnota
11 x alarmovy beznapétovy kontakt
1 x hladina chladiva
2 x kontakt nizky / vysoky tlak

Vystupy : (dle modelu) max 11 relé 5(2) A / 250V
- sekce kompresor(l max 9 vystupl
- sekce ventilator max 6 vystup(
alarm - spinaci relé 5(2) A

Dalsi vystupy : sériovy vystup RS485 Specifikace pro objednani :
infraport (volitelng) XC807M. XC811M
Napajeni : 230 Vsti/ss, £10 %, 50 -60 Hz ’
XC907M, XC911M (modely s infrapfenosem)
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KROKOVE REGULATORY DIXELL XC400 C
Algoritmy frizeni

1. Proporcionalni requlace

Regulaéni pasmo (Pbd) je rozdéleno na vice &asti, které jsou uréeny dle nasledujiciho vzorce :
celkovy pocet krokli = CPnu x CPSt (pocet kompresort x pocet krokii kompresori).

Pocet stupfiti zapnuti je proporcionalni hodnota vstupniho signalu : pokud jsou signaly vstupu vzdaleny od cilové
Zadané hodnoty a zadané Sifky pasma, kompresory se zapnou. Pokud je signal pfiblizi zadané hodnoté&, kompresory

Se vypnou. A

Pokud je tlak vétsi nez regulaéni pasmo, vSechny kompresory ALL LOADS ON
jsou zapnuty a pokud je tlak (teplota) nizsi nez regulaéni Set+Pbd/2 :
pasmo, vSechny kompresory se vypnou. Set+Pbd/4 \ ; |
Pro tuto regulaci jsou také platné jednotlivé zpozdéni (don a SET T >
doF) a ochranné €asy (onon, oFon a donF). 2::222 ; \\ /| |
/ . ALLLOADS oFF
Regulace podle provoznich hodin o A Lo B
Jde o algoritmus zapnuti a vypnuti vystupti podle provoznich p .,
hodin jednotlivych vystupu. Timto zpisobem jsou vyvazovany c2 A R
provozni hodiny jednotlivych vystupu : ‘ — ] : ﬁ >
c3 N 3
Priklad : \ ; [ T -
Cpnu=4 pocet kompresor( c4 il : [ >
CtyP =1 typ kompresort - stejné S
CPSt=1 pocet krokd kompresor( - pro kazdy 1 [T don Tn ¢ Lo ‘m‘ﬁ .
rty = Pb pasmo proporcionality - doF "_}
Sty =rot typ posloupnosti zatéze oY
FdLy =0 “don” prodleva pfi prvnim pozadavku zruSena
dLF=0 “doF” prodleva pfi prvnim pozadavku zrusena

2. Requlace s neutrdlni zénou

Typ regulace je volitelny pro vSechny typy zatézi. Neutralni zéna (Pbd) je symetricka kolem zadané hodnoty
s rozmezim : set+Pbd/2 ... set-Pbd/2. Pokud tlak (teplota) je v této zoné, regulator udrzuje pfislusny pocet vystupl
zapnutych a vypnutych, bez jakékoliv zmény.
Pokud tlak (teplota) je mimo tuto zénu, nastava regulace. Pokud je tlak vétSi nez SET+Pbd/2, vystupy se zapinaji
v Casech danych parametry : don a doF. (don1+don9, doF1+doF9 pokud Cdn=no). Vystupy se zapinaji pouze po
uplynuti ochrannych ¢asli onon, oFon, donF. Regulace se ukoné&i pokud se tlak (teplota vrati zpét do pasma
neutralni zény.
V nasledujicim jednoduchém pfikladu je vysvétlen princip regulace s neutralni zénou pro stejné kompresory s jednim
krokem pro kazdy kompresor. Ochranné ¢asy onon, oFon a donF nejsou zohlednény. Pfi realné regulaci jsou
vystupy zapinany a vypinany pouze po uplynuti téchto ¢asu.
Pozn.:
Regulaéni algoritmus zapnuti vystupt, pokud tlak
pfejde od “spodni hranice pasma“ a dosahne Zadanou Set + (Pbd/2)

Pressione

hodnotu. St zona neutra
Regulaéni algoritmus vypnuti vystupt, pokud tlak - Tempo
v . “ , . e “ s, ~ 1 Set - /.
prejde od “horni hranice pasma“ a dosahne Zadanou o - :
R zona disinserimento compressori
hodnotu compressori

; c1 On I
Priklad : Rizeni neutralni zénou, kompresory stejného ‘
vykonu, 1 krok pro kazdy kompresor. v tom pfipadé je:

CzOn

CPnu=3 pocet kompresorl @ i

CtyP=1  typ kompresor( - stejné A A don A don A Tompo
CPSt=1 pocet krok(i kompresort - pro kazdy 1 ] - i—»
rty=db  regulace s neutralni zénou o =

Sty =rot rotace kompresor( v Tempo

FdLy = no “don” zruSeni prodlevy pfi prvnim
pozadavku na spusténi

dLF =no “doF” zruSeni prodlevy pfi prvnim
pozadavku na vypnuti



