Digitalni regulatory - univerzalni rada
IR32V - IR32W - IR32Z - IRDRTE - IRDRYV - IRDRW - IRDRZ

1. Kategorie parametri

- typ "SET" - Zadané hodnoty Stl, St2 (set points)

- typ ""P" - Casto pouZivané parametry (napf. hystereze, nastaveni alarma, kalibrace - offset )

- typ "C" pro konfiguraci regulatoru se vstupem proudovym, napét’ovym nebo termoclinkovym

- typ "C" pro konfiguraci ostatnich funkeci

2. Piistup k parametrim

Programovani parametrt pies tlacitka na regulatoru:

Z4dané hodnoty - tisknéte 1 sekundu

Parametry "P" - stisknéte soucasné a po dobu 5 sekund

Parametry "C" - ptistup je chranén heslem.

Stisknéte soucasné s a po dobu 5 sekund.

Stiskem tlacitek 2] nebo ™ nastavte spravné heslo.

Stisknéte tlagitko EEL]. Tim potvrdite volbu hesla.

Pro zménu parametrti jsou 2 hesla:

Heslo "22" umoznuje zménu parametrit CO a vSech "P" parametrti.

Heslo "77" umoziiuje zménu vSech parametru.

3. Zména parametru

* Je-li na displeji zobrazen jiny parametr, tlaitky IS], [ nastavte nazev parametru, ktery
budete ménit. (napt. P25)

* Po zobrazeni nazvu parametru stisknéte tlacitko , zobrazi se nastavena hodnota
parametru.

* Tladitky @, ™ nastavte novou hodnotu parametru.

* Volbu potvrd’te. Pro potvrzeni volby v ramci programovaci procedury stisknéte tlacitko
(zobrazi se opét nazev parametru), pro potvrzeni volby s opusténim programovaci procedury
stisknéte tlacitko (zobrazi se méiena hodnota).

Pii modifikaci parametrti "Zadané hodnoty" a "P" probiha regulace plynule. Pii modifikaci parametrii

"C" zlistavaji vystupy ve stavu pied modifikaci. Nova hodnota "C" parametru se uplatni teprve po

potvrzeni volby stiskem tlacitka =) Nova zadana hodnota se uplatni po potvrzeni volby tlacitkem |

Parametry "P" se uplatni okamzité&.

Pti pouziti dalkového ovladace pracuji vystupy podle ptedchozich nastavenych podminek, dokud

nepotvrdite volbu stiskem tlacitka 5] na ovladadi.

4. Zikladni pojmy

Piimy a invertovany reZim

Regulator pracuje v pfimém rezimu, kdyz mé tendenci pracovat proti vzristu regulované veli¢iny.

Ptimy rezim je typicky napft. pro chlazeni: ¢im vice roste méfena teplota, tim vice roste vykon

chladiciho okruhu, aby zpisobil pokles teploty.

Termin invertovany (inverzni, reverzni) rezim pouzivame, pokud ma regulator tendenci pracovat proti

poklesu regulované veli¢iny. To se pouziva napt. u topnych systémil, kde proti poklesu teploty piisobi

zvétseni produkce tepla.

Zadana hodnota (Stl, St2)

Je to hodnota, které méa dosahnout regulovana veliCina (napft. pracovni teplota pece). Pokud dosdhne

regulovana veli¢ina této hodnoty, vystup (napft. topné té€leso) se vypne.

Hystereze (diference - P1, P2)

Tato veli¢ina fidi vystupy, pokud se regulovana veli¢ina odchyluje od Zadané hodnoty. Bez hystereze

by pfistroj presel nahle ze stavu vypnutych vystupt - OFF ( je-li regulovana veli¢ina rovna zddané

hodnot¢€) do stavu sepnutych vystupii (pokud se regulovana veli¢ina lisi od zddané hodnoty). Je-li

hystereze kladna, regulator sepne vystupy, pouze prekroci-li rozdil mezi regulovanou veli¢inou a

zadanou hodnotou (t.j. regulac¢ni odchylka) hodnotu hystereze. Nizka hodnota hystereze zptisobi, Ze se

regulovana veli¢ina pohybuje velmi blizko zddané hodnoty, ale zaroven se Casto zapina a vypina




vystup, coz miize zpusobit problémy. Pokud se vyzaduje velmi pfesna regulace, miize se aktivovat
regulace PI.

5. Operacéni rezimy (parametr C0)

CO0 =1. Pfim4 funkce

Hlavnim parametrem je zadana hodnota Stl a hystereze P1. U modelt s vice vystupy je aktivace
vystupll rovnhomérné rozdélena na celou hysterezi. Behem tohoto rezimu blika na displeji kontrolka
DIRECT.
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C0 =2. Invertovana funkce

Hlavnim parametrem je zddana hodnota St a hystereze P1. U modeli s vice vystupy je aktivace
vystupll rovnomérné rozdélena na celou hysterezi. Behem tohoto rezimu blika na displeji kontrolka
REVERSE.
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C0 = 3. Regulace s neutralni (nulovou) zénou

Hlavnimi parametry jsou zadana hodnota St1, hystereze invertovaného rezimu P1 (napf. topeni),
hystereze ptimého reZimu P2 (napf. chlazeni), a neutralni zona P3. Cilem regulace je udrzet
regulovanou veli¢inu v omezeném pasmu (P3), tzv. neutrdlni (nulové, mrtvé) zon€, kde neni aktivovan
zadny vystup. Mimo tuto zénu pracuje pristroj v ptimém rezimu, pokud regulovana veli¢ina roste nez
Stl, a v invertovaném rezimu, pokud regulovana kleséa. Podle pouzitého modelu mize byt jedno nebo
dvé relé v pfimém nebo invertovaném rezimu. Pokud mé pfistroj jen jedno relé, pracuje v
invertovaném rezimu s neutralni zénou. Podle toho, v jaké funkci je aktivovany vystup, blika na
displeji kontrolka DIRECT nebo REVERSE.
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C0 = 4. Pulsné sirkova modulace (PWM)




Hlavnimi parametry jsou Zddana hodnota Stl1, hystereze invertovaného reZimu P1 (napf. topeni),
hystereze ptimého rezimu P2 (napt. chlazeni),a neutrdlni zéna P3. Logika regulace je stejné jako v
ptedchozim ptipadé. Je to regulace s neutralni zénou s tim, ze relé se aktivuji impulsné. Kazdé relé se
periodicky aktivuje (zapind) s periodou 20 s (modifikovatelnou) na dobu 0,2 az 20 s, podle pozadavku
na vykon. Doba zapnuti je imérné poloze regulované veli¢iny v pasmu hystereze, jak ukazuje obrazek.
PWM funkce tedy provadi proporciondlni fizeni, které mize zlep$it regulaci, ale ma urc¢ita omezeni.
Napf. neni rozumné ji pouzivat pro fizeni kompresorti nebo jinych pohoni, jejichz spolehlivost by
utrpéla ¢astym spinanim. Casté spinani sniZuje Zivotnost vystupnich relé (cca 1 milion cykli).
Kontrolky DIRECT nebo REVERSE blikaji rychlosti umérnou poctu aktivovanych relé.
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C0 =S5. ReZim alarmu

Hlavnimi parametry jsou Zddana hodnota Stl1, hystereze invertovaného reZzimu P1 (napf. topeni),
hystereze ptimého rezimu P2 (napft. chlazeni), neutralni zéna P3, spodni mez alarmu P25 a horni mez
alarmu P26, hystereze alarmu P27 a zpozdéni alarmu P28. V tomto rezimu jsou jedno relé (modely V a
W) nebo dvé relé (model Z) nastaveny tak, ze signalizuji obecny alarm ( pferuSeni nebo zkrat sondy,
chyba v elektronice ) nebo spodni/horni alarm. U modelu Z se relé 3 aktivuje pfi obecném a spodnim
alarmu, a relé 4 pfi obecném a hornim alarmu. Pfi alarmu se rovnéz objevi hldseni na displeji a spusti
akusticky signal, pokud je regulator vybaven bzuc¢dkem. U modelu Z vystupy 1 a 2, které se nepouziji
na alarm, pracuji v rezimu 3. Je-li alarm aktivovan, vystup alarmu se vrati do ptivodni polohy bud’ po
navratu do normalnich podminek (automaticky reset, pti "nizkych" hodnotach P27), nebo po stisku
tlacitka PRG-MUTE (ru¢ni reset, pfi "vysokych" hodnotach P27). Pokud se stiskne PRG-MUTE, ale
podminky pro alarm trvaji, prerusi se akusticky signal, ale hlaseni na displeji a stav relé trva.




Regim 5
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C0 = 6. Primy / invertovany reZim prepinatelny digitdlnim vstupem

Parametry jsou stejné jako v rezimu 1 nebo 2. Pfistroj vybira pfimy rezim 1 nebo invertovany rezim 2
podle stavu digitalniho vstupu 1. Pfimy rezim, pokud je vstup rozepnut, a invertovany rezim, pokud je
vstup sepnut.
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Digitalnd vstup seproat

C0 =7. Primy rezim s Zaidanou hodnotou a hysterezi prepinatelnou digitalnim vstupem
Rezim je vzdy ptimy, podle stavu digitdlniho vstupu se méni zddana hodnota a hystereze. Digitalni
vstup rozepnut - zadand hodnota St1, hystereze P1 Digitalni vstup sepnut - zddana hodnota St2,
hystereze P2




Regim 7
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Digtalni wstup seproat

C0 = 8. Invertovany rezim s Zadanou hodnotou a hysterezi prepinatelnou digitalnim vstupem
Rezim je vzdy invertovany, podle stavu digitalniho vstupu se méni zaddana hodnota a hystereze.
Digitéalni vstup rozepnut - Zzadanad hodnota Stl1, hystereze P1 Digitalni vstup sepnut - zddana hodnota

St2, hystereze P2
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Digitalni vstap seproat

C0 =9. Rezim se dvéma Zadanymi hodnotami, St1 v pfimém rezimu, St2 v invertovaném rezimu
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6. Prehled konfigura¢nich parametru

Kéd | Nazev parametru Mozny rozsah | nastaveno
z vyroby

Stl | Zadana hodnota 1 rozsah sondy 20

St2 | Zadana hodnota 2 (pro rezimy 6, 7, 8) rozsah sondy 20
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CO | Operaéni rezim (1.9 2
Nastaveni hysterezi
P1 | Hystereze zddané hodnoty 1 0,1....99,9 2.0
P2 | Hystereze Zadané hodnoty 2 (pro rezimy |0,1....99,9 2.0
6,7,8)
P3 | Velikost nulové zony 0..99 2.0
C4 | Kompenzacni koeficient (pouze pro -2,0..2,0 0.5
vstup NTC)
C5 |Typ regulace 0...proporc. 0
Parametry vystupt
C6 |Prodleva zapnuti dvou riiznych vystuptt |0...999 s 5
(pro kaskadové spinani zatézi)
C7 | Min. doba mezi 2 zapnutimi stejného 0...15 min 0
vystupu
C8 | Min. doba vypnuti stejného vystupu 0...15 min 0
C9 | Min. doba zapnuti stejného vystupu 0...15 min 0
C10 |Stav vystupi pfi alarmu detekovaném 0...4 0
sondou
CI11 |Rotace vystupl (jen pro operacni reZimy |0..Zadna rot. 0
C0=1,2,6,7,8 a pro modely W a Z) 1..standardni
2..rotace 2+2
C12 |Cas PWM cyklu (pulsné sitkova 0,2..999 s 20
modulace)
Parametry sond
C13 | Typ sond 0
Pro vstup proudovy: 0...4-20mA
1...0 - 20mA
Pro termoclankovy vstup: 0...term. K
I...term. J
Pro NTC vstup: 1...ukazuje
NTC2 a tidi
podle NTCl1
P14 |Kalibrace - offset -99....99.9 0
C15 | Zacatek rozsahu pro analogovy vstup -99....C16 0,0
C16 |Konec rozsahu pro analogovy vstup C15....999 100
C17 |Konstanta filtru sondy 1..14 5
C18 |Jednotky teploty 0..Celsius 0
1..Fahrenheit
C19 |Rezim kompenzace pouze pro NTC2 a | 0..bez zmény 0
operacni rezimy C0=1,2 1.NTCI-NTC2
2..letni k.
3..zimni k.
4..aktivni k. s
nulovou z.
Z4adané hodnoty
C21 | Minimalni hodnota Stl -99..C22 min. vstupu
C22 | Maximalni hodnota Stl C21..999 max. vstupu
C23 |Minimélni hodnota St2 -99...C24 min. vstupu
C24 | Maximalni hodnota St2 C23...999 max. vstupu
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Alarmy

P25

Nizky absolutni alarm

-99...P26

min. vstupu

P26

Vysoky absolutni alarm

P25...999

max. vstupu

P27

Hystereze alarmu

0,1...99,0

2.0

P28

Zpozdéni alarmu

0...120s

60

C29

Nastaveni dig. vstupu 1 (CO musi byt

jiné nez 6, 7, 8) v ptipad¢ alarmu zavisi
stav relé na parametru C31

..vstup neni aktivni

..okamzity alarm s autom. resetem

..okamzity alarm s ru¢nim resetem

..zpozdény alarm (P28) s ruc. resetem
...zapinani / vypinéani regulace

NN

0...4

0

C30

Nastavenl dig. vstupu 2 (pouze pro
IRDR - stejné jako u C29)

..vstup neni aktivni

..okamzity alarm s autom. resetem
..okamzity alarm s ru¢nim resetem
..zpozdény alarm (P28) s ruc. resetem
...zapinéni / vypinani regulace

NN

C31

StaV vystuptl pti alarmu detekovaném
digitalnim vstupem - stejné jako u C10
0...vSechny vyp.

1...vSechny zap.

2...vSechny vystupy v pfimém rezimu
(chlazeni) zapnuty, ostatni vypnuty
3...vSechny vystupy v inver. rezimu
(topeni) zapnuty, ostatni vypnuty

Ruzné

C32

Adresa zatizeni pro sériovou linku

C33

Zvlastni operaéni rezim - pro bézné
ucely nemodifikujte

C50

Nastaveni pfistupu k parametrim

0...4

C51

Kod pro aktivaci dalkovym ovladatem

0...120

7. Popis parametru

St1 Zadana hodnota 1 (hlavni regulaéni bod)

Piistup k parametru

Tlacitky: Je-1i C50=1 nebo 3,stisknout SEL

Je-1i C50=0,2 nebo 4, parametr se pouze zobrazi
IR ovladac:

Je-1i C50=2 nebo 3, parametr se pouze zobrazi
Platnost: vSechny modely

St2 Zadana hodnota 2 (druhy regulaéni bod)

vSechny operaéni rezimy

Ptistup k parametru

Tlacitky: Je-1i C50=1 nebo 3,stisknout SEL

Je-1i C50=0,2 nebo 4, parametr se pouze zobrazi
IR ovladac:

Je-li C50=2 nebo 3, parametr se pouze zobrazi
Platnost: vSechny modely

Je-1i C50= 0,1 nebo 4, parametr mize byt modifikovan stiskem ptislusného tlacitka

Je-li C50= 0,1 nebo 4, parametr mize byt modifikovan stiskem ptislusného tlacditka




operacni rezimy CO = 6,7,8,9
C0 Operacni rezim
CO =1 pfimy
CO0 = 2 invertovany
CO = 3 neutralni zéna
CO0 = 4 pulsné sitkova modulace
C0 =5 alarmy
CO0 = 6 ptfimy/invertovany-pfepindni digitdlnim vstupem
C0 =7 ptimy - St1,P1/ St2,P2 pfepinatelné dig. vstupem
C0 = 8 invertovany- St1,P1/ St2,P2 ptepinatelné dig. vstupem
C0 =9 dv¢ nezavislé zadané hodnoty,
Stl v ptimém r.(chlazeni) , St2 v invertovaném r.(topeni)
P1 Hystereze Zadané hodnoty St1
Rozsah: 0,1 az 99,9
Je udana v absolutni hodnot¢ a lezi bud’ vpravo (za St1) nebo vlevo (pted Stl), podle operacniho
rezimu.
P2 Hystereze Zadané hodnoty St2 - viz P1
P3 Neutralni zona
Rozsah: 0,1 az 99,9
Vymezuje pasmo necinnosti regulac¢nich vystupti kolem zddané hodnoty v rezimech 3.4,5.
C4 Kompenza¢ni (vahovy) koeficient pro 2 NTC sondy -viz par. C19
C6 Prodleva mezi zapnutimi dvou riiznych vystupt
Pokud systém vyzaduje postupnou aktivaci n€kolika vystupi po sobé€, timto parametrem mizete
nastavit prodlevu mezi jednotlivymi sepnutimi. Nezaménujte s parametrem C7.
C7 Prodleva mezi dvéma zapnutimi téhoZ vystupu
Urcuje minimalni dobu v minutach mezi dvéma néaslednymi sepnutimi t¢hoz vystupu. C7 nepracuje pii
PWM rezimu. Vhodné pro vétsi efektivitu napf. systému s kompresorem.
C8 Minimalni doba vypnuti vystupu
Urcuje ¢as v minutach, béhem které¢ho ztistava vystup v klidu (rozpojen). Tento parametr umoznuje
napt. vyrovnani tlakli po vypnuti hermetického kompresoru.
C9 Minimalni doba zapnuti vystupu
Urcuje ¢as v minutach, béhem kterého ziistava po aktivaci vystup sepnut.
C10 Stav vystupi pri poruse sondy (Er0)
C10 = 0 Vsechny vystupy jsou vypnuty (OFF)
C10 =1 Vsechny vystupy jsou zapnuty (ON)
C10 =2 Vystupy v pifimém reZimu zapnuty, v inv. reZimu vypnuty
C10 =3 Vystupy v pifimém rezimu vypnuty, v inv. reZimu zapnuty
C11 Rotace vystupii pri krokovém spinani 2 nebo 4 zatézi
Platnost: pro modely W a Z, operaéni rezimy CO = 1,2,6,7,8

Cl1=0 Bez rotace
Cll=1 Standardni rotace 2 nebo 4 vystupti
Logika rotace je FIFO

C11 =2 Rotace 2+2 pii 4 vystupech
Vhodné pro dvoukompresorovou jednotku
2 sekce - kazda ma kompresor + ventil
Rotace je mezi dvéma sekcemi, neni mezi kompresorem a ventilem. Ventil regulujici vykon je
otevien na 100% .
Cl1=3 DWM Rotace 2+2 pfi 4 vystupech
Vhodné pro dvoukompresorovou jednotku
2 sekce - kazda mé kompresor + ventil



Rotace je mezi dvéma sekcemi, neni mezi kompresorem a ventilem. Ventil regulujici vykon je
otevien na 50%.
C12 Cas PWM cyklu
Celkovy ¢as PWM cyklu = doba zapnuti (tON) + doba vypnuti (tOFF). Relace mezi tON a tOFF je
urcéena regulacni odchylkou. Pokud je PWM kombinovan s PI regulaci, bude mit regulovana veli¢ina
tendenci shodovat se s Zadanou hodnotou spadajici v disledku toho do neutralni zény. Minimalni doba
tON zavisi na poctu desetinnych mist hystereze vystupu v PWM rezimu.
C13 Typ sondy
Pro termoclanky:

Cl13=0 K termoclanek

Cl13=1 J termoclanek

Pro proudovy vstup:

CI13=0 0-20 mA

Ci3=1 4-20 mA

NTC vstup:

Cl13=0 Normélni funkce

Ci3=1 Piistroj obraci potadi zobrazeni NTC1 a NTC2

( Ptistroj ukazuje NTC2, NTC1 se zobrazi po stisku tlacitka "Sipka dola".)
Logika regulace ziistava nezménéna - hlavni sonda je NTC1, druha sonda NTC2. Zobrazena
hodnota nekoresponduje s teplotou, podle které regulator ridi akéni zasah. Pokud je C13 =1, je
nutné pripojit NTC2, jinak se objevi alarm Er1.
P14 Kalibrace - offset
Tento parametr umoZziuje opravit méfenou hodnotu pfi¢tenim nebo odectenim offsetu. Pro NTC vstup
plati P14 pro NTCI1 i NTC2.
C15 Zacatek rozsahu napét’ového nebo proudového vstupu
Hodnota odpovidajici 4mA (4-20mA), (0-20mA), nebo 0V (-0,5-1 V).
C16 Konec rozsahu napét’ového nebo proudového vstupu
Hodnota odpovidajici 20mA (0/4-20mA), nebo 1V (-0,5-1 V).
C17 Konstanta filtru sondy
C17 definuje max. odchylku zobrazené hodnoty za dany ¢asovy interval. Vyssi hodnoty C17 maji za
nasledek Sirsi rozptyl vstupnich signali, jejich rychlejsi ¢teni, ale vétsi Sum. Nizsi hodnoty C17
zpusobi pomalejsi ¢teni, ale vyssi odolnost proti ruseni. Pro termoclanky a Pt100 doporucujeme
nastavit C17 na nizsi hodnoty.
C18 Jednotky teploty

C18 =0 Teplota ve OCelsia

C18 =1 Teplota ve OC Fahrenheita

Zména C18 neméni automaticky ostatni parametry regulace ( Stl, St2, P1, P2, P3, P25, P26, P14).
Tyto musi byt nasledné zménény podle poZadavkiu na aplikaci.

C19 Pouziti druhého c¢idla teploty NTC2 - pouze pro NTC2 a operacni reZimy C0 = 1,2

C19 = 0..bez zmény

C19 = 1..diferen¢ni rezim NTC1-NTC2. Piistroj nereguluje podle jedné teploty, ale podle rozdilu teplot
métenych obéma ¢idly. Nutno zaroven nastavit CO=1 nebo 2.

St1 =NTC1 - NTC2

Alarmy teploty zavisi na ¢idle 1 (NTC1), lze zobrazit ob¢ snimané hodnoty pii C13=1

C19 = 2..letni kompenzace. Jestlize ptrekroc¢i teplota NTC2 nastaveni St2, zméni se hodnota fidici
teploty na jinou St1'= St1 + (NTC2-St2) x C4 (vaha cidel)

C19 = 3..zimni kompenzace. Nastaveni se zméni pii poklesu teploty NTC2 pod St2. Ridici teplota pak
bude St1'= Stl + (NTC2-St2) x C4

C19 =4..aktivni kompenzace s neutralni zonou.Zmeéna nastaveni Stl pii prekroceni St2 o diferenci P2 -
nova hodnota St1 je : St1'= St1+ /NTC2 - (St2-P2)/ x C4

C20 Nemodifikujte tento parametr



C21 Minimalni hodnota St1 -99..C22

C22 Maximalni hodnota St1 C21..999

C23 Minimalni hodnota St2 -99...C24

C24 Maximalni hodnota St2 C23..999

P25 Nizky absolutni alarm -99..P26

Absolutni hodnota regulované veli¢iny, pti které regulator vyhlési nizkoteplotni alarm (Er5). Pokud je
alarm zpozdén (P28), vyhlasi se pouze pokud podminka pro néj trva déle nez dobu P28.

P26 Vysoky absolutni alarm P25..999

Absolutni hodnota regulované veli¢iny, pfi které regulator vyhlasi vysokoteplotni alarm (Er4). Pokud
je alarm zpozdén (P28), vyhlasi se pouze pokud podminka pro n¢j trva déle nez dobu P28.

P27 Hystereze alarmu

Plati pro nizkoteplotni i vysokoteplotni alarm. Piestane-li platit podminka pro alarm, alarm se
automaticky zrusi.

Ers ON P27 P27 Erd ON
.. Awtomaticly ..
nIcnd reset Teset michi reset Resul .
OFF velidina
h a w ’
P25 A E P26

P28 Zpozdéni alarmu

Cas v minutach od vzniku podminky pro alarm do aktivace alarmu v regulatoru. Plati pro nizkoteplotni
(Er5), vysokoteplotni (Er4) i alarm indikovany digitdlnim vstupem 1 (Er3) - viz par. P25,P26,C29,C30.
Pokud béhem doby P28 piestane platit podminka pro alarm, alarm se neaktivuje.

C29 Nastaveni dig. vstupu 1 - plati pro CO =1,2,3,4,5,9

C29 = 0 necinny vstup

C29 =1 okamzity alarm (Er3) s automatickym resetem

Alarm se aktivuje rozepnutim dig. vstupu, resetuje jeho sepnutim.

C29 =2 okamzity alarm s ru¢nim resetem

Alarm se aktivuje rozepnutim dig. vstupu. Pokud pfestane platit podminka pro alarm (kontakt sepnut),
alarm trva. Reset je nutno provést stiskem tlacitka "PRG/mute".

C29 = 3 zpozdény alarm (P28) s ru¢nim resetem

Je-li dig. vstup rozepnut po dobu delsi nez P28, vyhlasi se alarm.

Reset je nutno provést stiskem tlacitka "PRG/mute".

C29 =4 zapinani / vypinani regulace

Je-li dig. vstup sepnut, ptistroj reguluje. Je-li dig. vstup rozepnut, regulace se prerusi. Behem tohoto
pferuSeni:

- displej ukazuje tii pomlcky ( - - - ), které se stfidaji s hodnotou na vstupnim ¢idlu nebo s hlaSenim
alarmu, pokud se podminka pro alarm objevila pted timto stavem.

- vSechny regulacni vystupy jsou vypnuty, ale minimalni doba zapnuti vystupu C9 se bere v uvahu.

- v§echny vystupy alarmu se vypnou, ustane akusticky signal, i kdyz jesté trva podminka pro alarm.
Alarm se obnovi po opétovném zapnuti regulace.

- ptistroj negeneruje Zadny alarm

C29 nepracuje v rezimech C0 =6,7,8

C30 Nastaveni dig. vstupu 2 - pouze pro IRDR - stejné jako u C29

C30 = 0...vstup neni aktivni

C30 = 1...okamzity alarm s autom. resetem

C30 = 2...okamzity alarm a ru¢nim resetem

C30 = 3...zpozdény alarm (P28) s ru¢. resetem

C30 = 4...zapinani / vypinani regulace

10



C31 Stav vystupi pri alarmu detekovaném digitalnim vstupem

- stejné jako u C10

C10 = 0 VSechny vystupy jsou vypnuty (OFF)

C10 =1 VSechny vystupy jsou zapnuty (ON)

C10 =2 Vystupy v pfimém reZimu zapnuty, v inv. rezimu vypnuty

C10 = 3 Vystupy v pfimém rezimu vypnuty, v inv. rezimu zapnuty

C32 Adresa zarizeni pro sériovou linku

Rozsah: 1-16

C33 Zvlastni operacni reZim - pro bézné ucely nemodifikujte ( v pripadé zajmu si vyZadejte popis
tohoto rezimu )

C50 Nastaveni pristupu k parametrim

Tento parametr omezuje moznost zmény parametrii nepovolanou osobou. Tato bezpecnostni funkce
chrani pristroj,zvlasté je-li umistén na snadno piistupném misté. Jednotlivé kategorie parametrti jsou
pristupné podle nasledujici tabulky:

C5 | Tlacditka IR ovlada¢

0

0 |SET,P-ne,C- |C-ne, SET, P -ano
ano

1 |vSechny ano C -ne, SET, P - ano

2 |SET,P-ne, C- |Vsezablokovano, SET, P - pouze
ano zobrazeni

3 | vSechny ano Vse zablokovano, SET, P - pouze

zobrazeni
4 |uplny ptistup Uplny piistup

C51 Kéd pro aktivaci dalkovym ovladacem

Tato funkce se uplatni, pokud pottebujete IR ovladac¢em programovat vice regulatorti na jednom
panelu. Kazdy regulator mizete nastavit na specificky ptistupovy koéd (od 1 do 120 ) a tak zamezit
mozn¢ interferenci s ostatnimi ptistroji.

C51 = 0 ptimy pftistup k parametrim ovladacem stiskem tl. "START"

C51=1,2..120 stisknéte "START" a regulator zobrazi pfistupovy kod

Stisknéte ¢islo tohoto koédu na ovladaci a otevie se pfistup k parametrim.

Poruchova hlaseni regulatoru

Kod Popis Priina
alarmu

EO Porucha sondy | pferu$eni nebo zkrat kabelu sondy, Spatné pfipojeni
s.,vadna sonda

Er1| Porucha 2.sondy

NTC viz EO
(pouze NTC
vstup)
Er2 Chyba paméti | pferuSené napajeni béhem programovani,elektrické
ruSeni

Er3 Externi alarm | kontakt dig. vstupu rozepnut
Er4 Vysoky alarm | vstup pfekroCil hodnotu P26 na dobu delSi nez P28
Er5 Nizky alarm [ Vstup je pod hodnotou P25 po dobu delSi nez P28

8. Schéma zapojeni
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Pristroje do panelu s NTC vstupem

IR32V 0U (24-240 V), IR32V OH (110-240 V) IR32V0 (12-24V)

mod. U 24-240 =
mod. H 110240 =

ity
19/20

i 3 |s|?|s|9i
AL
IR32WO0

SERIAL
LINK

I4i5|6|7|8i9i

Vystup 1 ‘g_%i‘;'z [/&lﬁﬁ
Pristroje do panelu s ostatnimi vstupy
IR32V 1+4U (24 -240 V), IR32V 1 +4 H (110 -240 V) IR32V 1 + 4 E ( 12-24V sti/ss)
M:H;:O-!;nr
19(20

c
2 |5|5[7 B|9|

T e oo BN

IR32W 1 + 4 (12-24V sti/ss)

Pristroje na DIN liStu

IRDRTE IRDRV
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ol | B wre

IRDRW IRDRZ

Schéma zapojeni vstupu

Modely IR32V- Z kromé vstupti NTC Modely IRDR na DIN listu
gaooD _-“ﬁ+ : ‘-'f:"m OEHE UOE oaEE  oaa
I@l | v _.g I pzzwm vq-ug «10 jout

PH00 Ted/K Vi NTC J

Nastaveni regulatort Carel univerzalni fady IR32 a IRDR
ve specialnim reZimu
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Specialni reZim umoznuje kazdy vystup naprogramovat v zavislosti na nastaveni téchto parametri:
Stl, P1 — zadan4 hodnota 1 a hystereze 1

St2, P2 — Zadand hodnota 2 a hystereze 2...pro rezimy, kde se St2, P2 vyskytuje, tj. C0=7,8,9

P25 - alarm — nizk4 teplota

P26 - alarm - vysoka teplota

P27 — hystereze alarmu

Aktivace specialniho rezimu nastaveni:
C33=1 (pro C33=0 neni spec. rezim aktivni)

Po aktivaci spec. rezimu se objevi nasledujici parametry C34 az C49 ( které se normalné nezobrazuji):

Vystup 1| Vystup 2 | Vystup 3 | Vystup 4
@1 — zavislost C34 C38 C42 C46
@2 — funkce vystupu | C35 C39 C43 C47
@3 — bod zapnuti C36 C40 C44 C48
(@4- diference/logika | C37 C41 C45 C49

@1 — zavislost :Tento parametr udava, od ¢eho je odvozena funkce prislusného vystupu
MozZnosti nastaveni (C34, C38, C42,C46):

0 |necinny vystup 8 |aktivni v pfipad€ vazného alarmu a
nizkého abs. alarmu Er5 (zap)
1 |vtazen k Stl 9 |aktivni v pfipad€ nizkého abs. alarmu Er5
(vyp)
2 |vztazen k St2 10 |aktivni v ptipad¢ nizkého abs. alarmu Er5
(zap)
3 |aktivni v ptfipad€ obecného alarmu (vyp) |11 |aktivni v pfipadé vysokého abs. alarmu
Er4 (vyp)
4 | aktivni v ptipadé obecného alarmu (zap) |12 |aktivni v pfipad¢ vysokého abs. alarmu
Er4 (zap)
5 |aktivni v pfipadé vazného alarmu a 13 | aktivni v ptipad¢ vazného alarmu (vyp)
vysokého abs. alarmu Er4 (vyp)
6 |aktivni v pfipad€ vazného alarmu a 14 | aktivni v ptipad¢ vazného alarmu (zap)
vysokého abs. alarmu Er4 (zap)
7 | aktivni v pfipad€ vazného alarmu a 15 | funkce Casovace
nizkého abs. alarmu Er5 (vyp)

Pii @1=3,4,5...14 pracuje dany vystup podle nékterého z alarmi

obecny alarm= jakykoliv alarm

vazny alarm= alarm p¥i poruse sondy (Er0, Erl), alarm z digitalniho vstupu (Er3) nebo alarm
poruchy paméti (Er2-pfi tomto alarmu se vypnou vSechny vystupy)

nizky absolutni alarm — nastavuje se parametry P25, P27, P28

vysoky absolutni alarm — nastavuje se parametry P26, P27, P28

vyp —vystup alarmu je normalné rozepnut, pri alarmu se sepne
zap- vystup alarmu je normalné sepnut, pfi alarmu se rozepne
Pfi nastaveni @1=3,4,5...14 funguje dany vystup podle alarmi, a tedy dalSi parametry @2, @3,
@4 nemaji na funkci vliv.
14



@2 — funkce vystupu — urcuje, zda je vystup ON-OFF nebo pulsni. Tento parametr ovlivni
vystup pouze pri nastaveni @1=1,2,15

1 vystup ON-OFF
2 vystup PWM —pulsné §itkova modulace (viz téZ rezZim C0=4 a parametr C12)

@3 — bod zapnuti — urcuje, pfi jaké hodnoté dany vystup zapne

Tento parametr ovlivni vystup pouze pfi nastaveni @1=1,2,15

Rozsah: -100 az +100% z hystereze ptislusné k zddané hodnot¢, podle které nastavujeme vystup (Stl
nebo St2 - déle St..). Bod zapnuti se ziska jako St ..+/- % (hystereze Z. h.) . Smysl: zadporné hodnoty
lezi vlevo od St.., kladné hodnoty lezi vpravo od St..

Priklad: St1=10°C, P1= 6°C,
vystup1:C34=1 @3= C36 =-100...bod zapnuti = 4 °C
vystup2:C38=1 @3= C40 = +75...bod zapnuti = 14,5 °C

@4- diference/logika — urcuje hysterezi vystupu s bodem vypnuti a orientaci vzhledem k bodu
zapnuti (vlevo se znaménkem - , vpravo se znaménkem + )

Tento parametr ovlivni vystup pouze p¥i nastaveni @1=1,2,15

Zde se urcuje se bod vypnuti = bod zapnuti +/- % (hystereze Z. h.) — analogicky jako u @3.
Podle orientace bodu zapnuti a vypnuti se urcuje rezim vystupu .

Rezim piimy — (chlazeni) : bod vypnuti lezi vlevo od bodu zapnuti

Rezim invertovany — (topeni) : bod vypnuti lezi vpravo od bodu zapnuti

Piiklad z ptedchoziho odstavce :

Ptiklad: St1=10°C, P1= 6°C,

Vystupl:C34=1 @3= C36 =-100...bod zapnuti =4 °C, C37 =+100 ...bod vypnuti = 10°C

Vystup 1 funguje jako topeni s vypindnim pii 10°C a opétovnym zapnutim pii poklesu na 6°C.
vystup2:C38=1 @3= C40 = +75...bod zapnuti = 14,5 °C , C41=-10...bod vypnuti = 14,5 —0,1*6 =
13,9°C. Vystup 2 funguje jako chlazeni na teplotu 13,9 °C s opétovnym zapnutim pii nartistu teploty na
14,5 °C.

Doporuceni pro specialni nastaveni:

1. pouzivejte rezim CO= 9 — moznost nastavit 2 zddan¢ hodnoty

2. Casty ptipad - pro ON-OFF regulaci nastaveni pouze 2 Zadanych hodnot, napi. na vystupech 1 a 2
(vystup 1 se vaze k Stl a P1, vystup 2 se vaze k St2 a P2):

C34=1, C35=0, topeni :C36=-100, C37=+100, pro chlazeni : C36=+100, C37=-100

C38=2, C39=0, topeni :C40=-100, C41=+100, pro chlazeni : C40=+100, C41=-100

Dovoz, servis a technické poradenstvi:

LOGITRON s.r.o.
Volutova 2520, 158 00 Praha 5
tel. 251 619 284, fax 251 612 831
e-mail: sales@logitron.cz
www.logitron.cz

15



