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1 - OBECNY POPIS

THP 84 je digitalni mikroprocesorem Fizeny regulator s 1
nebo 2 zZadanymi hodnotami, s regulaci ON/OFF, PID nebo s
neutrdlni zonou a s funkci automatickéeho ladeni PID konstant
(AUTOTUNING). Regulovana velicina se zobrazuje na
ctyrmistném displeji (PV) a stav vystupu je signalizovan
dvéma LED-diodami. Pristroj muze byt vybaven az dvéma
vystupy: 1 relé a 1 state relé (SSR) a 1 vstup pro sondy PTC,
RTD (Pt 100 nebo N100), termoclanek (J-K-S) nebo pro
vSechny druhy senzoru, které maji normalizovany proudovy
signal (4...20 m4, 0...20 mA) nebo napétovy signal (0...10 V).
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1.1 — CELNI PANEL
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1 Klavesa P: Pro nastaveni zadané hodnoty a programovani
funkce, parametrii.

2 Klavesa DOWN: Pro snizeni hodnoty nebo pro volbu
parametril.

3 Klavesa UP: Pro zvySeni hodnoty nebo pro volbu
parametril.

4 Led OUTI: Signalizuje zapnuti (sviti) nebo vypnuti
(nesviti) vystupu C1 a signalizuje zadanou hodnotu 1 nebo
parametry rezimu programovani (blika).

5 Led OUT2: Signalizuje zapnuti (sviti) nebo vypnuti
(nesviti) vystupu C2 a signalizuje zadanou hodnotu 2 nebo
parametry rezimu programovani (blika).
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1.2 - KOD PRISTROJE
THP 24 a b cc dd

a = NAPAJENI
L: 24V ss/V st
H:90 ... 240 V ss

b=VSTUP

C: Termoclanky (J, K, S)

D: Teplotni sondy (Pt100, Nil100 IEC)
E: Termistory PTC (KTY 81)

F: Normalizované signdly 4 ... 20 mA.
A: Normalizované signdly 0 ... 20 mA
V: Normalizované signaly 0 ... 10V

cc = VYSTUPY

OR: OUT1I napétovy vystup 6 V ss pro SSR, OUT?2 relé

RO: OUTI relé, OUT2 napétovy vystup 6 V ss pro SSR

O: OUTI napétovy vystup 6 V ss pro SSR, OUT?2 neni osazen
R: OUTI rele, OUT?2 neni osazen.

dd = SPECIALNI KODY

2- TECHNICKA DATA

ELEKTRICKE UDAJE

Napdjeni: 24 Vst/Vss, 90... 240 V st +/-10% (50/60 Hz)
Prikon: cca 3 VA priblizné

Vstup(v): 1 vstup pro teplotni cidla termoclanku J, K, S,
odporova cidla Pt100 IEC, Nil00 a PTC (KTY 81-121 990 Q
pri 25 °C) nebo pro normalizované signdly 4...20 mA4, 0...20
mA anebo 0... 10V.

Vystup(v): az 2 vystupy, 1 reléovy (54-AC1, 24-AC3 /250
Vst); 1 napétovy pro pohon SSR (6 V ss/15 mA)

MECHANICKE UDAJE

Material krytu: ABS plastové, nehorlavé, UL 94 V0
Rozméry: 24 x 48 x 100 mm

Hmotnost: cca. 80 g

Montaz: do panelu s otvorem 22 x 45,5 mm

Pripojeni: vyjimatelnd §roubovaci svorkovnice 2,5 mm’
Stupen kryti celniho panelu: IP 54 (pri montazi do panelu)
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Provozni teplota: 0..55 °C
Relativni vihkost: 30...95 % bez kondenzace

Skladovaci teplota: —10 az +60 °C

FUNKCNI UDAJE

Rizeni: ON/OFF, NEUTRALNI ZONA, PID

Meérici rozsah: podle pouzité sondy (viz tabulka)

RozliSeni displeje: podle pouzité sondy 1/0,1/5/0,5 jednotky
Celkova presnost: +/- 0,5 % z rozsahu

Vzorkovacit rychlost: 1 x za sekundu

Cinnost: typ 1C dle EN 60730-1

Odpovida: smernici ECC EMC 89/336 (EN 50081-1, EN
50082-1), smeérnici ECC LV 73/23 a 93/68 (EN 60730-1)

TABULKA ROZSAHU MERENI

SONDA 4 CiSLICE 4 CISLICE s
desetinnou ¢arkou .
PTC -50 ... +150 °C -50.0 ... +150.0 °C
-58 ... 4302 °F -58.0 ... +302.0 °F
Pt 100 (Pt) -100 ... +600 °C -99.9 ... +600.0 °C
-148 ... +1112 °F -99.9 ... +999.9 °F
Ni 100 (ni) -50 ... +150 °C -50.0 ... +150.0 °C
-58 ... +302 °F -58.0 ... +302.0 °F
J (FE) 0...+800 °C -
+32 ... 1472 °F
K (Cr) 0...+1200 °C -
+32 ... 42192 °F
S (rh) 0...+1600 °C -
+32 ... +2912 °F
4..20 mA, 0..20 mA, -999 ... 7000 -99.9 ... 700.0
0..10 V (gener.)

3 —INSTALACE

MECHANICKA MONTAZ: Pristroj se montuje do panelu
Pomoci svorek, které jsou soucasti dodavky, upevnéte zarizeni
do predem pripraveného otvoru rozmeéru 22 x 45 mm.
Doporucujeme pouzit tésneéni mezi pristroj a panel, tim
pristroj ziska kryti IP 54. Zarizeni neumistujte do vihkého
nebo necisteho prostiedi. Pristroj umistéte co nejddle od
zdrojii elektromagnetického ruseni, jako napr. elektromotorii,
spinaci, relé, elektromagnetickych ventilii apod.
ELEKTRICKA MONTAZ: Pripojte dle schématu. Na kazdou
svorku privedte pouze jeden vodic. Dodrzujte max. proud,
ktery smi prochazet relé. Pristroj je treba drzet co nejdale od
silné induktivnich poli, jaké zpusobuji napr. motory, proudové
stykace vyssich hodnot, silova relé a jiné elektromagnetické
zdroje, nebot' mohou mit za nasledek riizné poruchy pristroje.
Pokud zarizeni obsahuje stykace, jejichz funkce vyvozuje silna
ruSenti, je nutné paralelni zapojeni RC filtru k civce stykace a
k oviladanym induktivnim zatézim.

Pristroj neni vybaven prepétovou ochranou - proto
doporucujeme chranit vSechny elektrické obvody pripojené k
pristroji proti prepéti, at’ jiz pulznimu nebo trvaléemu (spravnd
instalace v budové ma obsahovat 3 stupné prepétové
ochrany).

Pristroj je celné vyjimatelny z krytu — pokud je nutné to
provést, odpojte predtim napajeni. Pouzivejte kabely se
spravnou izolaci pro dany ucel, podle zatizeni a pracovni

teploty.

Kabely od vstupnich cidel vedte oddélené od napdjecich
kabelii. Pokud je kabel vstupniho cidla stinén, uzemnéte
stinéni jen na jednom konci.

Je uzitecné zkontrolovat parametry pred sepnutim vystupii,
aby se castym zapinanim neposkodil napi. pohon. Pokud by
chyba pristroje mohla zpiisobit nebezpecné situace, je nutno
vybavit zarizeni pridavnymi pristroji k zajisteni bezpecnosti.
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4 - PRACOVNI REZIMY

4.1 - RIZENI ON/OFF

Regulace v rezimu ON/OFF pracuje v zavislosti na zZadané
hodnoté (Setl, Set2), hystereze (parametry "d1", "d2") a
typech akcniho zasahu (parametry "HC1", "HC2"). Pro
spravnou funkci je nezbytné nastavit zapornou hysterezi pro
invertni funkci (vwhiivani) a kladnou hysterezi pro primou
funkci (chlazent). Zadané hodnoty se mohou parametrem
"OCO" programovat jako nezavislé nebo zavisle. V tomto
pripadé bude zZadana hodnota 2 odpovidat [Setl + Set2].
Jestlize se vystup 2 pouzivd jako vystup poplachu, parametr
"OCO" udava, zda je poplach absolutni nebo relativni
(in=absolutni, di=relativni) a parametr "HC2" urcuje, zda se
Jedna o poplach nizky nebo vysoky (H=nizky, C=vysoky).
Pracovni rezim miize byt modifikovan priimérnym
parametrem zpozdeni vystupu (parametr "od") nebo funkci
dynamické zadané hodnoty, viz kapitola o této funkci.
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4.2 - REGULACE S NEUTRALNI ZONOU

Regulace s neutralni zonou se tyka obou vystupii a je vétsinou
nezbytna pro Fizeni zarizeni, které ovlada kladny regulacni
prvek (ext. vyhrivani, zvlhéovani vzduchu atd.) a zaporny
regulacni prvek (ext. chlazeni, vysusSovani atd.) Funkce je
urcovana zadanou hodnotou Setl (Set2 se odpojuje
automaticky) a neutralni zonou (parametr "db"). Regulator
pracuje nasledujicim zpiisobem: vypina vystupy je-li provozni
hodnota shodna s zadanou hodnotou, zapina vstup OUTI kdyz
je provozni hodnota nizsi nez [Setl-db] a zapind vystup
OUT2, kdyz je provozni hodnota nizsi nez [Setl+db]. Kladny
regulacni prvek je pripojovan k vystupu OUTI a zaporny
regulacni prvek je na vystupu OUT2.
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4.3 — PID REGULACE A FUNKCE AUTOTUNING
Rezim Fizeni PID se miize provadet pouze pies vystup OUTI,
protoze vystup OUT2 se miize provozovat pouze
prostiednictvim rezimu rizeni ON/OFF (zapnuto/vypnuto)
s nastavenim Set 2 vzavislosti nebo bez zavislosti na
nastaveni Set 1 a miize se proto pouzivat jako poplach (viz
regulator ON/OFF). Algoritmus PID pristroje zajistuje pro
program nasledujici parametry:

PROPORCIONALNI SLOZKA:

"Pb"- proporciondlni pasmo,

"rst" - rucni reset nebo offset pasma proporcionality

"Ct" - ¢asovy cyklus spinani vystupii (relé)

INTEGRACNI SLOZKA:

"It" - integracni casova konstanta

DERIVACNI SLOZKA:

"dt" - derivacni casova konstanta

Pristroj je nastaven na parametry vztahujici se k rizeni
standardnich hodnot PID. Jestlize by tyto mély za nasledek
nevhodnost Fizeni, bylo by vhodné naprogramovat funkci
AUTOTUNING (automatické nastavovani). Funkce Auto-
tuning umoznuje automatické nastavovani PID-parametrii
pristroje.

Aktivace funkce AUTOTUNING se provadi ndasledujicim
zpusobem:

- Nastavte pozadovanou "Zadanou hodnotu".

- Nastavte pozadované parametry a zejména "HCI".

- Nastavte parametr "Ft": Pi

- Pripojte pristroj k zarizeni

- Nastavte parametr "tun": y

- Vyckejte nez se ukonci vystoupeni z programovani
Regulator automaticky nastavi vSechny sprdvné parametry
pro spravny rezim Fizeni PID. DFive nez pristroj vypnete,
vyckejte vidy na ukonceni procesu funkce Autotuning
(automatické nastavovani), které se projevi navratem displeje
do normalni funkce. Postup funkce Autotuning byl omezen
maximalni dobou 4 hodin, po této dobe, pokud proces funkce
Autotuning neni ukoncen, pristroj automaticky postup ukonci
a na displeji se nepretrzité zobrazuje hlaseni "EEE". Pro
zastaveni automatického cyklu nebo obnoveni normdalni
funkce po poruse (chybé) pristroj vypnéte a znovu zapnéte.
Vypocitana hodnota se na konci cyklu Autotuning automaticky

funkce). Pokud je

ulozi do paméti pristroje do parametrii Fizeni PID.

4.4 — FUNKCE DYNAMICKE ZADANE HODNOTY
Tato funkce pracuje na vystupu OUT 1, pro kterykoliv rezim
regulace. Je vyhodné ji pouzit napr. k zamezeni piekmitu
regulované veliciny pri ndbéhu regulace, k omezeni
nadmeérného naristu regulované veliciny, nebo pokud se
vyzaduje postupny nabéh na Zadanou hodnotu (rampovd
tato funkce aktivovdana, reguldtor
automaticky zvySuje "dynamickou" Zddanou hodnotu, dokud
neni dosazena zvolenda Zadanda hodnota. Parametry pro
naprogramovani této funkce jsou nasledujici (viz téz obr.):
"drb"'- symetrické pdasmo necitlivosti dynamické Zzadané
hodnoty, mimo toto pasmo je funkce aktivovaina.

"dS1'" - hodnota priristku dynamicke zadané hodnoty po case
dst

"dSt" - casovy interval mezi dvema priristky dynamicke

zadané hodnoty
Pozn.: funkce se zrusi nastavenim dSi= 0.
A
T
Tdrb
1drb

5 - PROGRAMOVANI

5.1- PROGRAMOVANI ZADANYCH HODNOT

Po stisknuti tlacitka P se objevi na displeji zadana hodnota
Set 1 po dobu 5 s; behem techto 5 s stisknéte znovu tlacitko P
a objevi se zadana hodnota Set 2.

Jak nastavit Zadanou hodnotu Set 1

* Stisknéete jednou tlacitko P

* LED OUT1 se rozblika.

* Behem 5 sekund zménte zobrazenou hodnotu tlacitky UP a
DOWN .

Pozn.: Mohou byt zvoleny pouze hodnoty lezici mezi horni a
spodni mezi HS1 a LS1.

* Opusteni programovaciho rezimu nastane automaticky po 5
sekundach, pokud se nestiskne zadné tlacitko.

Jak nastavit Zadanou hodnotu Set 2

* Stisknéte dvakrat tlacitko P .

* LED OUT?2 se rozblika.

* Behem 5 sekund zménte zobrazenou hodnotu tlacitky UP a
DOWN.

Pozn.: Mohou byt zvoleny pouze hodnoty lezici mezi horni a
spodni mezi HS2 a LS?2.

* Opusteni programovaciho rezimu nastava automaticky po 5
sekundach, pokud se nestiskne zadné tlacitko.

5.2 - JAK NASTAVIT OPERACNI PARAMETRY

* Tisknete tlacitko P po dobu 5 s.

* LED OUT1 se rozblika.

* Na displeji se objevi kod prvniho parametru

* Vyberte parametr, ktery chcete nastavit, tlacitky UP nebo
DOWN.

* Stisknéte tlacitko P, aby se zobrazila hodnota daného
parametru.
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* Abyste zménili hodnotu parametru, tisknéte stale tlacitko P
a soucasné stiskem tlacitek UP nebo DOWN zvétsete nebo
zmensete zobrazenou hodnotu.

* Uvolnete tlacitko P a tlacitky UP nebo DOWN vyberte dalsi
parametr.

* Pro zménu hodnoty parametru dodrzte vyse uvedené
pokyny.

* Opusténi programovactho rezimu nastava automaticky po
20 sekundach, pokud se nestiskne zadné tlacitko.

DileZité: Nevypinejte regulator pred ukoncenim
programovactho rezimu, jinak nova data nebudou uchovana.
Pozn.: Nekteré parametry se nemohou zobrazit, protoze
regulator je naprogramovan tak, aby preskakoval parametry,
ktere nejsou potrebné. Napriklad, pokud je regulator nastaven
na rezim regulace ON/OFF, béhem programovani se preskoci
vSechny parametry prislusné pouze pro regulaci s nulovou
zonou (napr. db - nulova zona) a PID regulaci (napv. Pb -
pdsmo proporcionality).

Pro vstup 4 - 20 mA chybéji vSechny parametry prislusné typu
¢idla a jednotky méreni (Lci, Hci a hdd).

5.3 - PROGRAMOVANI MEZNICH HODNOT
VSTUPU

Je-li pristroj vybaven vstupem pro normalizovany signal
4..20 mA, 0...20 mA nebo 0...10 V, je nezbytné nastavit mezni
hodnoty vstupu pro spravnou indikaci méveni. Napriklad: ma-
li pripojend sonda rozsah 0..100 bar, je nutno
naprogramovat 0 pro parametr "Lci" (zacatek stupnice) a 100
pro parametr "Hci" (konec stupnice). Stejné zménime
parametr s desetinnou carkou. Priklad: pristroj s pripojenou
sondou relativni vihkosti s rozsahem 20...99 % rel. vihkosti,
pro nastaveni desetinné carky se naprogramuje "dP" v reZimu
"on", "Lci" jako 20.0 a "Hci" jako 99.9.

6 — POPIS PARAMETRU

d1 Hystereze vystupu 1: Urcuje pracovni rozsah vystupu 1. Je
to rozdil hodnot regulované veliciny p¥i spusteni a vypnuti
vystupu 1, prislusnému k zZadané hodnoteé Set 1

d2 Hystereze vystupu 2: Totéz pro vystup a Zadanou hodnotu
Set 2

db Neutrdlni zona: Je to oblast kolem zddané hodnoty, kde
Jjsou oba vystupy vypnuty. Kdyz teplota klesne pod hodnotu
(Zadand hodnota - db), regulator zapne vystup OUT 1
(topeni), kdyz teplota stoupne nad hodnotu (Zadand hodnota +
db), regulator zapne vystup OUT 2 (chlazeni).

LS1/LS2 Spodni meze Zidanych hodnot Set 1 a Set 2

HS1/ HS2 Horni meze Zadanych hodnot Set 1 a Set 2
Zadand hodnota Set 1 nesmi byt nastavena nize nez LS1 a
vySe nez HSI.

Zadand hodnota Set 2 nesmi byt nastavena nize nez LS2 a
vySe nez HS2.

Pb Pdasmo proporcionality: Je to oblast (ve stupnich), ve které
regulator 7idi vystup umeérné k regulacni odchylce (rozdil
mezi zadanou hodnotou a okamzitou hodnotou regulované
veliciny ).

It Integracni casova konstanta: Oznacuje konstantu
vyjadienou v sekunddach.

dt Derivacni ¢asovd konstanta: Oznacuje konstantu
vyjadienou v sekunddch.

rSt Rucni reset : Hodnota offsetu pro pasmo proporcionality.

od Zpoidéni vystupu: Casova prodleva mezi okamzikem, kdy
si regulacni pochod zadda zménu stavu na vystupech, a
skutecnym okamzikem zmeny stavu. Tato funkce neni aktivni
pro vystup 1 v PID rezimu.

Ct Casovy cyklus relé: Casovy cyklus vystupu I, pokud je
aktivni proporcionalni regulace v PID rezimu.

drb Pasmo necitlivosti dynamické Zadané hodnoty:
symetrické polopasmo okolo Zadané hodnoty 1, mimo néz je
funkce dynamické zadané hodnoty aktivovana.

dSi Prirustek dynamické Zadané hodnoty: hodnota priristku
dynamické zadané hodnoty. Pro zruSeni funkce dynamické
zadané hodnoty nastavte dSi = 0.

dSt Casovy interval mezi dvéma piiriistky dynamické ¥idané
hodnoty

Lci Spodni mez vstupu (pouze pro vstup 4 - 20 mA )
Hodnota, kterou reguldtor ukazuje, kdyz je hodnota vstupu 4
mA (podle meérené veliciny a typu pouzité sondy).

Hci Horni mez vstupu (pouze pro vstup 4 - 20 mA )
Hodnota, kterou regulator ukazuje, kdyz je hodnota vstupu 20
mA (podle meérené veliciny a typu pouzité sondy).

CAL - kalibrace: Kladna nebo zdporna hodnota pridana k
hodnoté ctené ze sondy. Toto je uzitecné pro kompenzaci
moznych chyb méreni vzniklych nespravnou polohou sondy,
spoji vodicu apod.

Ft Typ regulace: Timto parametrem je mozno nastavit typ

regulace:
on = ON/OFF
Pi=PID

nr = regulace s neutralni zonou

PSE Typ sondy: Pro regulatory se vstupem termoclankovym
nebo odporovym dovoluje vybér pouzité sondy:

FE = J termoclanek

Cr = K termoclanek

ni = NI 100 odpor

Pt = Pt 100 odpor

Pokud je provadéna zména tohoto parametru, doporucujeme
pockat na ukonceni programovaci faze, potom pristroj
vypnout a opét zapnout. Zména typu sondy by mohla téz
vyzadovat modifikaci mezi Zadané hodnoty.

0CO Vztah mezi Zadanou hodnotou Set 1 a Zadanou
hodnotou Set 2: Urcuje, zda dvé zZadané hodnoty jsou na sobé
nezavisle, nebo zda je zadana hodnota Set 2 vztazena k
zadané hodnoté Set 1.

di = Zadana hodnota Set 2 je vztazena k zZadané hodnoté Set 1(
tj =SETI + SET2), in = zadané hodnoty na sobé nezavislé
HC1 Cinnost vystupu 1

H = invertovany typ akce (napt. topeni, zvlhcovani) - pro
procesy, kde se jako akcni zasah vyZaduje prirustek
regulované veliciny

C = primy typ akce (napr. chlazeni, vysouseni) - pro procesy,
kde se jako akcni zasah vyzaduje ubytek regulované veliciny
viz téz obr. v kapitole 2

HC2 Cinnost vystupu 2 (obdobné jako HCI)

H = invertovany typ akce

C = primy typ

dP Desetinnd ¢arka: Tento parametr urcuje zobrazeni
desetinného mista regulované veliciny. Je aktivni pro modely
se vstupem PTC, odporovym a termoclankovym.

on = desetinnad carka zapnuta, zobrazeni po 0,1 jednotky

oF = desetinna carka vypnuta, zobrazeni po jedné jednotce
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Pokud je modifikovano zobrazeni, rovnéz zadana hodnota a

Jjeji meze se musi modifikovat. Nap¥. je-li Zddand hodnota 200, KOD POPIS ROZSAH od vyrobce
. PSE | Typ sondy FE = J termoc¢lanek
se zobrazenou desetinou tento parametr bude 20,0. B 1
o C . ., Cr =K termoclanek FE
rou Jednotky méieni: Tento parametr urcuje jednotky méreni th =S termo&lanek
zobrazované teploty, a to bud °C nebo °F. Modifikace tohoto Ni = Ni100 odpor
parametru modifikuje pouze zobrazenou hodnotu, ale ne Pt =PT100 odpor Pt
Zddanou hodnotu a jeji meze. Napi. pokud byla Zddand OCO | Nastaveni zad. di=vztaz. k zédané in
hodnota 200°C, a tento parametr se zméni na °F, Zddana h,Od.n oty 2 (]?J,l hofln()t? 1 i
zavislost na zad. in=nezav. na zadané
hodnota bude 200°F. hodnotg 1) hodnot? 1
tun Aktivace funkce AUTOTUNING HC1 | Cinnost vystupu 1 H=topeni, H
hdd Polociselny displej: Zaokrouhleni posledniho mista. V _ C=chlazeni
tomto rezimu ukazuje displej na poslednim misté: HC2 | Cinnost vystupu 2 H=topeni, H
0, pokud je mérenda hodnota mezi 0 az 4 — C=chlaz§n1
. o . . dp Desetinna ¢arka — on = 0,1 jednotky oF
5, povkudje méfend hodnota mezi 5 az 9 , zobrazeni oF = 1 jednotka
Napr.: skutecna hodnota = 78, zobrazeni = 75 rou | Jednotky méfeni °C _°F oC
. tun Aktivace funkce y =ANO, a=NE n
6.1 - TABULKA PARAMETRU AUTOTUNING
KOD POPIS ROZSAH od vyrobce hdd | Polociselny displej — | y = ANO, a=NE n
d1 Hystereze zadané Meéfici rozsah sondy -1 zaokrouhleni
hodnoty Set 1 tAb | Pevné nastaveny
d2 Hystereze zadané Mg¢fici rozsah sondy -1 parametr
hodnoty Set 2
db Hodnota neutralni od 1 do méf. rozsahu 1 , , v ,
z6ny 7—ZAVADY, UDRZBA A ZARUKA
LS1 | Spodni mez zadané | od spodni meze mét. min. CHYBOVA HLASENI
hodnoty Set 1 rozsahu sondy do
HS1
LS2 | Spodni mez 74dané | od spodni meze méf. min. Zobrazovana Pfic¢ina hlaseni Stav vystupu
hodnoty Set 2 rozsahu sondy do Zprava
HS2
HS1 | Horni mez zidané od LS1 do horni max. EEE Prerusené vstupni vedeni Vypnuty
hodnoty Setl meze mét. Rozsahu
sondy - Pod nebo nad rozsah Vypnuty
HS2 | Horni mez zadané od LS2 do horni max. (mérend hodnota je nizsi
hodnoty Set2 meze méf. Rozsahu nebo vyssi nez rozsah
sondy sondy). Zkontrolujte sondu
Pb Pasmo 0d 0,1/1 do rozsahu 40°C/°F a/nebo parametr PSE
proporcionality sondy . .
It Integraéni Gasova 0 az 3600 sekund 300s 7.1 — UDRZBA
konstanta .
dt Derivacni ¢asova 0 a2 3600 sekund 30 s Cisténi: regulator je mozno cistit jemnym hadiikem s
konstanta mydlovou vodou,; nepouzivejte benzin a jiné chemikalie.
rSt | Ruéni reset — méfici rozsah sondy 0°C/ °F Regulator nenamdacejte.
pfednastaveni . L, Lo o
od Zpozdéni vistupu 0 22 500 sekund 0s Oprava: vSechny opravy musi byt provadeny odbornymi
Ct Casovy cyklus relé 1 az 500 sekund 20's autorizovanymi provozovnami.
drb gésmo .nec’itvlirvosti’ 0 az max. méft. 0°C/ °F 7.2 - KALIBRACE:
ynamické zadané rozsah ; o N . o, , .
hodnoty Pred opustenim vyroby je kazdy regulator automaticky
dSI | Prrastek dynamické | 0 aZ max. mef. 0°C/ °F kalibrovan za pouziti pocitace. Pokud je zobrazend hodnota
z4dané hodnoty rozsah nespravnd, vyzkousejte pripojeni napdjeni a sond, zvlasté
(rampa) Jsou-li kabely spojovany. Pokud neni mozné pricinu chyby
dSt | Casovy interval mezi | 1 az 3600 sekund ls odstranit, nastavte parametr CAL tak, aby bylo dosazeno
dve€ma pfirstky méreni spravné hodnoty.
dynam. zad. hodnoty
Lel rs)f: j‘f;g;fﬁ““‘p“ 999/-99.9 az Hel 0 Dovoz, servis a technické poradenstvi:
Hci | Horni mez vstupu — | od Lci do 9999/999.9 99
pro 4-20mA ____ LOGITRON s.r.o.
AL | Litet 999 22 999 Jednotek |9 Volutové 2520, 158 00 Praha 5
yp regulace On=dvoustavova Pi
Pi=PID tel. 251 619 284, fax 251 612 831
nr=reg. s neutralni e-mail: sales@logitron.cz
z6nou

www.logitron.cz
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