PID mikroprocesorovy regulator THP35

1.0 VSeobecnv popis:

Cislicovy regulator teploty THP35 se dvéma vystupy, postaveny na bazi vykonného mikroprocesoru, je
konstruovan pro regulaci teploty nebo jinych regulovanych veli¢in v Sirokém spektru primyslovych
aplikaci. Uzivatel mlze zvolit 3 riizné rezimy pomoci tlacitek na ¢elnim panelu : ON/OFF
(dvoustavova) regulace, regulace s neutrdlni zoénou, nebo PID regulace s moznosti automatického
vypoctu PID konstant ( funkce autotuning). Programovéni "on screen" je jednoduché a rychlé
prostiednictvim tlacitek na ¢elnim panelu, a pfistup k menu je bez potieby nastrojii nebo slozitych

procedur.

Ctyimistny displej zobrazuje regulovanou
veli¢inu nebo kdédy a hodnoty operacnich
parametrl. Stav vystupt je signalizovan dvéma
LED diodami.

Ptistroj ma 1 nebo 2 vystupy reléové nebo
vystupy pro SSR relé a jeden vstup, kterym miize
byt dle modelu: PTC polovodi¢, odporové ¢idlo
Pt 100 nebo Ni 100, termoc¢lanek J, K, S nebo
snimac s normalizovanym signalem ( 4-20, 0-20
mA, 0-1 V).

Rozméry pfistroje jsou na obrazku:

Kod piistroje

THP35abcdee

a = napajeni

Y:24 Vss

A: 24V sti

C: 110 V st

D: 230 V stt

b = vstup

C: termoclanek J,K,S

D: Pt100, Ni100 (dle norem IEC)

E: PTC termistor

F:4.20 mA

A:0.20 mA

V:0..10V

c=vystup 1

R: relé

O: napétovy vystup 12 Vss pro SSR relé
d = vystup 2

R: relé

O: napétovy vystup 12 Vss pro SSR relé
ee = specialni kédy (bézn¢ se neuziva)
Piiklad: THP35DDRR - napéajeni 230 V stf,
vstup Pt100, vystup 112 - relé

2.00 Technické udaje:

2.10 Elektrické udaje

Napajeni: 24 V ss, 24, 110, 230 V sti +/- 10 %,
50/60 Hz

Kmitocet: 50 Hz

Piikon: cca 5 VA

THP 35

Vstupy:vzdy 1 vstup

moznosti pro teplotni vstupy: termoclanek
JLK,S, Pt100, Ni100 , PTC (1000 Ohm pfi
250C)

normalizované signaly: 4..20 mA, 0..20 mA, 0-
10V

Vystupy: 1 az 2 - moznosti: relé ( 8A-AC1,
3A-AC3, 250 Vsti)

nap. pro SSR ( 12Vss /25 mA)

Elektricka zivotnost relé: 100 000 cykla

2.20 Mechanické udaje

Pouzdro: nehotlavy plast ABS

Rozméry: 4 DIN moduly, ¢elni panel 70 x 84
mm, hloubka 60 mm ( v*$*h )

Hmotnost: cca 230 g

Montaz: na DIN liStu

Pripojeni: Sroubovaci svorkovnice do priifezu
2,5 mm?2

Provozni teplota: 0 az 55 0C

Provozni rel. vlhkost: 30 az 95 % r.v. bez
kondenzace

Skladovaci teplota: - 10 az + 60°C

2.30 Funk¢ni ddaje

Regulace: ON/OFF, s neutralni zénou, PID
(pouze pro vystup 1, vystup 2 pracuje v
ON/OFF rezimu)

str. 1/ 8



Mé¥ici rozsah: podle pouzité sondy
RozliSeni: 1 nebo 0,1 jednotky / 5 nebo 0,5
jednotky

Presnost: +/- 0,5 % z celého rozsahu

Perioda vzorkovani: 1 vzorek za sekundu
Vyhovuje normam: EMC 89/336 (EN 50081-
1, EN50082-1)

LV 73/23 a 93/68 (EN60730-1)

3.00 Instalace:

3.10 Mechanickéd montaz:

Ptistroj je ur¢en pro montdz na DIN listu.
Regulator musi byt instalovan na misté
chranéném proti extrémnim otfestim, naraziim,
vodé, praSnosti, agresivnim plyniim a na mist¢,
kde teplota a vlhkost nepiesahuji povolené
limity uvedené v technickych podminkéch.
3.20 Elektrick4 montaz:

Pouziti v kritickych prostiedich:

Umistéte ptistroj co nejdéle od zdroju rusivého
elektromagnetického pole ( napt. motory,
stykace, relé, elektroventily ).

Elektrické zapojeni

Doporucujeme chréanit napdjeni proti
elektrickému prepéti, Spickam, atd. Toho Ize
docilit dodrzenim nasledujicich doporuceni:

- odd¢lit napajeni zatéze (topného télesa,
kompresoru, ventilatoru, atd.) od napajeni
regulatoru

- kabely sond a kabely napajeni regulatoru musi
byt vedeny oddélen¢ od kabelil napdjeni zatéze,
bez kiizeni se a vytvareni smycek.

- linkovy filtr, tam kde jsou zafizeni generujici
vysoké napétoveé-frekvencni poruchy (napi. R-
C filtr paraleln¢ k civce externiho stykace).

- stinény kabel sond (s uzemnénym stinénim),
tam kde pfedchozi

opatfeni nebyla dostatec¢na.

- kde jsou pritomny silné radiové viny, je tieba
regulator umistit do uzemnéného kovového
pouzdra.

- pouziti stabilizovanych zdroji

- pouziti vhodnych ptepétovych ochran
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3.00 Operacni rezim:

ON/OFF (dvoustavova) regulace

Oba vystupy mohou pracovat v rezimu ON/OFF regulace, kazdy vystup podle naprogramovani zadané
hodnoty (SEt1 a SEt2), hystereze (d1 a d2), typu akéniho zasahu (HC1 a HC2) a dalSich parametra. Pro
sprav- nou funkci je nutné nastavit kladnou hodnotu pro piimy typ akéniho zasahu (napft. chlazenti,
vysouseni), a zapornou hodnotu pro invertovany typ akéniho zasahu (napft. topeni, zvlh¢ovani). Dvé
z4ddané hodnoty mohou byt parametrem OCO naprogramovany jako vzajemné nezavislé nebo zavislé (
v tomto ptipad¢ je Zadand hodnota 2, pfislusna k druhému regulacnimu vystupu, rovna SEt1 + SEt2).

Vystup 2 muze byt také pouzit jako alarm;

v tomto ptipade parametr OCO urcuje, zda jde o alarm absolutni (OCO=in) nebo relativni vzhledem k
zéddan¢é hodnoté 1 (OCO=di), zatimco parametr HC2 urcuje, zda jde o minimalni (HC2=H) nebo

maximalni (HC2=C) alarm.

THP 35
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Regulace s neutralni zonou

Tento typ regulace se uplatni v aplikacich, kde regulovana veli¢ina musi byt udrzovana na konstantni
hodnoté v ur€ité zonég, ¢astecné pro ON/OFF regulaci velmi nestabilnich veli¢in (kmitani regulované
veli¢iny kolem zadané hodnoty),kde se vyzaduje pfimy i invertovany akéni zasah ( napf. chlazeni a
topeni) k udrzeni regulované veli¢iny v nulové zoné. Ptistroj automaticky fidi vystup 1 v invertovaném
rezimu (topeni).Pokud napf.teplota klesne pod hodnotu SEt1 - db

(parametr SEt2 je zde vypustén), zapne se vystup 1. Vystup 2 pracuje v piimém rezimu (chlazeni).
Pokud teplota stoupne nad hodnotu SEt1 + db, vystup 2 se zapne. Topny element musi byt pfipojen na
vystup 1, chladici zatizeni na vystup 2.

A
T
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PID regulace

PID regulace funguje pouze pro vystup 1. Vystup 2 pracuje v ON/OFF rezimu s zadanou hodnotou 2
nezavislou, nebo vztazenou k zddané hodnot¢ 1 (mtize byt pouzit jako alarm). V PID algoritmu
regulatoru Ize naprogramovat tyto hodnoty:

Proporcionalni slozka:

Pb= pasmo proporcionality

rSt=rucni reset nebo offset pasma proporcionality

Ct= Casovy cyklus spinani vystupu (rel¢)

Integracni slozka:

ti= integracni ¢asova konstanta

Ar= ARW pésmo (pasmo, kde se integracni slozka méni a optimalizuje podle

okamzité potieby)

Derivaéni slozka :

td= derivacni Casova konstanta

td = derivaéni ¢asova konstanta

sr= derivacni perioda vzorkovani

Pokud bézné hodnoty nevyhovuji fizenému procesu, dodrzujte nasledujici smérnice pro vypocet
vhodnych hodnot:

- Nastavte regulator do ON/OFF rezimu

- Hodnota SEt1 musi byt 90 % z Zadan¢ hodnoty, kterou chcete dosdhnout
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- Hystereze d1 musi byt zaporna, pfinejmensim 3 % z zddané hodnoty

- Zapnéte zafizeni a ¢ekejte, dokud regulovana veli¢ina nezac¢ne kmitat s konstantni periodou i
amplitudou. Urcete periodu - interval mezi dvéma Spi¢kami (tu), a amplitudu - rozdil mezi maximem a
minimem kmitajici veli¢iny (AT).

- Nastavte nasledujici PID parametry:

Pb=2 AT
ti=tu/2
td=tu/8
Ct=tu/20
Sr=td /25
Ar=Pb/2

- Muze se zkusit jemné ladéni téchto konstant, pamatujte Ze :

Proporcionalni slozka tidi vystup v ptimé zavislosti na regulacni odchylce. Integracni slozka tidi vystup
podle integralu reg. odchylky. Deriva¢ni slozka tidi vystup podle rychlosti zmény (napf. teploty) na
vstupu.

Funkce AUTOTUNING - automatické ladéni PID konstant

Pokud je bézné nastaveni PID konstant nevhodné pro regulaci, 1ze vyuzit funkci AUTOTUNING, ktera
umoziuje automaticky vypocet parametrt

tak, aby byla dosaZena zadana hodnota.

Funkce je signalizovana tim, Ze na displeji blika regulovana veli¢ina.

Po jejim ukonceni se displej vrati do normalnich podminek. Tato funkce se aktivuje parametrem tun
nastavenym na " y " a sama se spusti po ukonceni programovaci faze. Jeji trvani je omezeno dobou asi
4 hodin. Pokud reguléator neni schopen nastavit parametry regulace, na displeji se objevi hlaseni " EEEE
". Pro znovunastaveni normalnich podminek vypnéte ptistroj a opét jej zapnéte. Hodnoty spocitané
funkci AUTOTUNING se automaticky zapisi do parametri.

Funkce dynamické Zadané hodnoty (rampa) - ne pro vstup 4 - 20 mA

Tato funkce pracuje na vystupu 1, pro kterykoliv rezim regulace. Je vyhodné ji pouzit napt. k zamezeni
prekmitu regulované veliciny pti nab&éhu regulace, k omezeni nadmérného narastu regulované veli¢iny,
nebo pokud se vyzaduje postupny ndbéh na zddanou hodnotu (rampova funkce). Pokud je tato funkce
aktivovana, regulator automaticky zvySuje "dynamickou" Zadanou hodnotu, dokud neni dosazena
zvole- na zadana hodnota. Parametry pro naprogramovani této funkce jsou nasledujici (viz téz obr.):

* drb - symetrické pasmo necitlivosti dynamické zddané hodnoty; mimo toto pasmo je tato funkce
aktivovana

* dSi - hodnota ptiridstku dynamické zadané hodnoty po Case dSt

* dSt - Casovy interval mezi dvéma piiristky dynamické zaddané hodnoty

Pozn.: funkce se zrusi nastavenim dSi= 0.

dst

5.00 Programovéni pristroje:
Funkce tladitek:
(nahoru) zvySuje hodnotu zobrazeného parametru
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hd (dolt1) snizuje hodnotu zobrazeného parametru
& zobrazuje zddanou hodnotu. Pro pfistup k operacnim parametrim tisknéte tlacitko po dobu 5 s.

Programovani Zadanych hodnot

Zobrazeni Zadanych hodnot:

Po stisknuti tlacitka se objevi na displeji zddana hodnota #1 po dobu 5 s; béhem téchto 5 s

stisknéte znovu tlacitko a objevi se zddana hodnota #2.

Jak nastavit Zidanou hodnotu #1

* Stisknéte jednou tlacitko &)

* LED OUT]1 se rozblika.

* Béhem 5 sekund zméite zobrazenou hodnotu tlacitky ] ., .

Pozn.: Mohou byt zvoleny pouze hodnoty lezici mezi horni a spodni mezi HS1 a LS1.

* Opusténi programovaciho rezimu nastane automaticky po 5 sekundach, pokud se nestiskne zadné

tlacitko.

Jak nastavit Zadanou hodnotu #2

* Stisknéte dvakrat tlacitko K& .

* LED OUT?2 se rozblika.

* Béhem 5 sekund zméite zobrazenou hodnotu tlacitky A, &

Pozn.: Mohou byt zvoleny pouze hodnoty lezici mezi horni a spodni mezi HS2 a LS2.

* Opusténi programovaciho rezimu nastava automaticky po 5 sekundach, pokud se nestiskne zadné

tlacitko.

Jak nastavit operacni parametry

* Tisknéte tlacitko po dobu 5 s.

* LED OUT]1 se rozblika.

* Na displeji se objevi kod prvniho parametru

* Vyberte parametr, ktery chcete nastavit, tlacitky & nebo

* Stisknéte tladitko K] , aby se zobrazila hodnota daného parametru.

* Abyste zménili hodnotu parametru, tisknéte stale tlacitko a soucasné stiskem tlacitek (4]

nebo (] zvétiete nebo zmensete zobrazenou hodnotu.

* Uvolnéte tlacitko a tlacitky A& nebo ] vyberte dal§i parametr.

* Pro zménu hodnoty parametru dodrzte vySe uvedené pokyny.

* Opusténi programovaciho rezimu nastava automaticky po 20 sekundach, pokud se nestiskne zadné

tlacitko.

Diilezité:

1. Nevypinejte regulator pied ukon¢enim programovaciho rezimu, jinak nova data nebudou uchovana.

2. Né&které parametry se nemohou zobrazit, protoZe regulator je naprogramovan tak, aby pfeskakoval
parametry, které nejsou potfebné. Naptiklad, pokud je regulator nastaven na rezim regulace
ON/OFF, béhem programovani se preskoc¢i vSechny parametry piislusné pouze pro regulaci s
nulovou zoénou (napt. db - nulova zéna) a PID regulaci (napt. Pb - pAsmo proporcionality).
Pro jiné vstupy nez 4 — 20 mA chybéji parametry Lci, Hei a hdd.

Programovani vstupnich mezi pro analogovy vstup

Pokud je pfistroj vybaven vstupem 4..20 mA, 0..20 mA nebo 0 az 10 V, je nutno zadat vstupni meze
pro spravné zobrazeni méfenych hodnot. Napi. ma-li pfipojeny snima¢ rozsah 0 az 100 bar, je nutno
zadat Lci = 0 (zacatek rozsahu) a Hei = 100 (konec rozsahu). Soucasné se stejné parametry musi
nastavit také pro desetinné zobrazeni. Napt. pro pfipojeny snima¢ relativni vlhkosti s rozsahem 20..99%
musi byt zadano: dP = on, Lci = 20,0 a Hci = 99,9

6.00 Konfigurovatelné operacni parametry

KOD POPIS ROZSAH od vyrobce

DI Hystereze zadané hodnoty #1 M¢fici rozsah sondy -1
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D2 Hystereze zadané hodnoty #2 M¢fici rozsah sondy 1
Db Hodnota neutralni zony od 1 do méf. rozsahu 1
LS1 Spodni mez zZadané hodnoty #1 od spodni meze mét. rozsahu | spodni mez
sondy do HS1
LS2 Spodni mez zadané hodnoty #2 od spodni meze mét. rozsahu | spodni mez
sondy do HS2
HS1 Horni mez zddané hodnoty #1 od LS1 do horni meze méft. horni mez
Rozsahu sondy
HS2 | Horni mez Zadané hodnoty #2 od LS2 do horni meze méf. horni mez
Rozsahu sondy
Pb Pésmo proporcionality od 0,1/1 do rozsahu sondy 40°C/°F
It Integracni ¢asova konstanta 0 az 3600 sekund 300 s
Dt Derivacni ¢asové konstanta 0 az 3600 sekund 30s
Sr Derivacni perioda vzorkovani 1 az 10 sekund 5s
Rst Ru¢ni reset — pfednastaveni méfici rozsah sondy 0°C/ °F
Ar ARW pasmo (optimalizace integracni slozky) |0 az max. méfici rozsah 20°C/ °F
sondy
Od Zpozdéni vystupu 0 az 500 sekund 0s
Lci Spodni mez vstupu —pro 4-20mA -999/-99.9 az Hci 0
Hci Horni mez vstupu —pro 4-20mA od Lci do 9999/999.9 99
Ct Casovy cyklus relé 1 az 500 sekund 20s
Drb Pasmo necitlivosti dynamické zddané hodnoty |0 az max. méf. rozsah 0°C/ °F
Dsi Ptiristek dynamické zddané hodnoty (rampa) |0 aZ max. méf. rozsah 0°C/ °F
Dst Casovy interval mezi dvéma piirtistky dynam. |1 az 3600 sekund Is
74d. hodnoty
CAL | Offset -999 az 999 jednotek 0
Ft Typ regulace OnOf=dvoustavova Pi
Pi=PID
nr=reg. s nulovou zénou
PSE Typ sondy FE =] termoclanek
Cr =K termoc¢lanek FE
th =S termoclanek
Ni = Nil00 odpor
Pt =PT100 odpor Pt
OCO |Nastaveni zad. hodnoty 2 (jeji zavislost na zad. | di=vztaz. k zad. hodn.1 di
hodnoté 1) in=nezdv. Na 7ad. hod.1
HC1 | Cinnost vystupu 1 H=topeni, C=chlazeni H
HC2 | Cinnost vystupu 2 H=topeni, C=chlazeni H
DP Desetinna ¢arka — zobrazeni on = 0,1 jednotky oF
oF =1 jednotka
Rou Jednotky méteni °C-°F °C
Tun Aktivace funkce AUTOTUNING y=ANO, a=NE n
Hdd Polociselny displej — zaokrouhleni y=ANO, a=NE n
Tab Pevné nastaveny parametr

7.00 Popis parametru:

d1 Hystereze vystupu 1: Urcuje pracovni rozsah vystupu 1. Je to rozdil hodnot regulované veli¢iny pii

spusténi a vypnuti vystupu #1, ptisluSnému k zadané hodnoté # 1. Velmi uzké pasmo hystereze urcuje
ptesnou ON/OFF regulaci, ale znamena vysokou spinaci frekvenci relé.
d2 Hystereze vystupu 2: TotéZ pro vystup a zddanou hodnotu # 2

THP 35
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db Neutralni zéna: Je to oblast kolem zddané hodnoty, kde jsou oba vystupy vypnuty. KdyZ teplota
klesne pod hodnotu (Zadana hodnota - db), regulator zapne vystup #1 (topeni), kdyz teplota stoupne
nad hodnotu (zddana hodnota + db), regulator zapne vystup #2 (chlazeni).

LS1/LS2 Spodni meze Zadanych hodnot #1 a #2 HS1 / HS2 Horni meze Zadanych hodnot #1 a #2
Zadana hodnota #1 nesmi byt nastavena nize nez LS1 a vy3e nez HS1.

Zadana hodnota #2 nesmi byt nastavena nize nez LS2 a vy3e nez HS2.

Je uzite¢né nepovolit koncovému uZzivateli nastaveni nespravnych hodnot.

Pb Pasmo proporcionality: Je to oblast (ve stupnich), ve které regulator fidi vystup tmérné k
regulacni odchylce (rozdil mezi zddanou hodnotou a okamzitou hodnotou regulované veliciny ). Kdyz
je pasmo proporcionality velmi uzké, systém ma tendenci ke kmitani, zatimco pfi velmi Sirokém pasmu
proporcionality se zvétSuje trvald regulacni odchylka.

It Integracni ¢asova konstanta: Oznacuje konstantu vyjadienou v sekundéch. Integracni akce snizuje
regulacni odchylku.

dt Derivacni ¢asova konstanta: Oznacuje konstantu vyjadienou v sekundach. Derivacni akce omezuje
miru pfirtstku nebo ubytku teploty.

Sr Derivacni perioda vzorkovani: Perioda vzorkovani pro vypocet derivacni slozky v PID algoritmu.
Nastaveni tohoto parametru na malé hodnoty zarucuje vétsi rychlost odezvy, ale také vétsi hladinu
Sumu.

rSt Ruéni reset — posun pasma proporcionality: Hodnota offsetu pro pasmo proporcionality.

Ar ARW pasmo: symetrické polopasmo kolem zadané hodnoty #1, kde je tato funkce umoznéna. Tato
funkce umoziuje kalkulaci integracni slozky uvniti tohoto pasma, zatimco vin¢ ARW pasma je
integracni slozka pfednastavena tak, aby se zabranilo nasyceni. Doporucujeme nastavit "Ar" na "Pb"/2,
takze ARW pasmo bude stejné jako pasmo proporcionality.

od Zpozdéni vystupu: Casova prodleva mezi okamzikem, kdy si regulaéni pochod 74d4 zménu stavu
na vystupech, a skutecnym okamzikem zmény stavu. Tato funkce neni aktivni pro vystup #1 v PID
rezimu.

Lci Spodni mez vstupu (pouze pro vstup 4 - 20 mA )

Hodnota, kterou regulator ukazuje, kdyZ je hodnota vstupu 4 mA (podle méfené veli¢iny a typu pouzité
sondy).

Hci Horni mez vstupu (pouze pro vstup 4 - 20 mA )

Hodnota, kterou regulator ukazuje, kdyz je hodnota vstupu 20 mA (podle métené veliCiny a typu
pouzité sondy).

Ct Casovy cyklus relé: Casovy cyklus vystupu #1 relé, pokud je aktivni proporcionélni regulace v PID
rezimu.

drb Pasmo necitlivosti dynamické Zadané hodnoty: symetrické polopasmo okolo zadané hodnoty #1,
mimo néZ je funkce dynamické zddané hodnoty aktivovana.

dSi Priristek dynamické Zadané hodnoty: hodnota pfirtstku dynamické zddané hodnoty. Pro zruseni
funkce dynamické zddané hodnoty nastavte dSi = 0.

dSt Casovy interval mezi dvéma p¥iristky dynamické Zadané hodnoty

CAL Offset: Kladna nebo zaporna hodnota ptidana k hodnoté ctené ze sondy. Toto je uzitecné pro
kompenzaci moznych chyb méteni vzniklych nespravnou polohou sondy, spoji vodict apod.

Ft Typ regulace: Timto parametrem je mozno nastavit typ regulace: on = ON/OFF, Pi = PID, nr =
regulace s neutralni zénou

PSE Typ sondy: Pro regulatory se vstupem termoclankovym nebo odporovym dovoluje vybér pouzité
sondy: FE =J termoclanek, Cr = K termoclanek, Ni = NI 100 odpor, Pt = Pt 100 odpor

Pokud je provadéna zména tohoto parametru, doporucujeme pockat na ukonceni programovaci faze,
potom piistroj vypnout a opét zapnout. Zmena typu sondy by mohla téz vyzadovat modifikaci mezi
zadané hodnoty.

OCO Vztah mezi Zadanou hodnotou #1 a Zadanou hodnotou #2: Urcuje, zda dvé zddané hodnoty
jsou na sobé& nezavislé, nebo zda je zddana hodnota #2 vztazena k Zadané hodnoté #1.

di = z4dand hodnota #2 je vztazena k zddané hodnoté #1( t.j = SET1 + SET2), in = zddané hodnoty na
sob¢ nezavislé
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HC1 Cinnost vystupu #1

H = invertovany typ akce (napf. topeni, zvlhcovani) - pro procesy, kde se jako akéni zasah vyzaduje
ptirtstek regulované veli¢iny

C = piimy typ akce (napft. chlazeni, vysouSeni) - pro procesy, kde se jako ak¢ni zasah vyzaduje ubytek
regulované veli€iny viz téZ obr. v kapitole 2

HC2 Cinnost vystupu #2 (obdobné jako HC1)

H = invertovany typ akce

C = pfimy typ

dP Desetinna ¢arka: Tento parametr uruje zobrazeni desetinného mista regulované veli€iny. Je
aktivni pro modely se vstupem PTC, odporovym a termoclankovym.

on = desetinné ¢arka zapnuta, zobrazeni po 0,1 jednotky

oF = desetinna carka vypnuta, zobrazeni po jedné jednotce

Pokud je modifikovano zobrazeni, rovnéz zadana hodnota a jeji meze se musi modifikovat. Napf. je-li
zadana hodnota 200, se zobrazenou desetinou tento parametr bude 20,0.

rou Jednotky méreni: Tento parametr uréuje jednotky métfeni zobrazované teploty, a to bud’ °C nebo
OF. Modifikace tohoto parametru modifikuje pouze zobrazenou hodnotu, ale ne Zadanou hodnotu a jeji
meze. Napf. pokud byla Zzadana hodnota 200°C, a tento parametr se zméni na °F, zadana hodnota bude

2000F.
tun Aktivace funkce AUTOTUNING (popis viz kap.3.00) : y=ano , n =ne
hdd Polodiselny displej: Zaokrouhleni posledniho mista. V tomto rezimu ukazuje displej na poslednim
misté: 0, pokud je méfena hodnota mezi 0 az 4
5, pokud je méfend hodnota mezi 5 az 9
Napt.: skutecna hodnota = 78, zobrazeni = 75

8.00 Chybova hlaSeni:

Zobrazovana zprava | Pri¢ina hlaSeni Stav vystupii
EEE Prerusené vstupni vedeni Vypnuty
- Pod nebo nad rozsah (méfend hodnota je nizsi nebo vyssi Vypnuty
nez rozsah sondy). Zkontrolujte sondu a/nebo parametr PSE

9.00 Udrba:

9.10 Cisténi: regulator je mozno ¢istit jemnym hadtikem s mydlovou vodou; nepouzivejte benzin a jiné
chemikalie. Regulator nenaméacejte.

9.20 Oprava: vSechny opravy musi byt provadény odbornymi autorizovanymi provozovnami.
10.00 Kalibrace:

Pied opusténim vyroby je kazdy reguldtor automaticky kalibrovan za pouziti pocitace. Pokud je
zobrazena hodnota nespravna, vyzkousejte pfipojeni napajeni a sond, zvlasté jsou-li kabely spojovany.
Pokud neni mozné pfi¢inu chyby odstranit, nastavte parametr CAL tak, aby bylo dosazeno méfeni
spravné hodnoty.

Dovoz, servis a technické poradenstvi:

LOGITRON s.r.o.
Volutova 2520, 158 00 Praha 5
tel. 251 619 284, fax 251 612 831
e-mail: sales@logitron.cz
www.logitron.cz
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