PID mikroprocesorovy regulator THP482

1.00 VSeobecny popis:

THP 482 je Cislicovy teplotni regulator, jeho zakladem je vykonny mikroprocesor. Regulator je
vyroben moderni technologii povrchové montaze SMT, ktera zarucuje vysokou spolehlivost. Métena
teplota se sleduje na cerveném Ctyfmistném displeji (regulovana veli¢ina), nastavené hodnoty jsou
patrné na zeleném ctyfmistném displeji ( zddana hodnota).

Tento pfistroj pfijima vstupni signaly od termoclankti a odporovych teploméra Pt 100, kromé dals$ich
nejobvyklejsich proudovych a napétovych normalizovanych signald. Pfistroj je vybaven jednim az
dvéma vystupy. Existuji 2 zdkladni modely podle rezimu regulace: 1x PID (zde lze vypnout PID
regulaci, potom pfistroj pracuje v rezimu ON/OFF) , nebo 2x PID vystup protismérné (tfistavova

regulace- vice,0, mén¢)

2.00 Vlastnosti:

-1xPID, 2xPID protismérna (tiistavova), nebo
ON/OFF regulace

-zobrazeni métené hodnoty a zadané hodnoty
-uzivatelsky volitelné teplotni vstupni ¢idlo
-vstup pro kontrolu proudu zatéze

-poplach pfi preruseni obvodu zatéze
vystupem HB (relé, tranzistor)

-dva vystupy - spinaci relé, nebo 24 Vss pro
bezkontaktni spinani, nebo analogovy vystup
-automatické nastavovani PID konstant

3.00 Technické parametry

* dva Ctyfmistné displeje, 7 segmentti LED, 7
mm vyska

vstupy rozsah

*PT 100 Pt1: -200 - 850 st.C

kalibr. souhlasi s normou DIN43760 Pt2: -99.9
- 850 st.C

pripojeni: 2, nebo 3 vodi¢ové

maximalni linearni impedance pfivodi: 20
Ohmu s max. chybou 1 st.C pfi

10 Ohmech

* J termoclanek -200 - 870 st.C

* K termoclanek -200 - 1370 st.C

* R termoclanek 0 - 1760 st.C

* S termoclanek -50 - 1760 st.C

* T termoclanek -200 - 400 st.C

kalibrace souhlasi s normou DIN 43710
chyba kompenzace studeného konce: 0,04
st.C/1 st.C zmény pracovni teploty

* proudovy vstup 0-20 mA/4-20 mA

* napétovy vstup 0-5 V, 1-5 V, nebo 0-10 V
* vstupni impedance: 1 MOhm

4.00 Instalace:

4.10 Prvni kroky:

* vstupni impedance-proudovy vstup: 51 Ohm
* vstupni impedance-napétovy vstup: 0-5 V:
100 kOhm

0-10V: 210 kOhm

Vystup regulatoru C1

* spinaci relé 250 Vstt,6 A, odporova zatéz
* 24 Vss dvoustavovy vystup; max 25 mA

* Volitelné: 0/4-20 mA nebo 0-5V,1-5V,0-
10V,2-10V analogovy vystup

Vystup regulatoru C2

* spinaci relé 250 Vstt,6 A, odporova zatéz
* Volitelné: 24 Vss dvoustavovy vystup; max
25 mA

0/4-20 mA nebo 0-5V,1-5V,0-10 V,2-10V
analogovy vystup

Vzorkovaci ¢as

* 250 ms

Ptesnost pii 25 C

* lepsi nez 0,15% z rozsahu

Napéjeni

* 0od 90 do 240 Vstt, 50/60 Hz

* Volitelné: 24..48 Vsti/ss

Pracovni podminky

* pracovni teplota: 0-50 st.C

* skladovaci teplota: -10-70 st.C

* relativni vlhkost: 30-85 % (bez kondenzace)
Mechanicka data

* Montaz do panelu

* Nehotlavé ABS plastové pouzdro

* Pfipojeni pomoci konektory FASTON 6,3
(automobilni)

Regulator musi byt instalovan na misté chranéném proti extrémnim otfesiim, naraziim, vodeé,
agresivnim plyniim a na misté, kde podminky neptesahuji povolené limity uvedené v technickych
podminkach. Stejné pokyny plati i pro instalaci sond. Po zapnuti regulatoru zacne na hornim displeji
blikat napis TEST, zatimco dolni displej bude blikat napisem indikujicim verzi pouzitého software. Po
nékolika sekundach se na hornim displeji objevi méfena veli¢ina a na spodnim se zobrazi zadana

hodnota.
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4.20 Uziti dvojitého vystupu — 2x PID, tristavova regulace

Regulator muze mit dva fidici vystupy pro jednu nastavenou zadanou hodnotu. V tomto ptipadé se
pouziva vystup C1 pro topny element, vystup C2 pro chladici element, oba v PID rezimu. Na rozdil od
jednovystupové verze je nutné nastavit dalsi parametry "tcr2" a "PrAt". "PrAt" (vykonovy pomér) je
pomér mezi vykonem chlazeni a vykonem topeni nutny k udrzovani systému na zadané teploté. Ma-li
zafizeni vysoky chladici vykon, "PrAt" stoup4, je-li rovno 0, vystup C2 je mimo provoz. "tcr2" je
Casovy cyklus pro vystup C2 a miize nabyvat hodnot mezi 1 a 250 s. "PrAt" a "tcr2" se automaticky
nastavuji, pokud pfistroj pracuje v rezimu AUTOTUNING.

4.30 Funkce automatického nastavovani konstant-AUTOTUNING

-umoznuje automatickou kalkulaci vsech PID parametru, t.j. pAsma proporcionality, integracniho a
deriva¢niho Casu. Musi byt spusténa az po nastaveni zadané hodnoty (hlavniho regula¢niho bodu). K
vlastnimu spusténi automatického nastavovani hodnot je nezbytné piejit do druhé urovné
programovani. Jakmile je zobrazen parametr "AUTO", nastavte symbol "LoSP", pokud pozadujete
provadéni automatického nastavovani parametrti okolo 70% zadané hodnoty nebo nastavte symbol
"SP", pokud pozadujete provadéni této funkce presné na zadané hodnoté. Po ukonceni programovani
bude métena teplota zobrazena na hornim displeji a prava a leva desetinna tecka zacne blikat. Po
skonceni kalkulace PID parametri piestane blikat desetinna tecka a regulator za¢ne svoji ¢innost podle
novée nastavenych parametri. Béhem tohoto procesu se teplota mize znatelné zménit a v nékterych
ptipadech mize piesahnout pozadovany hlavni regula¢ni bod. Z tohoto divodu vybér hodnoty, pti
které je automatické nastavovani parametrd vykonavano, musi byt proveden velmi opatrné. Jestlize je
automatické nastavovani parametrti vykonavano okolo zadané hodnoty, nastaveni parametri je
presnéjsi, ale mize dojit k velkym oscilacim. Je-li tato funkce vykonavana pii 70% hodnoty zadané
hodnoty a dojde opét k nezadoucim oscilacim regulované veliCiny, je nutné nastavit nizsi zddanou
hodnotu. Ve vyjime¢nych ptipadech se béhem této funkce objevi na displeji blikajici hlaSeni "no
Auto". V tomto ptipadé musi byt regulator vypnut a zapnut. Funkce automatického nastavovani
parametrti se vykona znovu. Neni-li automatické nastavovani parametrit dokonceno béhem 4 hodin, na
displeji se objevi hlaseni "tout Auto". V tomto piipad€ zkontrolujte cely regulacni systém.

4.40 Funkce HB pro kontrolu zatéze

Regulator THP482 mutize byt dodavan s obvodem umoziujicim méteni proudu zatéze. Tento obvod
muze metit proudy zatéze az do 100 A s rozlisenim 0,1 A. K pfistroji musi byt pfipojen proudovy
transformator s pomérem 100 A vstup, 200 mA vystup nebo 25A vstup, 50 mA vystup. Zapojeni
proved’te dle schématu. Velikost proudu zatézi Ize ptecist na displeji po stisknuti tlacitka "<". Po
stisknuti tohoto tlacitka se hodnota zobrazi na dolnim displeji.

Hodnota HB alarmu "AIHB" musi byt nastavena v ampérech a musi zohlednit téZ zmény napajeciho
napéti zatéze, aby nedochéazelo k hlaseni pieruseni obvodu bezdivodné. Pokud proud poklesne pod
prah alarmu, je tento vyvolan a pfistroj tak ohlasi tak poruchu topného ¢lanku.

Proud zatéze nemtze byt meten, pokud je vystup C1 sepnut na dobu kratsi nez 100 ms.

THP 482

KM
-
EH AC
Power
Supply
Load
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4.50 Analogovy proudovy vstup

Regulator miize byt vybaven vstupem pro proudové signaly: 0-20 mA nebo 4-20 mA; napéjeni
proudového snimace (sondy) muze byt externi, nebo z regulatoru (18 V ss). Pfipojeni nebo odpojeni
proudového vstupu je nutno délat pti vypnutém regulatoru.

Vstupni impedance je 51 ohm. Napajeci vystup (svorka 4) nesmi byt nikdy v pfimém kontaktu se
svorkou 3. Vstup neni galvanicky oddélen. Pii programovani parametrd druhé Grovné musi byt
zvolen typ pouzitého normalizovaného signalu (parametr " Scal" - 0-20 mA nebo 4-20 mA ). Musi byt
téZ naprogramovany: hodnota napt. teploty odpovidajici 0/4 mA (parametr "StrS") a hodnota
odpovidajici 20 mA (parametr "EndS").

4.60 Analogovy napét’ovy vstup

Regulator mtize byt vybaven napétovym vstupem, ktery lze uzivatelsky konfigurovat takto: 0-5 V,1-5
V, 0-10 V nebo 2-10 V. Pfipojeni nebo odpojeni napét'ového vstupu je nutno délat pfi vypnutém
regulatoru. Impedance vstupu 0-5 V je 100 Kohm. Impedance vstupu 0-10 V je 210 Kohm. Vstup
neni galvanicky oddélen. Pfi programovani parametrii druhé urovné musi byt zvolen typ pouzitého
normalizovaného signalu (parametr " ScalL" -0 - 5 V, nebo 1 - 5 V). Musi byt téZ naprogramovany:
hodnota napt.teploty odpovidajici 0/1 V (parametr "StrS") a hodnota odpovidajici 5/10 V (parametr
"EndS"). V piipadé signalu 0-10 V se musi zadat parametr "StrS" = 0..5.

4.70 Analogovy proudovy vystup

Regulator mize byt vybaven analogovymi proudovymi vystupy (C1 a C2): 0-20 mA nebo 4-20 mA.
Maximalni hodnota odporu zatéze, kterou tento proud tece, mize byt 600 Ohmi. ZvInéni proudu je
mens$i nebo rovno 0.1% z max. rozsahu. Vystupni rozsah 0-20 mA, nebo 4-20 mA muze byt zadan
pomoci parametru "Aout". Vystup neni galvanicky oddélen.

4.80 Analogovy napét’ovy vystup

Regulator muze byt vybaven analogovymi napétovymi vystupy (C1 a C2): 0-10 V nebo 2-10 V.
Kolisani mtize byt 0,1 % z max. rozsahu. Max. odpor zatéze je 500 ohm. Vystupni rozsah 0-10 V nebo
2-10 V muze byt zadan pomoci parametru "Aout". Vystup neni galvanicky oddélen.

5.00 Instalace

5.10 Elektrick4 instalace

Pristroj by mél byt umistén co nejdale od silnych induktivnich zatézi, jako jsou motory, relé¢ nebo
stykace, které by mohly generovat silné elektromagnetické pole. Pokud pfistoj ovlada stykac, jehoz
komutace generuje silné elektromagnetické ruseni, pfipojte specialni RC filtr paralelné k civce stykace
( k vétsin€ stykacu je vyrobci dodavaji ).

Doporucujeme chranit napajeni proti elektrickému piepéti, Spi¢kam, atd. Toho Ize docilit dodrzenim
nasledujicich doporuceni:

- odd¢lit napajeni zatéze od napajeni regulatoru

- kabely sond a kabely napajeni regulatoru musi byt vedeny oddélené od kabell napajeni zatéze, bez
kiizeni se a vytvaieni smycek.

- pokud se pouzivaji stinéné kabely, spojit stinéni se zemi pouze na jedné strané kabelu

- pokud je v blizkosti zdroj radiovych vln, je tieba regulator vestavét do kovové uzemnéné skiinky.

5.20 Montaz

Regulator je konstruovan pro rychlou montaz do panelu. Doporucujeme ponechat v zadni ¢asti
dostatek prostoru pro napajeni a kabely sond. VSechny rozméry jsou na nasledujicim obrazku:
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5.30 Svorkové piipojeni

Doporucujeme pouzit vodice s odpovidajicim prifezem.

A1 /HB
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6.00 Programovani regulatoru
6.10 Funkce tlacitek

@ méni kod funkce, nebo zvysuje hodnotu blikajici Cislice

"<" - Sipka vlevo® - vybira ¢islici, ktera ma byt modifikovana (blikd) Pro regulator s HB alarmem
slouzi toto tlacitko pro zobrazeni proudu. Slouzi také pro reset alarmu pokud je nastaven manualni
reset.

’r\\ . W e W r r ~r 4 r W r
Stisknéte toto tlacitko na 5 s béhem normalni funkce pro pfistup do programovani operacnich
parametru.

6.20 Funkce displejii:

-dva displeje; 4 cislice, 7 segmentd LED

-béhem normalni funkce se zobrazuje hodnotu métené veliiny na hornim displeji a hodnotu hlavniho
regulacniho bodu na dolnim displeji.

-muze zobrazovat piipadné poruchy

-muze zobrazovat kody parametr

6.30 Indikace LED:
cervena LED Cl sviti: regulacni vystup C1 ZAP
cervena LED C2 sviti: regula¢ni vystup C2 ZAP
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cervena LED AL1 sviti: poplach ZAP
¢ervena LED AL1 blika: podminka alarmu bez aktivovaného relé
Cervend LED HB sviti: poplach HB ZAP - zat¢z je preruSena

6.40 Programovani opera¢nich parametri

Z bezpecnostnich ditvodid jsou programovaci parametry rozdéleny do dvou urovni.

PRVNIi UROVEN: parametry programovatelné kone¢nym uZzivatelem.

DRUHA UROVEN: parametry muze programovat pouze opravnény pracovnik. Jsou pfistupné jen po
zadani vstupniho hesla.

POZOR:

THP482 nemiiZe byt béhem programovani parametri vypnut. JestliZe se tak stane,pak po
opétném zapnuti se na displeji objevi zprava "EEPr", oznamujici chybu EEPROM v priibéhu
zaznamového cyklu.

Z této chybové situace se dostanete tim,Ze soucasné stisknete tlacitka "P" a ""<" (Sipka vlevo).
Potom musi byt zadany parametry prvni urovné.

6.50 Programovani parametru prvni arovné

K programovani parametrii prvni urovné stisknéte tlacitko "P"nejméné na 3 sekundy. Kazdym
stisknutim tohoto tlacitka postoupi programovani o jeden krok a nastavena data se ulozi do paméti.
Tento postup se opakuje do zobrazeni parametru "PASS". Pokud bude do tohoto parametru zapsano
spravné heslo, otevie se pro uzivatele pfistup do druhé programovaci tirovné. V piipadé zapsani
$patného hesla se regulator vrati do regulacniho rezimu.

Budou se objevovat nésledujici parametry:

KOD POPIS ROZSAH od vyrobce
SEtP | Z4dan4 hodnota SPLL...SPHL 0000
HSet | Hystereze Zadané hodnoty- jen 0..9999 /0.0..999.9 1

pro regulaci ON-OFF

Pokud byl konfiguracni parametr "ALPr" byl nastaven na "no",budou se objevovat nasledujici
parametry. Je-li "TALPr"=yEs, zobrazi se tyto parametry az v druhé urovni po zadani pfistupového
hesla.

AL1 |zadand hodnota alarmul -999..9999 /-99.9..999.9 0000

AL1H |horni mez alarmu typu ,,OKNO* |-999..9999 /-99.9..999.9 0000

ALIL |spodni mez alarmu typu -999..9999 /-99.9..999.9 0000
,OKNO*

HAL1 |hystereze alarmu 1 0..9999/0.0...999.9 1

ALHb |alarm vstupu pro méteni proudu |0.0...100.0 0
zatézi (HB funkce)

PASS | Heslo pro vstup do druhé trovné

6.60 Heslo pro pristup do 2. irovné programovani:

Vyse uvedenym zplisobem nastavte na displeji parametr PASS. Hodnotu tohoto parametru nastavte na
. o o P
0381 a stisknéte tlacitko .

6.70 Programovani parametru druhé uirovné

Po zadani hesla vySe uvedenym zptisobem se zobrazi nasledujici parametry:

KOD POPIS ROZSAH od vyrobce
rL1 Rezim pro alarml viz déle 0000
rLHB |ReZim pro alarm proudu zdtéZze | nO=norm.otevieny, nO
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nC=norm. uzavieny

FAIL | Alarm pfi poruse pfistroje no=zadny, rL1=al.l, no
rL.2=al.2
dAL1 |Blokovani relé alarmul pfi no=ne, yES= ano no
alarmu
ALPr |Programovéni alarmu pod heslem | no= ne, yES= ano no
SPLL |spodni mez zddané hodnoty -999..9999 /-99.9..999.9 -999
SPHL | horni mez Zadané hodnoty -999..9999 /-99.9..999.9 999
Cont | Typ regulace PId=PID, PId
OnOF=0ON/OFF
Func | Cinnost vystupu 1 HEAt=topeni, HEAt
Cool= chlazeni
Auto | Automatické ladéni PID konstant | LoSP= pii 70% zadané LoSP
hpdnoty
SP=pfti zddané¢ hodnot¢
Pb Péasmo proporcionality 0...9999 °C 100
Int Integracni ¢asova konstanta 0..9999 s 500
dEr Derivacni asova konstanta 0..9999 s 30
terl Doba cyklu 1. vystupu 0...250 s 30
PrAt |pomér vykonu chlazeni k topeni |0,1...999,9 1,0
-pouze pti dvojitém vyst. PID
ter2 Doba cyklu 2. vystupu 0...250 s 30
rS rucni posun pasma -100...100 % 0
proporcionality
Unit | Jednotky teploty C=°C,F=°F C
SEnS | Typ vstupni sondy (pouze pro J=  JtermocClanek J
teplotni Cidla) CrAl=K termoclanek
r =r termoclanek
s = s termoclanek
t =t termoclanek
Pt1=PT100,-200..850°C
Pt2=PT100,
-99.9..850,0°C
ScAL | Typ analog. vstupu — pouze pro |0..20=0..20mA 0..20
proud./napétovy vstup 4.20=4.20mA
0..5=0..5 Vnebo 0..10V 0..5
1.5=1.5V
StrS Zobrazeni pro 4mA /0 V — -999..9999 0
zacatek rozsahu — pouze pro
proud./napét'ovy vstup
EndS |Zobrazeni pro 20mA/5V/10V —  {-999..9999 0
konec rozsahu- pouze pro
proud./napét'ovy vstup
Aout |Rozsah analog. vystupu 0=0.20mA/0..10V 0
no 0=4.20mA/2..10V
OFFt | Offset — kalibrace sondy -999..9999 /-99.9..999.9 0
Filt Konstanta digit. filtru vstupu 0..20 1
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Pozn.: Nékteré parametry nemusi byt zobrazeny. Tento stav je zavisly na typu pristroje a
nastaveni typu regulace. (ON/OFF, PID nebo 2x PID-tfistavova).

6.80 Popis parametriu:

OPERACNI REZIM TEPLOTNIHO ALARMU

Pristroj je vybaven jednim vystupem alarmu,ktery je normalné vyuzivan jako teplotni alarm. Je-li
pfistroj vybaven alarmem, zaméfenym na detekci poruseni zatéze (HB funkce), pak ten samy vystup
indikuje jak teplotni alarm tak alarm porusené zatéze. Timto vystupem muze byt relé (220 V sti./6A na
odporové zatézi),nebo SSR budi¢ (24 V ss/25 mA).

Rozeznavame nekolik druhl vystupti alarmu:delni alarm, horni alarm a alarm typu "okno".Mimo
to existuje jest¢ absolutni alarm (je vyvolan,kdyz teplota dosahne nastavené meze),nebo relativni
alarm vzhledem k Zadané hodnoté ( je vyvolan,kdyz se teplota odchyli od Zadané hodnoty o hodnotu
zadanou pii prahové hodnoté alarmu).

Alarm, vyvolany poruSenim topného ¢lanku (HB) je aktivovan, jestlize proud v zatézi poklesne pod
naprogramovanou hodnotu.

Je téZ mozné programovat stav kontaktl relé nebo podminky na vystupu budic¢e SSR, pokud je pfistroj
zapnut, vypnut nebo ve stavu poruchy.

rL1 - ¢innost alarmu 1
Konfiguraéni kod pro alarm 1 je sloZen ze Ctyt ¢islic A B C D takto:
A: typ alarmu:

0 = absolutni spodni alarm

_on

ALn SEtP

Chw
Y

Allarme Assoluto di Minima
Absolute Minimum Alarm

1 = absolutni horni alarm

===

T
SEtP
AlLnN

Allarme Assoluto di Massima
Absolute Maximurmn Alarm

2 = absolutni oknovy alarm

= ==
—— SETHD T

ALl

o AL H

Allarme Assoluto a Fimestra
Absoclute Window Alarm
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3 = relativni spodni alarm

_?
SEtP
ALnN |
-
Allarme Relativo di Minima
Relative Minimurm Alarm
4 = relativni horni alarm
T -
SEtP
I AlLn
=
Allarme Relativo di Massirma
Relative Maximum Alarm
5 =relativni oknovy alarm
T T

SE+tP

-
ALnNnL AlLNnH

Allarrme Relativo a Fimestra
Relative Window Alarm

ABSOLUTNI ALARM: absolutni hodnota prahu alarmu

RELATIVNI ALARM: relativni hodnota vztazena k zadané hodnoté; préh alarmu je algebraicky
soucet zadané hodnoty (SetP) a hodnoty alarmu (AL1) (napf.: regulacni bod = 100 st.Ca AL1 =-10
st.C, prahova hodnota je 90 st.C).

SPODNI ALARM: alarm je aktivovan pii poklesu pod prah alarmu
VYSOKY ALARM: alarm je aktivovan pii zvyseni nad prah alarmu

PASMOVY ALARM "OKNO": alarm je aktivovan pii poklesu pod hodnotu ALIL nebo pii zvyseni
nad hodnotu AL1H

HYSTEREZE ALARMU

Funkce alarmu navic zavisi na hysterezi alarmu (parametr "HALn"), ktera pracuje v asymetrickém
rezimu. Presnéji, v pfipad€ spodniho alarmu se alarm zapne, kdyZ méfena veli¢ina klesne pod prah
alarmu a vypne se pii vzrustu na hodnotu SET + "HALn" a vyssi (kde n je ¢islo alarmu -1 nebo 2);

v piipad€ horniho alarmu se alarm zapne nad hranici pro horni alarm a vypne pfi poklesu na hodnotu
SET - "HALn".

V piipadé oknovych alarmu, je ptiklad spodniho alarmu aplikovatelny na nastaveni "ALnL" a
obdobné horni alarm na "ALnH".
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ALn(ALnH)

ALn(ALnL)

An | o offy An
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Minimum- Alarm Maximum Alorm
B: reset alarmu: 0 = automaticky reset, alarm zruSen automaticky pii navratu hodnoty do stanovenych
mezi
1 = rucni reset, alarm trvé i po zaniku poplachovych podminek a je zruSen po stisku tlacitka ,,Sipka
vlevo®
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Comportfamento
(Esempio con Allarme di

(Example

Mermoria Allarme

Alarm Latch Behaviour
with maximurm Alarm)

massima)

C: funkce alarmu pfi spusténi regulatoru:
0 = funkce alarmu je normalni

1 = alarm je aktivovan az po prvnim dosazeni zadané hodnoty

——]

_—

=
==

Comportamento Allarme all’accensione
(Esempio con Allarme di minima

Start—up Behaviocur
(Example with minimum Alarm)

D: logika alarmového vystupu: 0 = alarm je pfi sepnutém vystupu
1 = alarm pfi rozepnutém vystupu
Alarm pracuje dle nésledujici tabulky:

Logika alarm.vystupu | Regulator vypnut Normalni stav Splnény podminky pro
alarm

D=1 vystup rozepnut vystup sepnut vystup rozepnut

D=0 vystup rozepnut vystup rozepnut vystup sepnut
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rLHB H.B. vystup alarmu: nO = rozepnuty, nC = sepnuty

Tento parametr se nastavuje stejnym zpuisobem jako je popsano ve vyse uvedené tabulce alarmové
logiky.

FAIL - nouzovy stav. V ptipadé selhani regulace je mozné nakonfigurovat zda bude sepnut alarm:
rL1 = alarmovy vystup 1 aktivovan

no = neaktivovan zadny vystup

Vystupy se aktivuji dle vyse uvedené tabulky alarmové logiky.

dAL1 - deaktivace alarmu 1:

no = alarm 1 je aktivovan vzdy, kdy je dosazeno hodnoty pro jeho spusténi

yEs = alarm 1 je vzdy zablokovan - deaktivovan

ALPr - ochrana programovani alarmi:

no = alarmy a jejich hystereze je mozno programovat z prvni urovné bez znalosti pfistupového hesla
yEs = alarmy a jejich hystereze je mozno nastavovat pouze z druhé Grovné programovani, tzn.: obsluha
musi znat heslo pro pfistup do druhé programovaci trovné

SPLL - dolni mez regula¢niho rozsahu.

SPHL - horni mez regula¢niho rozsahu.

Parametry SPLL a SPHL se pouzivaji k zabezpeceni spravnosti nastaveni zaddané hodnoty.

Cont - druh regulace: PId = P.I.D. regulace

OnOF = dvoustavova regulace

Func - ¢innost regulac¢niho vystupu 1: HEAt = topeni

Cool = chlazeni

Auto - automatické nastaveni konstant pro danou zZadanou hodnotu:

LoSP = pti 70% zadané hodnoty

SP = pii 100% zadané hodnoty

Pokud se chcete vyhnout automatickému nastavovani konstant pro zaddanou hodnotu, tento parametr
preskocte stisknutim klavesy SET. Pokud chcete automatické nastavovani aktivovat, zvolte Sipkou
nahoru piislusny parametr. Automatické nastavovani se uvede do provozu po skonéeni programovani
regulatoru.

Pb - pasmo proporcionality.

dEr - derivacni casova konstanta.

Int - integracni ¢asova konstanta.

terl - minimalni ¢as mezi dvéma sepnutimi vystupu 1. Tento parametr je aktivovan v PID rezimu.

PrAt - pomér vykonu chlazeni k vykonu topeni. Timto parametrem se nastavuje kolikrat je ak¢ni ¢len
na vystupu 1 vykonnéjsi nez akeni ¢len na vystupu 2. V pfipad¢ stejného vykonu se nastavi 1. Pti
pouziti jen jednoho regulacniho vystupu se tento parametr nastavi na 0.

ter2 - minimalni ¢as mezi dvéma sepnutimi vystupu 2. Tento parametr je aktivovan v PID rezimu.

rS - ruéni posun pasma proporcionality. Pfi pouziti regulatoru jako PD (Int = 0) je nutno korigovat
chybu proporcionalniho efektu. To miize byt realizovano nastavenim vhodného posunu pasma
proporcionality (v % vykonu dodavaného do zatéze k dosazeni zddané hodnoty). Pti pouziti PID
regulace doporuc¢ujeme hodnotu rS = 50.

- je-li S = 0, pasmo proporcionality lezi pod Zaddanou hodnotou

- je-1i rS = 100, pasmo proporcionality lezi nad Zzadanou hodnotou

- je-1i rS = 50, pasmo proporcionality lezi na zadané hodnoté

Unit - jednotky stupnii pro regulaci teploty: C = st.C, F = st.F,

ADS =st.K

SEnS - typ sondy. Nastavte podle tabulky parametrii. Po piestavéni tohoto parametru odpojte a znovu
pripojte regulator k siti.

ScAL - proudova nebo napét'ova sonda. Nastavte podle tabulky parametrt.

StrS - zacatek rozsahu vstupni veliiny (jen pro proudovy a napétovy vstup). Hodnota, kterou

v

ScAL).

EndS - konec rozsahu vstupni veli¢iny (jen pro proudovy nebo napétovy vstup). Hodnota, kterou
regulator zobrazuje, jestlize vstupni napéti nebo proud je na nejvyssi mozné urovni (dle parametru
ScAL).
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Aout - analogovy vystup. Je pouzito jen u regulatord s analogovym vystupem. Mozné nastaveni: 0 =
0..20 mA nebo 0..10 V

no 0=4.20 mA nebo 2..10 V

OFFt - offset. Hodnota pfictena k naméfené hodnoté. Pouziva se ke kalibraci vedeni k sonde¢.

Filt - konstanta digitalniho filtru. Nizka hodnota parametru zarucuje vyssi citlivost, ale také mensi
odolnost proti ruSeni (Sumu).

7.00 Chybova hlaseni

Regulator je vybaven obvodem "watch-dog", ktery neustale sleduje spravné provadéni programu. Je-li
zjisténa néjaka abnormalita,v§echny vystupy pfistroje se uvedou do klidu,displej ohlasi "Err dog",pak
program opét nastartuje.

Dalsi chybova hlaseni:

---- vadna sonda nebo pferusené vedeni na vstupu

uuuu vstupni hodnota je niz§i nez dolni mez regula¢niho rozsahu
0000 vstupni hodnota je vyssi nez horni mez regula¢niho rozsahu
EEPr chyba béhem zapisového cyklu do paméti

no Auto chyba béhem automatického nastavovani konstant PID

tout Auto piekroceni ¢asu automatického nastavovani konstant PID

8.00 Udrzba:

8.10 Ci§téni: regulator je mozno &istit jemnym hadfikem s mydlovou vodou; nepouzivejte benzin a
jiné chemikalie. Regulator nenamacejte.

8.20 Oprava: vSechny opravy musi byt provadény odbornymi autorizovanymi provozovnami.

9.00 Kalibrace:

Pred opusténim vyroby je kazdy regulator automaticky kalibrovan. Pokud je zobrazena hodnota
nespravna, vyzkousejte pfipojeni napajeni a sond, specialné jsou-li piekfizeny. Jestlize neni mozné
pri¢inu chyby odstranit, nastavte parametr OFFt tak, aby bylo dosazeno méteni spravné hodnoty.

Dovoz, servis a technické poradenstvi:

LOGITRON s.r.o.
Volutova 2520, 158 00 Praha 5
tel. 251 619 284, fax 251 612 831
e-mail: sales@logitron.cz
www.logitron.cz
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