THP 84

PID PRUMYSLOVY
MIKROPROCESOROVY REGULATOR
THP 84

NAVOD K OBSLUZE

UVOD: V tomto manudlu jsou uvedeny veskeré informace pro
spravnou instalaci a pokyny pro pouziti a udrzbu zarizeni.
Proto doporucujeme nasledujici pokyny dukladné procist.
Prestoze pripravé tohoto dokumentu byla vénovana veskera
péce, neprebira vyrobce, TECHNOLOGIC S.p.A., jakoukoliv
zodpovédnost vyplyvajici z pouziti tohoto materidlu jako
takového. Totéz se vztahuje i na vSechny fyzickeé i pravnické
osoby podilejict se na priprave tohoto dokumentu. Material je
vlucnym vlastnictvim spolecnosti TECHNOLOGIC S.p.A.,
ktera zakazuje jakoukoliv reprodukci, a to i cdstecnou, jakoz
i Sifeni tohoto materialu, pokud k nému nedochadzi s jejim
vyslovnym souhlasem. TECHNOLOGIC S.p.A. si vyhrazuje
pravo provadet vzhledové nebo funkcni zmeény vyrobku bez
predchoziho upozornéni.
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1—- OBECNY POPIS

THP 84 je mikroprocesorovy regulator s regulaci ON/OFF,
PID jednocinnou nebo dvojc¢innou (prima nebo obrdcend

funkce), nebo PID pro Fizeni servopohonii (2 vystupy — primd

a obracend cinnost, specialni parametry a algoritmus pro
servopohon). Pristroj md funkci automatického ladeéni PID
konstant (AUTOTUNING) s moznosti sériové komunikacni
linky RS485. Pristroj umozituje uloZeni 4 zadanych hodnot do
paméti a miize mit az dva vystupy: 1 regulacni vystup (C1) +
1 regulacni nebo poplachovy vystup (C2/A4) nebo 1 regulacni
vystup (C1) + 1 Heater Break Alarm nebo poplachovy vystup
(HB/A3).

Vsechny vystupy jsou reléové, tranzistorové pro Fizeni solid
state relé (SSR) nebo analogovy vystup (pouze pro Cl, C2).
Pristroj zpracovava signaly riiznych termoclankii, odporovych
teplomeru Pt 100 a ze vSech senzoru, znichz vychazi
normovany proudovy signdl (0 — 20 resp. 4 — 20 mA), ci
napetovy signal (0 — 5 resp. 0 — 10 V). Regulator miize byt na
vstupu vybaven proudovym transformdtorem, ktery méri
proud prochazejici zatézi. Regulator THP 84 miize mit
2 digitalni vstupy, které mohou ménit aktivni Zadanou hodnotu
nebo stav reguldatoru (vypnuto, rucni nebo automaticka
regulace). Alternativné k digitalnimu vstupu miize mit THP84
vystup sériové komunikacni linky RS485 pro dalkové
ovladani. Komunikacni protokol je verejny — MODBUS RTU
(JBUS).
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1.1 — CELNI PANEL
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1 — Tlacitko P: Pro pouziti programu parametri funkci,
potvrzeni naprogramovanych udajii a pro prechod k dalsimu
parametru.

2 — Tlacitko UP: Pouziva se pro zvyseni Cislice na které je
umistén kurzor. (V pripadé nenumerickych parametrii se
tlacitko "UP" pouziva k vybéru vhodné nabidky), ke zméné
aktivni zadané hodnoty, zobrazeni Fidictho vykonu na vystupu,
rucnimu zapnuti Fizeni servopohonii. Pri pridrzeni stisknutého
tlacitka "P" a stisknutim tlacitka "UP" se parametry vrati zpét
na puvodni hodnoty.

3 — Tlacitko LEFT: Pouziva se k posunu "kurzoru" (blika na
cislici, kterou si prejete zménit), pro zobrazeni aktudlniho
meéreni vstupu TAHB, pro odblokovani poplachu, pro
ukonceni rizeni motorovych ovladacii.

4 — Led C1: Signalizuje zapnuti (sviti) nebo vypnuti (nesviti)
vystupu C1.

5 — Led C2/A44: Signalizuje zapnuti (sviti) nebo vypnuti
(nesviti) vystupu C2/A4.

6 — Led HB/A3: : Signalizuje zapnuti (sviti) nebo vypnuti
(nesviti) vystupu HB/A3.

7 — Led AT: Signalizuje zapnuti (sviti) samocinného nastaveni
nebo automatického nastaveni (blika).

8 — Led MAN: Signalizuje Rucni rizeni (blika).

9 — Displej PV: Normalné zobrazuje hodnotu priibéhu rezimu.
10 — Displej SV: Normdlné zobrazuje hodnotu Zadané
hodnoty.

THP 84 abccdefghh
a=VSTUP

T: Teplotni cidla (termoclanky, Pt100) nebo nizkonapetové
signaly mV (0...50 mV).

I: Normalizovany signal 0/4...20 mA.
V: Normalizovany signal 0/1 ... 5 V.
W: Normalizovany signal 0/2 ...10 V.
b=VYSTUP C1

R: rele

O: 24 V ss pro rizeni SSR.

C: Analogovy 0/4 ... 20 mA.

V: Analogovy 0/2 ... 10 V.

¢ =VYSTUP C2/A4, A3

--: Neni osazen

R - : Rele (C2)

O -: 24 V ss pro Fizeni SSR (C2)

C -: Analogovy 0/4...20 mA (C2)

V -: Analogovy 0/2...10 V (C2)

- R: Relé (43) nebo (HB) alarm

- O: 24 V ss pro vizeni SSR (A3) nebo (HB) alarm
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d = RIZENI SERVOPOHONU

M : Algoritmus pro Fizeni servopohonu (vystupy relé Cl a C2)
- : Bez algoritmu pro Fizeni servopohonu
e = KOMUNIKACNI ROZHRANI
S : RS 485 seériova linka

1 : Pomocny digitalni vstup

- : Bez rozhrani.

f=NAPAJENI

L : 24 Vst/Vss

H:90...240 Vst

2=KONEKTORY

F : Faston

V : svorkovnice se Sroubky

hh =ZVLASTNI KODY

2 - TECHNICKA DATA

ELEKTRICKE UDAJE

Napdjeni: 24 Vst/Vss, 90... 240 V st +/-10% (50/60 Hz)
Prikon: cca 8 VA

Vstupy: 1 vstup pro teplotni cidla (termoclanky B, E, J, K, L,
N, R, S, T, U; odporova cidla, Pt100 IEC, Pt100 JIS, signaly
0 — 50 mV) nebo normalizované signaly 0/4...20 mA, 0/1...5V,
0/2...10V, 2 optoizolované digitalni vstupy pro beznapétové
kontakty nebo oteviené kolektory , 1 vstup pro proudovy
transformator s K=1/0,002 (max. 200 mA)

Vystupy: az 2 vystupy, reléové (5 A-AC1, 2 A-AC3 /250 Vst),
nebo napétoveé pro pohon SSR (24 V ss/0mA) nebo (pro Cl,
C2) analogové s normalizovanym signdlem 0/4...20 mA (zatez
R <600, 0/2...10 V (zatez R > 100 kQ)

Pomocny vystup napdjeni: 18 V ss /25 mA max. (pouze pro
normalizovany signal)

MECHANICKE UDAJE

Materidl krytu: Nehorlavy plast ABS (UL 94 V0)
Rozméry: 48 x 48 mm DIN, hloubka 107 mm (pFipojeni
Faston), 112 m (pripojeni Sroubky 10 pin), 130 mm (pripojeni
Sroubky 16 pin)

Hmotnost: cca. 200 g

Montaz: do otvoru 45,5 x 45,5 mm

Pripojeni: konektory 6,3 mm Faston nebo sroubovaci
svorkovnice 2,5 mm’

Stupen kryti celniho panelu: IP 54 v panelu s tésnénim
Provozni teplota: 0..55 °C

Vihkost provozniho prostredi: 30..95 % bez kondenzace
Skladovaci teplota: -10...+60 °C

FUNKCNI UDAJE

Provoz: ON/OFF, PID

Merici rozsah: podle pouzité sondy (viz tabulku rozsahi)
Rozliseni displeje: podle pouzité sondy 1/0,1/0,01/0,001
Celkova presnost: +/- 0,15 % z rozsahu (vstup T), +/- 0,05 %
z rozsahu (vstupy T, V, W)

Vzorkovaci rychlost: 200 ms

Sériové rozhrani: RS485 optoizolované

Komunikacni protokol: MODBUS RTU, (JBUS)

Prenosova rychlost: Programovatelna od 300 ... 9600 baud
Spliuje normy: smernici ECC EMC 89/336 (EN 50081-1,
EN 50082-1), smérnici ECC LV 73/23 a 93/68 (EN 60730-1)
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TABULKA MERICICH ROZSAHU

SONDA Rozsah 4 mista Rozsah 4 mista na
desetiny

termoc¢lanek B 400 ... 1820 °C 400.0 ... 999.9 °C
752 ... 3308 °F 752.0 ...999.9 °F

320 ... 1456 °R 320.0 ... 999.9 °R

termoc¢lanek E -150 ... 700 °C -99.9 ...700.0 °C
-238 ... 1292 °F -99.9 ... 999.9 °F

-120 ... 560 °R -99.9 ... 560.0 °R

termoc¢lanek J -200 ... 950 °C -99.9 ...950.0 °C
-328 ... 1742 °F -99.9 ... 999.9 °F

-160 ... 760 °R -99.9 ... 760.0 °R

termoc¢lanek K -200 ... 1370 °C -99.9 ...999.9 °C
-328 ... 2498 °F -99.9 ... 999.9 °F

-160 ... 1096 °R -99.9 ...999.9 °R

termo¢lanek N -100... 1300 °C -99.9...999.9 °C
-148 ... 2372 °F -99.9 ... 999.9 °F

-80 ... 1040 °R -80.0 ... 999.9 °R

termoclanek R, S -50 ... 1760 °C -50.0 ... 999.9 °C
-58 ... 3200 °F -58.0 ... 999.9 °F

-40 ... 1408 °R -40.0 ... 999.9 °R

termoc¢lanek T -270 ... 400 °C -99.9 ...400.0 °C
-454 ... 752 °F -99.9 ... 752.0 °F

-216 ... 320 °R -99.9 ... 320.0 °R

termoclanek L -150 ... 900 °C -99.9 ...900.0 °C
-238 ... 1652 °F -99.9 ... 999.9 °F

-120 ... 720 °R -99.9 ... 720.0 °R

termoc¢lanek U -200 ... 600 °C -99.9 ... 600.0 °C
-328 ... 1112 °F -99.9 ... 999.9 °F

-160 ... 480 °R -99.9 ... 480.0 °R

Pt100 IEC -200 ... 850 °C -99.9 ...850.0 °C
-328 ... 1562 °F -99.9 ... 999.9 °F

-160 ... 680 °R -99.9 ... 680.0 °R

Pt100 JIS -200 ... 630 °C -99.9 ... 630.0 °C
-328 ... 1166 °F -99.9 ... 999.9 °F

-160 ... 504 °R -99.9 ... 504.0 °R

0...50 mV (0_50) -999 ... 9999 -99.9 ...999.9
0/4..20 mA, 0/1..5V, -9.99 ...99.99

0/2..10 V -0.999 ... 9.999

3 INSTALACE

MECHANICKA MONTAZ: Pristroj je urcen k instalaci
do otvoru panelu o rozmérech 45,5 x 45,5 mm pomoci svorek,
které jsou soucasti dodavky. Doporucujeme pouzit dodavané
tésnéni mezi pristroj a panel k zajisteni stupné kryti IP 54.
Nevystavujte pristroj kondenzacni vihkosti a nadmérné
prasnosti.

ELEKTRICKA MONTAZ: Pripojte dle schématu. Na
kazdou svorku privedte pouze jeden vodic. Dodrzujte
maximalni proud, ktery smi prochazet relé. Pristroj je treba
drzet co nejdale od silné induktivnich poli, jaké zpusobuji
napriklad motory, proudové stykace vyssich hodnot, silova
relé a jiné elektromagnetické zdroje, nebot mohou mit za
nasledek rizné poruchy pristroje. Pokud zarizeni obsahuje
stykace, jejichz funkce vyvozuje silna ruseni, je nutné
paralelni zapojeni RC filtru k civce stykace a k ovladanym
induktivnim  zatézim. Pristroj neni vybaven prepétovou
ochranou, proto doporucujeme chranit vsechny elektrické
obvody pripojené k pristroji proti prepéti, at' jiz pulznimu
nebo trvaléemu (spravnd instalace v budové ma obsahovat tri
stupné prepétové ochrany). Pristroj je celné vyjimatelny
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z krytu — pokud je nutné to provest, odpojte predtim napdjeni.
Pouzivejte kabely se spravnou izolaci pro dany ucel, podle
zatizeni a pracovni teploty. Kabely od vstupnich cidel vedte
oddelené od napdjecich kabelii. Pokud je kabel vstupniho
Cidla stinén, uzemnéte stinéni jenom na jednom konci. Je
uzitecné zkontrolovat parametry pred sepnutim vystupi, aby
se castym zapinanim neposkodil, napriklad pohon. Pokud by
chyba pristroje mohla zpiisobit nebezpecné situace, je nutno
vybavit zarizeni pridavnymi pristroji k zajisténi bezpecnosti.
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4 - REZIMY CINNOSTI

4.1 - REZIM REGULACE

Reguldtor miize pracovat ve 3 reZimech: automatické rizeni
(rEG), rizeni vypnuto (OFF) a rucni rizeni (OPLO).

Pristroj se miize prepinat z jednoho rezimu do druhého:

- Z klavesnice pres menu "SEL"

- Z pomocného digitalniho vstupu AUXIN, pokud je jimi
pristroj osazen, a parametr (par. "rEar") to povoluje.

- Automaticky ("OFF" v pripadé poruchy a "rEG" pri
ukonceni funkce AUTOTUNING.

Pri zapnuti pristroj automaticky prechazi do stavu, ktery mel v
dobé vypnuti.

AUTOMATICKE RIZENI (rEG)

Je to normalni funkce reguldatoru. Horni displej zobrazuje
regulovanou velicinu, spodni displej zobrazuje Zadanou
hodnotu. Po dobu automatického vizeni je mozné zobrazovat
Fidici vykon stiskem klavesy "UP" (pokud je parametr "SPOL"
nastaven "yES").

VYPNUTE RIZENI (OFF)

Pristroj muze byt nastaven do stavu "OFF" veédomé nebo
automaticky v pripadé poruch. V rezimu "OFF" jsou Fizeni a
relativni vystupy mimo provoz. Poplachy jsou aktivovany nebo
deaktivovany v zavislosti na naprogramovani parametru
"ALno". V pripadé rvezimu "OFF" se na hornim displeji
zobrazuje namérenad procesni proménnd, zatimco na spodnim
displeji se zobrazuje blikajici napis "OFF".

RUCNI RIZENI (OPLO)

Je mozné rucné naprogramovat procento vykonu na vystupu z
regulatoru. K aktivaci této moznosti je nezbytné predevsim
naprogramovat parametr "EnOL" jako "yES". Pro spusteni
rucniho Fizeni je nezbytné vstoupit do menu "SEL", zvolte
"OPLO" a stisknéte klavesu "P". Nyni se na hornim displeji
zobrazi blikajici kontrola "MAN", kdezto na spodnim displeji
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se bude zobrazovat procento vykonu doddavané v tomto
okamziku na vystupu reguldatoru. Toto procento vykonu se
miize zadat, tak jako kazdy jiny parametr, pomoci prednich
tlacitek umistenych na  Celnim panelu. Odpovida-li udaj
pozadované hodnote, stisknéte klavesu "P" aby se zvolené
procento vykonu dostalo do vystupu. Pro navrdceni rizeni
pristroje do automatického vizeni zvolte parametr "EG" v
menu "SEL". Kdyz se pristroj pouziva k Fizeni servopohonii,
provede se prechod na rucni rizeni nasledujicim zpiisobem:

- Stiskem klavesy "LEFT" se aktivuje "otevieni” pohonu

- Stiskem klavesy "UP" se oviada "uzavieni" pohonu.

V prvnim pripade se objevi na displeji hlaseni “oPEn” a to
tak dlouho, pokud bude tlacitko stisknuté. Pusti-li obsluha
tlacitko, objevi se na hornim displeji udaj “PV’’- regulované
veliciny, pricemz miizete zkontrolovat dany ucinek. Ve druhém
pripadé se objevi na hornim displeji hlaseni “CloS”. Béhem
celé doby, po kterou je rucni rizeni aktivni, se na dolnim
displeji zobrazuje udaj “3Pt”.

4.2 - VOLBA AKTIVNI ZADANE HODNOTY

Pristroj dovoluje ulozit do paméti az 4 rizné zZadané hodnoty
a zvolit jednu, ktera bude aktivni. Maximalni pocet zZadanych
hodnot je urcovan parametrem "nSP" v menu "SEL". Zddand
hodnota, kterda se ma aktivovat, se miize zvolit:

- Z klavesnice parametrem "SPn" v menu "SEL".

- Z klavesnice klavesou "Up" jestlize je parametr "SPOL" =
ItyESH.

-Pres pomocny digitalni vstup AUXIN, pokud to funkce vstupu
(parametr "rEAr") umoZiiuje.

Pokud je "mSP" = 1, parametr "SPn" se v menu "SEL"
nezobrazuje.

V menu "OPEr" se zobrazuje parametr pro zidané hodnoty
"SEt1", "SEt2", "SEt3", "SEt4" v zavislosti na poctu zadanych
hodnot zvolenych parametrem "nSP".

Poznamka: Ve vSech nasledujicich prikladech je Zdadana
hodnota oznacovana jako "SEt1", jinak se regulator chovd
podle zadané hodnoty, kterd je pravé aktivni.

4.3 - NASTAVENI VSTUPU

Ve vyrobnim zdavodé nastaveny pristroj na teplotni vstupy
prijimd signaly z termoclankii B, E, J, K, L, N, R, S, T, U
z odporového cidla Pt100 a dale nizkonapétovy signal mV
(0...50). Volba mezi typu vstupu je moznd prostiednictvim
parametru  "SEnS". Je-li zvolen termoclanek, je moznad
automaticka kompenzace studeného konce (parametr "ECJC"
= "YES"). V takovém pripadé je nezbytné nastavit parametr
"tCJC" na teplotu, ve které je umistén studeny konec.
V pripade, zZe je zvolen vstup 0...50 mV, je nutné nastavit
hodnotu parametru "StrS" tak, aby pristroj zobrazoval pri
0 mV a parametru "EnsS" hodnotu 50 mV. Pokud se jednd o
pristroje s normalizovanymi analogovymi signadly, je nutno
nejdrive nastavit parametr "ScAL" rozsah analogového
vstupu. Potom se naprogramuji nasledujici parametry:

- "SSLo" pokud je pocatek v 0 (0 mA je-li vstup 0/0...20 mA,
nebo OV je-li vstup 0/0...5 V nebo 0/0...10V).

- "SSHi" pokud je pocatek rozdilny od 0 (4 mA je-li vstup
4/4..20 mA, 1V je-li vstup 1/1...5 V nebo 2 V je-li vstup
2...10V).

Dale je nezbytné nastavit parametrem "StrS" takovou
hodnotu, kterou pristroj zobrazi pri minimu signalu (0/4 mA,
0/1V nebo 0/2V) a parametrem "EndS" hodnotu zobrazent pri
maximu signalu (20 mA, 5V nebo 10V).

Zobrazeni mezi témito hodnotami je linedrné umeérné.
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4.4 - REGULACE ON/OFF (VYSTUP C1)

Regulace ON/OFF pracuje p7i nastaveni parametru "Cont" =
"OnFS" nebo = "OnFa" a reguluje vystup CI na Zadanou
hodnotu ("SEt1"), podle funkce rezimu ("FunC") a hystereze
("HSEt"). Pristroj pri regulaci ON/OFF pracuje se
symetrickou hysterezi, pokud je naprogramovan jako "OnFS",
nebo asymetrickou hysterezi, pokud je naprogramovan jako
"OnFA". Vystup Cl dale pracuje ve funkci: inverzni neboli
topeni ("HEAt"), potom vypne vystup Cl, kdyz regulovand
velicina dosahne hodnoty [SEt] + HSEtl] v pripadé
symetrické hystereze nebo [SEtl] v pripadé asymetrické
hystereze. K opétovnému zapnuti dojde, kdyz regulovand
veli¢ina poklesne pod hodnotu [SEtl - HSEt]; naopak v
pripadé primé funkce neboli chlazeni ("Cool"), se vypina
vystup Cl po dosazeni hodnoty [SEtl - HSEt] v pripade
symetrické hystereze nebo [SEtl] v pripadé asymetrické
hystereze a potom se vypind znovu, kdyz teplota presdihne
hodnotu [SEt] + HSEt].

T4 T4
- 1
HSEt
ﬂt =N\
=] oN oN oN b on on on +
N ) P 1 O e B
OnFS = HEAt OnFS — CoolL
TA TA
SEU THSEt ]
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D ose P oo

OnFa — Cool

on on on hd
D i Do e e

OnFa — HEAt

4.5 - JEDNOCINNE RIZENI PID (VYSTUP CI)
Jednocinné vizeni PID pracuje pri nastaveni parametru
"Cont" = "Pid", kdy vystup Cl zavisi na zZadané hodnoté
("SEt1"), na funkci ("FunC") a na naprogramovaném
algoritmu 7izeni. Algoritmus PID pristroje se nastavuje
nasledujicimi parametry:

Pro PROPORCIONALNI SLOZKU:

"Pb"- pasmo proporcionality,

"rS" - rucni posun pasma proporcionality

"terl" - casovy cyklus vystupu C1

Pro INTEGRALNI SLOZKU:

"Int" — integracni cas

Pro DERIVACNI SLOZKU:

"dEr" — derivacni ¢as

4.6 - DVOJCINNE RIZENI PID (VYSTUPY CI, C2)

Tento druh rizeni se miize pouzit pouze tehdy, kdyz ma pristroj
dva regulacni vystupy (Cl1 a C2) a vystup C2/A4 je pouzivan
jako C2 (parametr "C2" = "-Pid"). Tento typ Fizeni se pouzivd
k u instalaci, kde je zarizeni vyvolavajici narust (napriklad
topeni) a zaroven zarizeni vyvoldavajici pokles (napriklad
chlazeni). Pomoci parametru "Func" se nastavi funkce
vystupu Cl, zatimco vystup C2 automaticky  pracuje v
opacném smyslu. Napriklad, pro "Func" = "HEAt" na
vystupu C1 bude narist (napriklad topeni), zatimco vystup C2
bude pripojen k akcnimu prvku pro pokles (napriklad
chlazeni). Rezim dvoucinného rizeni PID je zapnut, proto
vystupy CIl a C2 zaviseji na zadané hodnoté ("SEtl") a na
naprogramovaném algoritmu rvizent.

Pro PROPORCIONALNI SLOZKU:

- "Pb"'- pasmo proporcionality,

- "rS" - rucni posun pasma proporcionality

- "terl" - Casovy cyklus vystupu CI

- "ter2"" - casovy cyklus vystupu C2
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Pro INTEGRACNI SLOZKU:

"Int" - integracni cas

Pro DERIVACNI SLOZKU:

"dEr" - derivacni cas

A kromé toho parametr je zde parametr "Prat" (Power Ratio
- pomeér vykonit), kterym je nezbytné nastavovat pomer mezi
vwkonem Ttizenym vystupem C2 a vykonem  na vstupu
vystupem Cl. Jestlize je "Prat" = 0, vystup C2 je necinny
a regulator pracuje viastné jako v jednocinném rizeni PID, s
vystupem CI.

4.7 - RIZENI PID PRO MOTORICKY OVLADANE
POHONY - SERVOPOHONY Cl1, C2)

Tento druh Fizeni se pouziva pro motoricky ovladané pohony
(servopohony), které zapinaji a vypinaji regulacni orgadn
a které bez prikazii zustavaji v dosazenych polohach. Tento
druh cinnosti miize nastat pouze tehdy, pokud je pristroj
vybaven dveéma reléovymi vystupy (Cl a C2) a vystup C2/A4
Jje pouzit jako regulacni vystup C2 motoricky ovladaného
pohonu (parametr "C2" = "3Pt"). Pri tomto druhu regulace
musi byt parametr "Func." naprogramovan jako "HEAt",
takze vystup C1 bude regulacni orgdn otevirat, zatimco vystup
C2 bude regulacni organ uzavirat. Pouzity systéem regulace
nevyzaduje vazbu k hldaseni polohy pohonu, protoze tato
poloha je vyjadrena integralnim podilem.

Neni-li _pohon vybaven koncovymi spinaci, které pohyb
pohonu na konci vypinaji, je nezbytné zarizeni témito spinaci
vybavit (SQo, SOc) a zapojit je tak, jak je zndzornéno na
obrazku nize:

Supply

OPEN

V rezimu rizeni PID pro servopohony zaviseji vystupy CI
a C2 na zZadané hodnoté (,,Setl ), a na naprogramovaném
algoritmu Fizeni:

Pro PROPORCIONALNI SLOZKU:

- "Pb'"'- pasmo proporcionality,

- "rS" - rucni posun pasma proporcionality

Pro INTEGRACNI SLOZKU:

- "Int" - integracni cas

Pro DERIVACNI SLOZKU:

- "dEr" - derivacni cas

Dalsimi parametry jsou:

- "tcor'": doba prebéhu. Je to cas v sekundach, ktery je
potrebny pro prepnuti z polohy ,,plné otevieno do polohy
., plné uzavieno “.

- “SHrl“: Minimum akcni velic¢iny . Hodnota (v %), kterou
musi akcéni velicina dosahnout, aby méla viliv na vystupu.
Zabranuje se tak prilis castym zdsahiim.

- wdbEr“: Neutralni zona. Pasmo kolem zdadané hodnoty, ve
které neni zapnut Zadny vystup. Pohon neni aktivovan, pokud
je regulacni velicina v rozsahu [SEt] - dbEr ... SEt] + dbEr].
- wPoSi“: Pocatecni poloha pohonu. Poloha pohonu pri
zapnuti. Miize mit nasledujici hodnoty:

no = ovladac ziistava ve stavajici poloze

OPEn = ovladac dosahne polohy ,,plné oteviceno

CloS = oviladac dosdhne polohy ,,plné zavieno
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Jestlize jsou naprogramovany polohy ,,OPEn* a , CloS"
zobrazuje se po zapnuti na displeji ,,SEt Flot™ a regulator
zapne vystup Cl (v pripadé ,,OPEn*) nebo C2 (v pripadé
CloS) na dobu prebéhu naprogramovanou parametrem
,tcor”. Regulace je zahdjena pozdéji.

4.8- FUNKCE AUTOTUNING
Zarizeni ma z vyrobniho zavodu naprogramovany parametry
regulace PID s hodnotami pouZitelnymi pro vétsinu procesii.
Pokud by toto nastaveni parametrii bylo pro dany proces
Fizeni  mevyhovujici,  doporucuje  se  spustit  funkci
AUTOTUNING nebo SELFTUNING pro automatické
vyladéni parametrit PID. Funkce AUTOTUNING vypocitava
parametry PID pomoci cyklu nastavovani od konce, jehoz
parametry jsou ulozeny v paméti a behem regulace ziistavaji
konstantni. Funkce SELFTUNING (norma zaklddajici
algoritmus nazyvany ,,IN TUNE") monitoruje proces
pribézné a parametry PID vypocitava podle potreby.

Pro nastaveni funkce AUTOTUNING postupujte nasledujicim

zplisobem.:

1) Nastavte a aktivujte pozadovanou zZadanou hodnotu.

2) Nastavte parametr "Cont” = "Pid “.

3) Nastavte parametr "Func® podle toho, jakou Ccinnost
bude vykonavat vystup CIl. Pro 7izeni servopohonii,
nastavte "HEAt " - topeni.

4) Nastavte, pokud je k dispozici, parametr "C2* = "-Pid",
jestlize je zarizeni Fizenmo dvojcinnym zarizenim nebo
»3Pt", pokud je zarizeni Fizeno tribodovym motoricky
ovladanym pohonem (servopohonem).

5) Jestlize je zarizeni Fizeno motoricky ovladanym pohonem,
nastavte parametr ,,tcor”, dobu prebéhu pohonu z jedné
mezni  polohy do druhé, hodnotou vyjadienou
v sekunddach.

6) Parametr "SELF “ nastavte jako "no".

7)  Nastavte parametr ,,Auto“ jako:

- "FaSt" jestlize se pozaduje rychlé nastaveni procesu
behem dosazeni zadané hodnoty. Podtrzenim se uddva,
ze nastaveni "FAST" neni zapnuto, jestlize PV je vyssi
nez [zadanda hodnota set / 2] ("Func" = "HEAT" -
topeni) nebo je nizsi nez [Zadana hodnota set + Zadana
hodnota set / 2] ("Func" = "Cool" - chlazeni).

- "SP" jestlize se pozaduje Autotuning pohybu na
zadanou hodnotu, nebo:

- "LoSP" jestlize se pozaduje Autotuning pohybu na nizsi
hodnotu (rovnajici se 70 % nastavené zZadané hodnoty)

8) nastavte parametr "PidP" jako:

"SP" jestlize se pozaduje Autotuning za ucelem
optimalizace vypoctu parametru pro pripadné zmény
zadané hodnoty, nebo:

- "Load" jestlize se pozZaduje Autotuning za ucelem
optimalizace vypocitavani parametru pro pripadné
zmény zatéze

9)  Opustte programovani parametrii

10) Pripojte pristroj k zarizeni, které ma ridit

11) Spustte volbu Autotuning "tunE" v menu "SEL" a stiskem
tlacitka P.

Nyni je aktivovana funkce Autotuning a tento stav je

signalizovan  blikanim  LED-diody  "AT".  Regulator

automaticky nastavuje vSechny spravné parametry pro
regulaci PID. Vyckejte nez skonci Autotuning, to indikuje
zhasnuti LED-diody "AT". Béhem funkce Autotuning se
aktivuje regulace ON/OFF, v disledku toho kolisa teplota
kolem zadané hodnoty. Jestlize nejsou dovoleny velké zmeny
teploty nad Zadanou hodnotu, je vhodné zvolit cyklus
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Autotuning jako "LoSP". V tomto pripade displej SV, behem

funkce Autotuning bude zobrazovat zadanou hodnotu rovnou

70 % naprogramované zZadané hodnoty. Proces Autotuning je

omezen maximalnim casovym intervalem 12 hodin, potom,

pokud neni Autotuning dokoncen, se na displeji zobrazuje

"noAt". Vtomto pripade, stejné jako pri poruse sondy

v pribéhu funkce Autotuning, se reguldator automaticky

prepne do stavu "OFF" a az do odstranéni poruchy se

zobrazuje hlaseni "noAt". V tomto pripadé funkci Autotuning
aktivujte znovu. Vypocitand hodnota se na konci cyklu

Autotuning automaticky ulozi do paméti pristroje, do

parametrii vizeni PID. Jakmile se cyklus Autotuning ukonct,

nezapomerite naprogramovat parametr "Auto" = "no" pokud
se nevyzaduje nabidka aktivace Autotuning "tunE" v menu

I’SEL II.

Pro nastaveni funkce SELFTUNING postupujte ndsledujicim

zptisobem:

1) Nastavte a aktivujte pozadovanou zadanou hodnotu.

2) Nastavte parametr "Cont*” = "Pid“.

3) Nastavte parametr "Func” v zavislosti
procesu pres vystup Cl.

4) Nastavte, pokud je k dispozici, parametr "C2* = "-Pid",
Jestlize je se jedna o dvojcinné PID Fizeni nebo ,,3Pt" pro
Fizeni motoricky ovladaného pohonu (servopohonu).

5) Jestlize pristroj 7idi servopohon, nastavte parametr
,tcor” dobu prebéhu pohonu z jedné mezni polohy do
druhé, vyjadienou v sekundach.

6) Parametr "SELF “ nastavte jako "yES".

7)  Ukoncete a vystupte z menu programovani parametri.

8) Pripojte pristroj k zarizeni

"SP" jestlize se pozaduje Autotuning za ucelem
optimalizace vypoctu parametru pro pripadné zmény
zadané hodnoty, nebo:

- "Load" jestlize se pozaduje Autotuning za ucelem
optimalizace vypocitavani parametru pro pripadné
zmeény zatéze

9)  Spustte funkci Selftuning "tunE" v menu "SEL"

Je-li funkce Selftuning spusténa, zobrazuje se "AT" a vSechny

parametry PID ("Pb", "Int", "dEv", atd.) a parametry

Autotuning ("Auto" a "PidP") se jesté nezobrazuji.

Pro zastaveni funkce Autotuning nebo ukonceni funkce

Selftuning zvolte z menu "SEL" néktery z rezimii vizeni "reG",

"OPLO" nebo "OFF". Jestlize se pristroj béhem spusteni

funkce Autotuning nebo Selftuning vypne, po jeho zapnuti se

cyklus zahaji znovu.

na rizeném

4.9 - ANALOGOVE RIDICI VYSTUPY (C1, C2)

V pripade, ze ridici vystupy (CI1 anebo C2) jsou proudové
nebo napétové, musi se jejich rozsah nastavit parametrem
"Aout". Proto se v tomto parametru nastavuje:

- "0" pokud se pozaduje minimum signalu 0 (OmA u vstupu 0/0
... 20 mA, nebo OV u vstupu 0/0 ...10V).

- "no" pokud se pozaduje minimum signalu rozdilného od 0 (4
mA u vstupu 4 ... 20 mA, nebo 2 Vu vstupu 2 ... 10V).
Vystupni  signal bude potom umérny Fidicimu vykonu
vypocitanému pri zapnuti regulatoru v rozsahu 0 %
(minimadlni vystupni signal) az 100 % (maximalni vystupni
signal). Analogové vystupy se pouzivaji jen prijednocinném
nebo dvojcinném rezimu PID. Je-li fizeni typu ON/OFF, miize
mit analogovy vystup pouze hodnotu 0 % nebo 100 %.

4.10 - DOSAZENI ZADANE HODNOTY RIZENOU
RYCHLOSTI

Je mozné dosahnout Zadané hodnoty v predem nastaveném
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Case (za delsi dobu, nez by zarizeni bylo schopno dosdhnout).
To miize byt uzitecné v pripadech (vytapéni nebo chemické
procesy, atd.), ve kterych se Zadané hodnoty mad dosdhnout
postupné, v predem nastaveném case. K provedeni této akce
slouzi nasledujici parametry:

"Slor" — rampa pro ndbeh (teplotni vzestup) vyjadienda
v jednotkach/minutdch

"SloF" — rampa pro pokles (teplotni pokles) vyjadrena
v jednotkach/minutach

Pri zméné zZadané hodnoty (SEtn) nebo pri zapnuti pristroj
automaticky urcuje, kterou z téchto dvou hodnot ma pouZzit.
Jsou-li parametry = 0, funkce se rusi.

4.11 - REZIM POPLACHOVYCH VYSTUPU
(POPLACH A3, A4)

Pro konfiguraci funkce poplachii, jejiz aktivace je zavisla na

regulované veliciné (43, A4), je nutno nastavit 2 parametry:

"ALnt" — ALARM TYPE (TYP POPLACHU)

"ALnc" — ALARM CONFIGURATION (KONFIGURACE

POPLACHU)

(kde n udava cislo prislusného poplachového vystupu)

Poznamka: Poplachy A3 a A4 se mohou pouzivat alternativné

kvystupim HB nebo C2. Proto je nezbytné zvolit funkci

vystupu jako poplach parametrem "FAL3" = "AL3" a "C2" =

"AL4".

"ALnt" — TYP POPLACHU. Je vhodné mit 6 riiznych chovani

vystupil.

Poznamka: Pri naprogramovani typu poplachu "okno" se

misto "ALn" budou zobrazovat dva parametry "ALnL" (spodni

mez) a "ALnH" (horni mez).

LOAb = ABSOLUTNI SPODNI POPLACH — MINIMUM.

Poplach je aktivovan kdyz regulovana velicina poklesne pod

hodnotu nastavenou parametrem "ALn".

7

o AlLn

-1y

SEt1

Absolute

HIAb = ABSOLUTNI HORNI POPLACH — MAXIMUM.
Poplach je aktivovan tehdy, kdyz regulovand velicina prekroci

Minimum Alarm

hodnotu nastavenou parametrem "ALn".

T
SEt1
ALnNn

e}

Absolute Maximum Alarm

LHAb = ABSOLUTNI POPLACH TYPU OKNO.

Poplach je aktivovan tehdy, kdyz regulovand velicina
poklesne pod hodnotu nastavenou parametrem "ALnL" nebo
stoupne nad hodnotu nastavenou parametrem "ALnH".

= ==

ALnNL

) ALNnH

Absolute Window Alarm

LOdE = RELATIVNI SPODNI POPLACH — MINIMUM.
Poplach se aktivuje kdyz regulovana velicina poklesne pod
hodnotu [SEtP — ALn].

_ o

1 T
SEt1
ALnN

-

Minimum Alarm

Relative
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HIdE = RELATIVNI HORNI POPLACH — MAXIMUM.
Poplach se aktivuje kdyz regulovanad velic¢ina stoupne nad

hodnotu [SEtP + ALn].
ZZ

T

SE+1
L AL

Relative Maximum Alarm

LHAE = RELATIVNI POPLACH TYPU OKNO. Poplach se
aktivuje tehdy, kdyz regulovand velicina poklesne pod
hodnotu [SEtP — ALnL] nebo stoupne nad hodnotu [SEtP +
ALnH].

—ow

. =

SEt1

-
ALML @ ALNnH

Relative Window Alarm

HYSTEREZE POPLACHU: Cinnost poplachu ddle jesté
zavisi na hysterezi poplachu (parametr "HALn"), kterd
pracuje v asymetrickém rezimu. Presnéji, v pripadé spodniho
poplachu se poplach zapne pvi poklesu regulované veliciny
pod nastavenou mez a vypne se pri narustu nad nastavenou
mez + "HALn", v pripadé horniho poplachu se poplach zapne
pri narustu regulované veliciny nad nastavenou mez a vypne
se pri poklesu na mez poplachu - "HALn". V pripadé
poplachu typu okno se priklad spodniho poplachu pouzije na
spodni mez ("ALnL") priklad horniho poplachu je vhodny pro
horni mez ("ALnH").

Tk T“

- ALH(ALHH) /\/\/ IHALH
AVAVAN g

>
N il n ot
An off % of % off W An

Minimum Alarm

ALn(ALnL)

>
i i w1t

off Ez;; oFFE;;; off EZ

Maximum Alarm

"ALnc" — KONFIGURACE POPLACHU. Parametr miize
dosahovat nasledujicich hodnot:
--C/--0/-SC/-So/L-C/L-0/LSC/LSo

presnéji, jednotlivé tii pozice kazdé hodnoty (a b c) maji
nasledujici vyznamy:

¢ —LOGIKA VYSTUPU PRO POPLACH. Je mozné mit 2
riizné pribehy vystupu poplachu, podle nastaveni prvni pozice
vpravo.

C = VYSTUP ZAPNUT V PRIPADE POPLACHU: Vystup se
zapne pri spustéeni poplachu, vypne se kdyz neni poplach
aktivni.

o = VYSTUP JE VYPNUT V PRIPADE POPLACHU: Vystup
Jje zapnut kdyz neni spusten poplach, naproti tomu je zapnut,
kdyz je poplach spustén.

b = CHOVANI PRI SPUSTENI PRISTROJE: PFi zapnuti se
vystup poplachu miize chovat dvéma zpusoby, v zavislosti na
nastaveni druhé pozice zprava.

- = NORMALNI CHOVANI: Poplach je vidy aktivni , pokud
existuji podminky pro poplach.

S = POPLACH NENI AKTIVOVAN PO SPUSTENI: Je-li
reguldtor po zapnuti v podminkdch pro poplach, poplach se
nezapne. Poplach se aktivuje pouze tehdy, kdyz regulovand
velic¢ina po zapnuti presahne meze poplachu a nasledovné tyto
meze opét prekroci.
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L N
- _ :WW
_ . =

Start—up Behaviour
(Example with minimum Alarm)

a_= BLOKOVANI POPLACHU: : Jsou moiné 2 rizné
zpusoby vystupu poplachu, dle nastaveni treti pozice zprava.

- = POPLACH NENI BLOKOVAN: Poplach ziistavd aktivni
pouze v podminkdch pro poplach.

L = POPLACH JE NUTNO BLOKOVAT: Poplach je aktivni v
pripadé podminek pro poplach a ziistava aktivni i po navratu
do normalnich podminek, dokud se nestiskne tlacitko "LEFT"
SIPKA VLEVO.

T A

_
i

= ==

Alarm Latech Behaviour
(Example with maximum Alarm)

4.12 - FUNKCE SLEDOVANI PROUDU ZATEZE (HB)
Funkce poplachu Heater Break vypnuti ohrivace (poplach
v pripadé poruchy topného elementu) lze pouzit pouze
v pripadé, kdy je pristroj vybaven vystupem A3/HB a byla
definovana funkce pro pouziti funkce Heater Break (parametr
"FAL3" = HB). Kromé toho je pouzitelna pouze tehdy, pokud
je vystup Cl1 digitalniho typu (relé nebo SSR). Jestlize je
v pristroji vystup A3/HB, regulator bude na vstupu (TAHB)
schopen mérit zatézovy proud prochdzejici vystupem CI.
Tento druh vstupu odpovidd signdlum prichazejicim
z proudového transformdtoru (TA) o maximalni hodnoté 200
mA (200 mA odpovida hodnoté 100.0). Proto pro dosazeni
spravného méreni v ampérech bude dochdzet ktomu, ze
pomer TA by byl 1/0,002. Technologic miize dodat 2
standardni modely:

TR 03536 : 254 / 0,05 4 a TR 03537 : 100 A / 0,2 A .
V priibéhu funkce Ize .po stisku klavesy "LEFT" na SV displeji
zobrazovat proud méreny na vstupu TAHB, uddvany
v ampérech (jestlize je pomér TA 1/0,002). Poplach se
aktivuje tehdy, jsou-li podminky pro aktivaci vystupu CI, kdyz
proud meéreny na vstupu TAHB bude nizsi nez nastavend
hodnota parametrem "ALHb". Parametr "ALHb" musi byt
naprogramovan podle hodnoty vizeného vystupem CI, je
dobré vzit vuvahu kolisani napéti sité, aby se zabranilo
nezadoucim poplachiim. Pokud se tyce hysterezi poplachu
HB, ta se automaticky pocita jako 2 % "ALHb" a priibéh je
stejny jako u minimalniho poplachu. Jestlize se pozZaduje
deaktivovani poplachu HB, postaci naprogramovat parametr
"ALHb" = 0.0. Jsou mozné 2 riizné chovani vystupu poplachu
HB v zavislosti na nastaveni parametru "vLHB".

"OPEn" = NORMALNE OTEVREN — Vystup se aktivuje pri
aktivaci poplachu, naopak neaktivuje se, kdyz poplach neni
aktivovan.

"CLoS" — NORMALNE UZAVREN - Vystup se aktivuje kdyz
poplach neni aktivovan, naopak neaktivuje se, kdyz je poplach
aktivovan.
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Poznamka: Do privodu obvodu Heater Break (vypnuti
ohrivace) je nutno zaradit rezistor 10 Q (dodavany
s pristrojem), zapojeny paralelné s proudovym
transformatorem, k termindlu pristroje, jak je zndzornéno na
obrazku. Méreni proudu na vstupu TAHB vyzZaduje nejméné
100 mS.

EH

Load

4.13-POPLACH PRI PORUSE REGULACNI
SMYCKY
Ve vsech regulatorech je k dispozici obvod poplachu, ktery
automaticky pristroj prepina do rezimu OFF (vypnuto), kdyz
se z néjakého divvodu (zkrat termoclanku, chybné zapojeni
termoclanku, vypadku zateze) prerusi regulacni obvod rizeny
vystupem CI. Tento poplach je definovan dvéma parametry:
"LbAP'" — Hodnota z vystupniho vykonu CI1 v procentech.
"LbAt" — Maximalni doba, za kterou se zdtéz, nastavend
parametrem "LbAP", muize priradit k tomuto vykonu (v
sekundach).
Jestlize vykon vystupu CIl odpovidd vyssi hodnoté nez je
nastavend hodnota parvametru "LbAP", po dobu nastavenou
parametrem "LbAt", reguldtor se vrati do reZimu OFF
(vypnuto) a na displeji se zobrazuje blikajici hlaseni "LbA
OFF". Oba parametry by se mély zvolit pozorne, aby
nedochazelo k falesnym poplachiim. Pro vylouceni poplachu
naprogramujte "LbAP" a "LbAt" = 0. Pro obnoveni funkce po
poplachu prepnéte na automatickou regulaci (rEG).

4.14 - POMOCNE DIGITALNI VSTUPY

Jako alternativa k sériovému rozhrani muze byt reguldtor
vybaven optoizolovanymi pomocnymi vstupy (AUXINI a
AUXIN2, kterymi je mozné zvolit jednu ze 4 preddefinovanych
zadanych hodnot, jeden zrezimii regulace nebo o0boji.
Pomocné vstupy lze aktivovat beznapetovymi kontakty nebo
tranzistorem s otevienym kolektorem ("open collector - NPN
transistor”), kde je svorka COM zaporny pol. Funkce
pomocnych vstupi je definovana parametrem

"rEar", ktery miize mit nasledujici hodnoty:

"FF" = neni ve funkci

"Fr" = zména zadané hodnoty

"rF" = zména typu regulace

"rr" = zmeéna ZzZadané hodnoty (SP1 nebo SP2) pomoci
AUXINI a zména rezZimu reguldatoru (regulace nebo vypnuti)
pomoct AUXIN2.

V nasledujici tabulce jsou uvedeny programovatelné funkce
prislusné rezimiim vstupu (kontakty jsou rozepnuty = vypnuto
nebo sepnuty = zapnuto a nastaveni programovatelnych
pomocnych vstupii:

"Frll "rF" "rr"
AUXIN [AUXIN2| SPn RezZim RezZim SPn
1 regulace | regulace
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vypnuto | vypnuto SP1 ruéni regulace SP1
regulace.

zapnuto | vypnuto SP2 - OFF SP1

vypnuto | zapnuto SP3 OFF fizeni SP2

zapnuto | zapnuto SP4 fizeni OFF SP2

Kdykoliv se digitdalni vstupy pouZiji pro vytvoreni rezimu rizeni
("rEAr" = "rF"), prejde program na parametr "rEdF" vykon Fizeni,
v pripadé rucniho rizent.

4.15 - SERIOVE ROZHRANI RS 485

Reguldator muze byt vybaven sériovym rozhranim RS 485,
pomoci kterého lze reguldtor pripojovat k siti na kterou jsou
pripojena jina zarizeni (reguldatory nebo PLC), vSechna na
bazi typickych osobnich pocitacii pouzivanych jako ridici
zarizeni. Pomoci osobniho pocitace je mozné ziskat vSechny
informace o funkci a nastavit vSechny konfigurovatelné
parametry zarizeni. Softwarovy protokol pievzaty pro THP84
Je stejny jako THP94 a je odvozen od protokolii MODBUS
RTU nebo JBUS (AEG Schneider Automation, Inc. Trade
Mark) obecné pouzivany vriuznych PLC a 7idicich
programech dostupnych na trhu (Ndavod k obsluze protokolu
THP94 muzete obdrzet na vyzadani). Obvod rozhrani je
sestaven z komponentit CMOS, které pracuji s malymi proudy
pri cteni dat a to umoznuje pripojeni az 100 regulatori
THP84 na stejné lince. Vyvazeni linky v uspokojivém stavu
vyzaduje pripojeni pomoci rezistoru s hodnotou 100 Q (Rt) na
konci linky. Regulator je opatien dvéma svorkami A (L+) a
B(L-) pro pripojeni se vSemi stejné oznacenymi svorkami na
lince. Pro propojeni vodic¢i je postacujici pouZiti
dvojnasobného kabelu (typu pro telefony) a pripojeni stinéni
na vSechny zemnici svorky. Za vSech okolnosti, zejména kdyz
je sit prilis dlouhd nebo rusend a mezi zemnicimi svorkami
jsou rozdilné potencidly, je vhodné pouzit stinény kabel
pripojeny zpusobem uvedenym na obrazku.

HOST
Y
L+ [ 1
T T
| | |:|Rf
L- i 700 oh
| | onm
GND|—+— !
[ e | R I | B —
RS485 i
Interface =
A B GND A B GND A B GND
ilr2f1s] [11]12]13] 111213
THP84 n.1  THP84 n.2 THP84 n.N

Pouzijte toto schéma zapojeni a dbejte na to, aby celkova
kapacita linky nebyla vyssi nez 200 nF, celkova délka linky
dosahovala maximalné 1500 metri. Je-li pristroj vybaven
seriovym  rozhranim, jsou programovatelné ndsledujici
parametry:

"nStA": Adresa mista. Pro kazdé misto nastavte jiné ¢islo od
1 do 255.

"bAud': Prenosova rychlost (baud rate), od 300 do 9600
baudii. Vsechna mista by méla mit stejnou prenosovou
rychlost.

"PAcS": Vstup do programovani. Je-li naprogramovan jako
"LoCL", mysli se tim, Ze je pristroj programovatelny pouze
z klavesnice, je-li mnaprogramovan jako "LorE", je
programovatelny jak z klavesnice, tak po sériové lince.

Kdyz zkousite pristoupit k programovani z klavesnice pri
komunikaci pres sériovou branu, pristroj zobrazuje "buSy"
jako ohlaseni, Ze je zaneprazdnen.

5 - PROGRAMOVANI
Ve vsech rezimech Fizeni je mozné stiskem kidvesy "P" a jejim
podrzenim po dobu asi 3 sekund vstoupit do reZimu menu
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vyberu "SEL".

Pomoci klavesy "UP" je potom mozné vybérem prochdzet:
"rEG'"': nastaveni automatického rizeni

"OPEr": menu operacnich parametrii

ConF'"': menu konfiguracnich parametrii

"SPn'': vybeér zadané hodnoty, zobrazuje se pouze tehdy, je-li
parametr "nSP" vyssi nez 1.

"tunE": aktivace funkce Autotuning nebo Selftuning a
zobrazuje se pouze tehdy, je-li parametr "Auto” jiny nez "no"
nebo je-li parametr "SELF" roven "yES".

"OPLO'": volba reZimu rucniho F¥izeni a nastaveni %
regulacni veliciny. Zobrazuje se pouze tehdy, je-li parametr
"EnOL" naprogramovan jako "yES".

Pro potvrzeni zvoleného pozZadovaného parametru stisknéte
klavesu "P". Volba "OPEr", "ConF" a "SPn" umoZiuje
pristup do podmenu obsahujiciho jiné parametry nebo
nabidky a veétsi upresneni:

"OPEr": Menu operacnich parametrii. obsahuje parametry
zadané hodnoty a parametry poplachu.

"ConF'": Menu konfiguracnich parametrii: obsahuje para-
metry konfigurace funkci (konfigurace poplachu a vstupu,
atd.)

"SPn'": Menu volby ZzZadané hodnoty: obsahuje vybér
moznych zadanych hodnot definovatelnych jako aktivni.

V tomto menu, se v horni casti displeje zobrazuje ndzev
zvoleného parametru, zatimco na spodni casti displeje se
zobrazuje jeji aktualni hodnota.

f 77777 R N N N
| | I i
o AUTOTUNING " o » o 1
reG SELFTUNING OFF ( OPLO h
PV || .’G'EIEMIM\ PV |n| !G’El_u PV | .‘DBE{AN\ AN E X

svis[1G33] svi[1093y:  LEOFFS]
t 1 i

@ 15 @ | |5 |s

.[SEL_) [SEL_) |.[SEL_)||.[5EL_) WSEL ]||.5EL_)|EEL )
\[cEC_)|.[0PEr) |[CanF )| -[5Pn )| ||[FunE)|L[OFF_)|[OPLD)

& ®

[P355)

Klavesy maji nasledujici funkce:

"LEFT": pouziva se k posunu "kurzoru" (blikajiciho).

"UP": pouziva se ke zvySeni hodnoty, na které je umisten
"kurzor". V pripadé nenumerickych parametrii je klavesa
"UP" potrebna k vybéru vhodnych nabidek.

"P": pouzivd se k potvrzovani nastavenych dat a prechodu
k nasledujicimu parametru. Podrzenim stisknuté klavesy "P" a
stiskem klavesy "UP" se parametry opét vrati na
predchazejici. Po vstupu do menu "ConF" je vyzadovino
HESLO. Pomoci klaves "UP" a "LEFT" zadejte heslo a
stisknete klavesu "P". Bylo-li zadano nespravné cislo, pristroj
se vrati zpét do predchdazejicitho nastaveni.

P.A.: ZreZimu programovani vzdy radné vystupujte, pokud
pristroj vypnete v pribéhu programovani, pii ndsledujicim
startu se muze zobrazit hlaSeni chyby paméti "ErrEEPr",
pokud k tomu dojde, stisknéte pro obnoveni funkce klavesu
"LEFT".
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6. — POPIS PARAMETRU

V nasledujici casti jsou popsany vSechny parametry pristroje,

vénujte pozornost tomu, ze nékteré znich se nemohou

zobrazovat nebo ze se zobrazuji podle druhu pristroje nebo
automaticky proto, Ze to neni nezbytné.

- OPERACNI PARAMETR "OPEr"

SEtl - ZADANA HODNOTA 1:

SEt2 - ZADANA HODNOTA 2:

SEt3 - ZADANA HODNOTA 3:

SEt4 - ZADANA HODNOTA 4:

ALHb - MEZNI HODNOTA POPLACHU HEATER BREAK:
Aktivace poplachu poruchy topného elementu.

AL3 - ABSOLUTNI POPLACH A3: absolutni hodnota po-
plachu A3 pro minimalni nebo maximalni poplach

AL3L — SPODNI MEZ MINIMALNIHO POPLACHU A3:
Mezni hodnota poplachu A3 pracujiciho jako minimalni
poplach je-li nastaven typ poplachu okno.

AL3H — HORNI MEZ MAXIMALNIHO POPLACHU A3:
Mezni hodnota poplachu A3 pracujiciho jako maximalni
poplach je-li nastaven typ poplachu okno.

AL4 - ABSOLUTNI HODNOTA POPLACHU A4: Stejnd jako
"AL3L" pro poplach A4.

AL4L — SPODNI MEZ MINIMALNIHO POPLACHU A4:
Stejna jako "AL3L", ale odkazujici na poplach A4.

AL4H - HORNI MEZ MAXIMALNIHO POPLACHU A4:
Stejna jako "AL3H", ale odkazujici na poplach A4.

- KONFIGURACNI PARAMETRY "ConF"

HSEt - HYSTEREZE 7ZADANE HODNOTY: polovina pdsma

vztahujici se k zadané hodnoté, ktera je rozhodujici pro

zapnuti a vypnuti vystupu CI v rezimu vizeni ON/OFF

(zapnuto/vypnuto).

HAL3 - HYSTEREZE POPLACHU A3: Asymetricka polovina

pasma odkazujici na hodnotu poplachu A3, kterd zrizuje

hodnotu vypnuti poplachu A3.

HAL4 - HYSTEREZE POPLACHU A4: Odpovida "HAL3",

ale zFizuje poplach A4.

FAL3 - REZIM POPLACHU A3/HB : Umoziuje nastaveni

vystupu A3/HB jako poplach ("AL3") nebo poruchy topného

elementu("Hb").

AL3t - TYP POPLACHU A3: Umoznuje volbu typu poplachu A3

AL3c - KONFIGURACE POPLACHU A3: Umoznuje volbu

funkce rezZimu poplachu A3

AL30 - CHOVANI POPLACHU A3 V REZIMU OFF: Pokud

Jje pristroj ve stavu "OFF", poplach se zapne ("On") nebo

vypne ("OFF").

AL4t - TYP POPLACHU A4: Stejny jako "AL3t" pro poplach

A4.

AL4¢ - KONFIGURACE POPLACHU A4: Stejna jako

"AL3c" pro poplach A4.

rLHb — CHOVANI VYSTUPU HB: Ridi funkci HB poplachu

(A3/HB); nastaveni klidového stavu vystupu ("nO" = vypnut,

"nC" = zapnut

LbAP - VYKON POPLACHU PRI PORUSE REGULACNI

SMYCKY: Hodnota vykonu vystupu CI (v %), pokud je

prekrocena, spusti se odpocitavani casu naprogramované

parametrem "LbAt", které zapina poplach poruchy regulacni

smycky.
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LbAt — MAXIMALNI DOBA PORUCHY REGULACNI
SMYCKY: Maximalni doba, po kterou se miize vykon "LbAP"
pripojit k zatezi (v sekundach) pred spusténim poplachu
regulacni smycky.

ALPr — PROGRAMOVANI POPLACHU V MENU "CONF":
Umoznuje zobrazovani nastavenych parametrii poplachu
vmenu "OPEr" ("no" — ne) nebo v menu "ConF" ("yes" —
ano).

SPLL — SPODNI MEZ ZADANE HODNOTY: Minimdini
moznd zadana hodnota nebo spodni mez zadané hodnoty.
SPHL — HORNI MEZ ZADANE HODNOTY: Maximdini
moznd zadana hodnota nebo horni mez zadané hodnoty.

Cont — TYP REGULACE: Umoznuje zvolit jeden z moznych
typu regulace nabizeny pristrojem: ON/OFF se symetrickou
hysterezi ("OnFS"), ON/OFF s asymetrickou hysterezi
("OnFa") nebo PID ("Pid").

Func — PROVOZNI REZIM VYSTUPU ClI:
rozhodnout, zda ma provozni rezim pracovat jako
invertovany, vytapeni ("HEAt") nebo primy, chlazeni
("CoolL"). Pokud se pozaduje pouziti regulace PID, pro
servopohony, naprogramujte parametr jako "HEAt".

C2 — REZIM FUNKCE VYSTUPU C2/A4: Dovoluje vybér zda
ma vystup C2/A4 pracovat jako poplach ("AL4") nebo jako
vystup C2 pro servopohony ("3Pt").

SELF - SELFTUNING (SAMOCINNE NASTAVOVANI):
Parametr spousti (yES) nebo zastavuje (no) cinnost funkce
Selftuning, ktera dovoluje pribézné nacitani parametrii
regulatoru PID béhem rizeni regulace.

Auto — AUTOTUNING (AUTOMATICKE LADENI): Volba
parametru pouzivaného v nabidce "tunE" v reZimu "SEL",
ktery umoznuje automatické nastaveni redlnych parametrii
regulace PID. Je mozné nastavit Autotuning typu FAST
("FaSt") nebo oscilacniho typu, ktery zohledrnuje redlnou
zadanou hodnotu ("SP") nebo snizenou hodnotu na 70 %
zadané hodnoty ("LoSP"). Pokud tuto funkci nepozaduje,
nastavte Autotuning na "no".

PidP — OPTIMALIZACE AUTOTUNINGU (AUTOMATICKE-
HO LADENI): Umoziuje vybér autotuningu pro optimalizaci
vypocitavanych parametrit pro pripadnou zménu ZzZdadané
hodnoty ("SP") nebo pro optimalizaci vypocitavanych
parametrii pro pripadné zmeny ridictho procesu ("Load").

Pb — PASMO PROPORCIONALITY: Sitka pdsma kolem
zadané hodnoty ve které pracuje proporciondlni rizeni.

Int — INTEGRACNI CAS: Integracni cas nastavovany pro
regulacni algoritmus PID vyjadieny v sekundach.

dEr — DERIVACNI CAS: Derivacni cas nastavovany pro
regulacni algoritmus PID vyjadieny v sekundach.

terl — MINIMALNI DOBA ZAPNUTI VYSTUPU Cl: Uddvd
minimalni cas vystupu Cl, kdy zasahuje proporcionalni
regulace v rezimu vizeni PID, vyjadrena v sekundach.

Prat — POMER VYKONU C2/C1: Nastaveni poméru vykonu
mezi zarizenim 7izenym vystupem C2 (chladic¢) a vykonem
zarizeni Fizeného vystupem CI (topeni) kdy pristroj pracuje
v rezimu dvojcinné regulace PID.

ter2 — MINIMALNI DOBA ZAPNUTI VYSTUPU C2: Udava
minimalni cas vystupu C2, kdy zasahuje proporcionalni
regulace v rezimu rizeni PID, vyjadrena v sekunddach..

rS — RUCNI POSUN PASMA PROPORCIONALITY: Pdsma
proporcionality vzhledem k Zdadané hodnoté, vyjadrené
v procentech zZadané hodnoty.

tcor — DOBA PREBEHU SERVOPOHONU ZJEDNE
KRAJNI POLOHY DO DRUHE: Timto parametrem se
naprogramuje cas vyjadreny v sekundach, ktery pripada na
prebéh zjedné z polohy "plné otevieno” do polohy "plné

Umoznuje
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uzavreno".

SHrl — DOBA MINIMALNIHO PULZU SERVOPOHONU:
Hodnota ridictho vykonu (v %) pied tim, nez ovlivai vystupu.
dbEr — NEUTRALNI ZONA: Zéna kolem Zddané hodnoty, ve
které neni zapnut vidici vystup. Ridici vystup neni zapnut
tehdy, kdyz je hodnota v intervalu [Setr] - dbEvl + ...SEtl +
dbEr].

PoSi — POCATECNI POLOHA SERVOPOHONU: Umoziuje
rozhodovani pri startu pristroje, zda musi servopohon zistat
v aktualni poloze ("no"), nebo maximalné otevien ("OPEn")
nebo maximalné uzavren ("CloS").

Slor — RAMPOVA FUNKCE PRO NABEH: Pouzivd se pro
rizeni, kdy je aktualni hodnota nizsi nez Zadand hodnota,
vyjadrend v jednotkdach/minutach.

SloF — RAMPOVA FUNKCE PRO POKLES: : Pouzivd se pro
rizeni, kdy je aktudlni hodnota vyssi nez Zadand hodnota,
vyjadrend v jednotkdach/minutach.

SEnS — TYP TEPLOTNIHO CIDLA: Umozije zvolit druh
sondy na vstupu: termoclanky B ("b"), E ("E"), J ("J"), K
("CrAl"), N ("n"), R ("r"), S ("S"), T ("t"), L ("L"), U ("u"),
odporové sondy PT100 IEC ("Pt"), PT100 JIS ("Pt2") nebo
napetove signaly 0...50 mV ("0_50").

ECJC - VNEJSI KOMPENZACE STUDENEHO KONCE:
Umoznuje vypnout ("vES") funkci kompenzace studeného
konce termoclanku ("no"), funkce je zapnuta.

tCJC — VYROVNAVACI TEPLOTA STUDENEHO KONCE:
Jestlize je parametr "ECJC" = "yES", na tuto hodnotu se
vyrovnavd teplota studeného konce.

Unit - JEDNOTKA TEPLOTY: UmozZiuje nastavit
pozadovanou hodnotu teploty ve stupnich Celsia ("C"),
Fahrenheita ("F") nebo Reamura ("r").

Scal — ROZSAH ANALOGOVEHO VSTUPU: Umoziuje
nastavit zacatek rozsahu analogového vstupu "SSLo" jestlize
si prejeme pouzivat zacatek stupnice od 0 (0 mA, nebo 0 V)
nebo "SSHi" pro zacatek stupnice rozdilny od hodnoty 0 (4
mA,1 Vnebo 2 V).

dP — POCET DESETINNYCH MIST: Umoziuje nastavit
citlivost méreni jako 1 ("0"), 0.1 ("1"), 0.01 ("2"), 0.001 ("3").
Pro vstup pro teplotni ¢idla moznd citlivost 1° a 0.1°.

StrS — ZACATEK ROZSAHU PRO ANALOGOVY VSTUP:
Hodnota, kterou musi pristroj zobrazovat, je-li na vstup
privadena minimdlni na stupnici méritelnd hodnota (0/4 mA,
0/1V nebo 0/2V).

EndS — KONEC ROZSAHU PRO ANALOGOVY VSTUP PRO
NORMALIZOVANY SIGNAL: Hodnota, kterou md pristroj
zobrazovat, je-li na vstup privadéna maximalni na stupnici
meéritelna hodnota (20 mA, 5V nebo 10V).

Aout — ROZSAH ANALOGOVYCH VYSTUPU: Umoziuje
nastavit zacatek stupnice analogovych vystupii. "0" zacatek
stupnice = 0 (0 mA, nebo 0V) nebo "no 0" pro zacatek
stupnice rozdilny od hodnoty 0 (4 mA, 1 V nebo 2 V)

OFFt — KALIBRACE: Kladna nebo zdaporna hodnota
kalibrace, ktera se pricita k hodnoté namérené sondou diive
nez se zobrazi. Dle této hodnoty se ridi proces regulace..

Filt — KONSTANTA DIGITALNIHO FILTRU: Casovd
konstanta digitalniho filtru, zavisla na vstupni hodnoté
mérent, vyjadrena v sekunddach.

FrEq — KMITOCET PRO OPTIMALIZACI SUMU: Pristroj je
vybaven filtrem pro vymezeni Sumu vstupu vznikajiciho v siti.
Pro optimalizaci funkce nastavte kmitocet site, ke které je
pristroj pripojen (50 Hz = "50H" nebo 60 Hz = "60H").
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nStA — ADRESA SERIOVE LINKY: Definuje adresu pristroje

TABULKA PARAMETRU MENU "COnF"

v komunikacni siti. Pro kazdou stanici nastavte jiné cislo, od Par. Popis Rozsah Def. | Pozn.
1do 255. 1 | HSEt |Hystereze Zddané 0+9999 1
bAud — PRENOSOVA RYCHLOST (BAUD-RATE): Urcuje hodnoty pro fizeni
rychlost prenosu dat (Baud-rate) sité, ke které je pristroj ON/OFF
prFipojen. Vsechny stanice musi mit stejnou pienosovou 2 |HAL3 |Hystereze poplachu A3 | -999 +9999 | 1
rychlost. 3 [HALA4 |Hystereze poplachu A4| -999 + 9999 1
PAcS —PRISTUP K PROGRAMOVANI PRES SERIOVOU |4 | FAL3 |Funkce vystupu AL3, Hb | Hb
LINKU: Programovani "LoCL" znamend, ze pristroj lze A3/HB
naprogramovat pouze z klavesnice, nebo "LorE", ze Ize 5 | AL3t | Typ poplachu A2 I]jgﬁ]b? //II:I éﬁg LOAb
pristroj naprogramovat jak z klavesnice, tak pres sériovou HIAE / LHAE
linku.
nSP — POCET PROGRAMOVATELNYCH Zdpanycy | | A3 |Ronfiguracepoplachu | -- /-0 1} =€
HODNOT: L-C/L-o0
Umoznuje nastavit pocet programovatelnych zadanych hodnot LSC/LSo
a ulozit do pameéti (od 1 do 4). 7 | AL30o |Chovani poplachu A3 | OFF/Onl] | OFF
rEar — FUNKCE POMOCNYCH VSTUPU: Uréuje, ktery pii fizeni OFF
druh funkce se md pouzit pro pomocné digitalni vystupy: 8 | AL4t |Typ poplachu A4 LOAb / HIAb [ LOAb
.."FF" = bez funkce, "Fr" = vybér zadané hodnoty, "rF" = LHAb / LOdE
volba regulace, "rr" = vybér zadané hodnoty (SP1 nebo SP2) HIdE / LHdE
hodnotou AUXINI a rezimu reguldatoru (regulace nebo Off - 9 | AL4c |Konfigurace poplachu | --C/--0 | --C
A4 -SC/-So
vypnuto) hodnotou AUXIN2. LoC/L-o
rEdF — VYKON PRI RUCNI REGULACI: Kdyz je digitalni LSC / LSo
vstup v rezimu rucniho oviladani ("rEAr" = "rF"), nutno zadat 10| AL4o |Chovani poplachu A4 | OFF /On] | OFF
procento vykonu dqdaného na vystupy. pfi fizeni OFF
EnOL — ZAPNUTI NA RUCNI REGULACI V MENU"SEL": 11| rLHD |Chovani vystupu HB | OPEn/ CLoS | OPEn
Umoznuje prepnout pristroj do manudlniho rizeni nastavenim 12 | LbAP | Vykon poplachu pii 0+100 % 0
"OPLO" ("yES") v menu "SEL". Pri nastaveni "OPLO" jako poruse topného &lanku
"no" se parametr zobrazovat nebude. 13 | LbAt |Maximalni doba trvani | 0 9999 sec. | 0
SPOL — ZMENA AKTIVNI ZADANE HODNOTY TLACIT- poplachu poruchy
KEM "UP": Jestlize se do paméti ulozilo nékolik zadanych topného ¢lanku
hodnot, lze pozadovanou hodnotu vybrat klavesou "UP" 14| ALPr |Zobrazeni poplachu no / yES no
("VES). Je-li nastaveno ("no"), zobrazuje kiavesou "UP" v menu "ConF"
Fizen vikon. 15| SPLL [Spodni mez zadané | -999 + 9999 | -999
hodnoty
6.1 — TABULKY PARAMETRU 16 | SPHL ?:é‘g;tr;lez zadané SPLL +9999 | 9999
TABULKA VOLITELNEHO MENU "SEL" 17| Cont |Typ regulace Pid/ Pid
Moin. Popis Rozsah |Nast. OnFS / OnFa
rEG | Automaticka regulace - - 18 | Func |Funkce regulatoru HEat / CooL. | HEat
OPEr |Piistup k obsluZznym parametrim - - 19| €2 [Nastaveni funkce AL4/ AL4
ConF |Piistup ke konfiguratnim parametrim - - vystupu C2/A4 Pid / 3Pt
SPn |Pouzitd zadand hodnota 1+4 1 20 | SELF |Selftuning (samoc¢inné| no/yES no
tunE | Aktivace samocinného cyklu - - nastavovani)
OFF |Rizeni OFF - - 21| Auto |Autotuning no / FaSt/ no
OPLO |Ru¢ni fizeni a nastaveni regulace| -99.9+ | 0.0 (automatické ladéni) SP /LoSP
vykonu 100.0 % 22| PidP |Optimalizace funkce SP / Load SP
Autotuning
TABULKA PARAMETRU MENU "OPEr" (automatické ladéni)
Par. Popis Rozsah Nast.. | Pozn. 23| Pb [Pasmo E)r9130rc10na11ty 1+9999 100
1 [ SEt1_|Zadand hodnota | SPLL=SPHL | 0 24| Int |Integracni Cas 0+ 9999 sec. | 500
2 | SEf2 |Zadand hodnota 2 SPLL-SPHL | 0 251 dEr Derivatni Cas 09999 see. 1 30
3 | SE3 |Zadané hodnota 3 | SPLL-SPHL | 0 26] terl x;‘:llfl‘:fgl;s‘:s;j A
4 | SEt4 |7adan4 hodnota 4 SPLL+SPHL | 0 — '
5 [ALHb |Poplach HB 0.0-100.0 0 27| Prat P}(l)lrner \{ykonu’ 0.00 +99.99 | 1.00
6 | AL 3 | Absolutni poplach A3 | -999 <9999 | 0 chlazeni/topeniCaC ,
7 | AL3L [Spodni mez poplachu | -999=9999 | 0 28| ter2 |Minimilni doba I+ 255 sec. |30
A3 zapvnu,tl vystuplrl 2 .
8 [AL3H [Horni mez poplachu 999 9999 0 291 rS |Ruéni posun pasma -99.9+100.0%| 50.0
A3 proporcvlonvahty _ ‘
9 |"AL 4 [ Absoluini poplach A4_| -999 9999 |0 301 teor Er(;;)r?il;) roeﬁ) Zhyu ;ojfii?ﬁé 4+ 1000 sec. | 4
10 [ AL4L /S\Iz‘odm mez poplachu | -999 + 9999 0 31| SHrI Dolba minimalniho 0-10% 0
- pulzu
11| AL4H ﬁzml mez poplachu | -999 9999 1 0 32| dbEr |Neutralni zona kolem | 0 = 9999 | 0
zadané hodnoty
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Par. Popis Rozsah Def. | Pozn.
33| PoSi [Pocatecni poloha no/ no
servopohonu OPEn / CloS
34| Slor |Rampova funkce pro 0.00+99.99 | 0.00
nab¢h unit/min.
35| SloF [Rampova funkce pro 0.00 +99.99 | 0.00
pokles unit/min.
36 | SEnS [Typ teplotniho vstupu b/E/J/ J
CrAl/n/r/S
/t/L/u/Ptl
/P2/0 50
37 | ECJC [ Vn¢jsi kompenzace no/YES no
studeného konce
38| tCJC [Vyrovnavaci teplota -99.9+9999 1 0.0
studeného konce °C/°F/°R
39| Unit |Jednotky teploty C/F/r C
40 | ScaL |Rozsah analogového SSLo / SSHi | SSLo
vstupu
41| dP |Pocet desetinnych mist 0+3 0
42| StrS |Zacatek rozsahu pro -999 + 9999 0
analogovy vstup
43 | EndS |Konec rozsahu pro -999 + 9999 0
analogovy vstup
44| Aout |Rozsah analogového 0/no 0 0
vstupu
45| OFFt |Kalibrace -999 +9999 0
46| Filt |Konstanta digitalniho 0+ 50 sec. 1
filtru
47| FrEq |Kmitocet pro optimali- [ SOH / 60H Hz| SOH
zaci Sumil
48 | nSta |Adresa sériové linky 1+255 1
49 | baud |Pfenosova rychlost 300/600/1200 | 4800
sériové linky /2400/4800/ ]
9600 baud
50| PacS |[Ptistup k programovéni| LoCL / LorE [ LoCL
51| nSP |Pocet programovatel- 1+4 1
nych zadanych hodnot
52 | rEAr [Funkce vstuptt AUXIN | FF /Fr /tF /ir | FF
53| rEdF [Vykon  pii  ru¢ni| -99.9 +100.0 0
regulaci %
54 | EnOL | Zapnuti na ru¢ni no / yES no
regulaci v menu "SEL"
55| SPOL |Zména zadané hodnoty | no/yES no
pfimo klavesou "UP"

7. - ZAVADY, UDRZBA, ZARUKA
SIGNALIZACE PORUCH: Pro dobré zobrazovani

mimoradnych stavii funkce pristroje se pouzivaji dva displeje:
------- " = porucha cidla

"uuuu' = namérend promeénnd velicina je nizsi nez limitni
hodnota cidla
"0000" = namérena proménna velicina je vyssi nez limitni
hodnota cidla
"u400" = pokles teploty pod 400 °C, kdyz se pouziva

termoclanek typu "B". Regulace jako pri mérené teploté PV =

0 °C.

"LbA" = porucha regulacniho obvodu (viz funkce poplachu
preruSent regulacni smycky).

"noAt" = porucha samoregulacniho cyklu (vadné cidlo atd.)

"toAt" = samoregulace neukoncena do limitu 12 hodin
"Err EEPr" = jestlize se pristroj vypne pred dokoncenim
programovani parametri. Indikuje chybu zdapisu do paméti

EEPROM. Pro odblokovani této poruchy pouze stisknéte
klavesu "LEFT".
VSechny mimoradné podminky regulaci ukonci. To svédci o
nespravné funkci vstupniho cidla, které pristroj prepne do
stavu "OFF" (vypnuto).
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UDRZBA

Doporucujeme se vyhnout abrazivnim cisticim prostiedkiim
nebo prostredkium obsahujici rozpoustédla, ktera by mohla
zarizeni poSkodit.

ZARUKA A OPRAVY

Na pristroj se vztahuje zdruka na konstrukéni chyby a
materidalové vady v délce 12 mésicii ode dne dodani. Zaruka
se vztahuje na opravy eventudalné vyménu zarizeni. Pripadné
sejmuti krytu, nespravné pouziti pristroje nebo nespravnd
instalace vedou automaticky k zaniku zdaruky. V pripade, ze
dojde k poruse pristroje, v zarucni dobé i po jejim uplynuti,
kontaktujte nase obchodni oddéleni. Vadny pristroj je treba
zaslat na adresu distributora s podrobnym popisem zavady,
na naklady odesilatele, pokud nent ujednano jinak.
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Dovoz, servis a technické poradenstvi:

LOGITRON s.r.o.
Volutova 2520, 158 00 Praha 5
tel. 251 619 284, fax 251 612 831
e-mail: sales@logitron.cz
www.logitron.cz
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