TECNOLOGIC THP94 - Navod k obsluze

PID pramyslovy mikroprocesorovy regulator THP94

Navod k obsluze

1. Obecny popis

Regulator THP 94 je mikroprocesorovy regulator s regulaci ON/OFF, PID jednocinnou (1 vystup PID) nebo
dvojcinnou ( 2 vystupy - pfima a obracena ¢innost ), nebo PID pro fizeni servopohonu (2 vystupy - pfima a obracena
¢innost, specialni parametry a algoritmus pro servopohon ). Pfistroj ma funkci automatického ladéni PID konstant
(AUTOTUNING) s moznosti sériové komunikaéni linky RS485.

Regulovana veli¢ina se zobrazuje na ¢tyfmistném displeji PV, zddana hodnota na displeji SV a stav vystupti je
signalizovan LED diodami. Pfistroj muze mit v paméti az 4 zadané hodnoty a mize byt vybaven az péti vystupy: 1
nebo 2 regulaéni vystupy (C1, C2) - relé nebo tranzistorové vystupy pro fizeni solid state relé (SSR), nebo analogovy
vystup a az 4 poplachové vystupy (alarm Al, 2, 3, 4 - vSe opét relé nebo pro SSR ).

Pfistroj zpracovava signaly rtznych termoclankti, platinovych odporovych teploméri Pt 100 a ze vSech
senzord, z nichz vychazi normovany proudovy signal (0-20 resp. 4-20 mA), ¢i napétovy signal (0-5 resp. 0-10V).

Regulator mtize byt vybaven na vstupu proudovym transformatorem, ktery méti proud prochazejici zatézi.
THP94 mize mit 2 digitalni vstupy, které mohou ménit aktivni zddanou hodnotu nebo stav regulatoru (vypnuto, rucni
nebo automaticka regulace). Alternativné k digitadlnimu vstupu mize mit THP94 vystup sériové komunikacni linky
RS485 pro dalkové ovladani. Komunikaéni protokol je vetejny - MODBUS RTU (JBUS).

\ 48 —¢ *12/} B ﬂ\/
N — - =
N A |+ioss
92 o ,aggnr 96 S0
T &
=y
= O | g —
N

Kod pristroje: THP94 abcdefghil
a= VSTUP R :relé
T : teplotni ¢idlo (termoclanky, Pt100) O :24 VDC pro SSR
I : norm. signal 0/4...20 mA - : neni osazen
V : norm. signal 0/1...5 V f=VYSTUP A3/HB
W : norm. signal 0/2...10 V R :relé
b=VYSTUP C1 0 : 24 VDC pro SSR
R :relé a 24 VDC pro SSR - : neni osazen
C : analog. 0/4...20 mA g = Fizeni servopohonu
V :analog. 0/2...10 V M : algoritmus pro fizeni servopohonu
¢=VYSTUP C2/A4 - : bez algoritmu pro fizeni servopohonu
R:relé h = komunika¢ni rozhrani
O :24 VDC pro SSR S : RS 485 sériova linka
C : analog. 0/4...20 mA I : 2 pomocné digitalni vstupy
V :analog. 0/2...10 V - : bez rozhrani
- : neni osazen i=napajeni
d=VYSTUP Al L :24 VAC/VDC
R :relé H:90...240 VAC
0 :24 VDC pro SSR 1 = zvlastni kédy (bézné se neuzivaji)

- : neni osazen
e=VYSTUP A2
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Ne vSechny kombinace jsou mozné, v ptipadé potfeby konzultujte s distributorem !
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2. Technicka data

Mechanicka data :

Pouzdro:

Rozméry:

Hmotnost:

Montaz:

Piipojeni :

Stupeii kryti ¢elniho panelu:
Pracovni teplota a rel. vlhkost:
Skladovaci teplota:

Elektrické udaje

Nap4ajeni:

Max. prikon :

Vstupy - moZnosti dle modelu:

Vystupy : aZ 5 vystupi

Funk¢ni idaje
Rizeni :
Meé¥ici rozsah:
RozliSeni:
Presnost:

Perioda vzorkovani:
Sériova linka:
Spliiuje normy:

ABS plastové , nehorlavé ( UL94VO0 )

48 x 96x 100 mm (v*$*h),

cca300g

do panelu

konektory FASTON 6,3 mm ( automobilni )

IP54 ( pfi montazi do panelu s t€snénim )

0 az 55°C, 30 az 95 % relativni vlhkost bez kondenzace
-10 az 60°C

24 Vac/dc, 90..240 Vac/dc +/- 10% ( 50/60 Hz )

10 VA.

- teplotni ¢idla (termoclanek B,E,J. K, L,A ,R,S, T,U, odpor ¢idla Pt100 IEC, Pt100
JIS, nebo signal 0-50 mV- konfiguraéni parametr “SEnS” = 0-50).

- normalizované signaly: 0-20/4-20 mA vstupni impedance: 51 ohmu

- normalizovany napé&tovy signal 0-5/1-5 V,vstupni impedance = 100 kOhmtl,
0-10/2-10 V, vstupni impedance = 210 kOhmu

- 2 optoizolované digitalni vstupy pro bezpotencialové kontakty

- vstup pro proudovy transformator K= 1/ 0,002 (max. 200 mA)

- relé (6A ,odpor. zatéz/250 Vac nebo 2,25 A induktivni zatéz 2,25 A )

- vystup pro SSR;24 Vdc/20 mA. Tento vystup se dava vzdy soucasné s relé C1.

- proudovy vystup bez optoizolace (0+20/4+20 mA). Napéti na vystupu bez zatéze:
24 V, max. zatizeni: 1000 Ohmtl.

- napétovy vystup bez optoizolace (0+10/2+10V). Impedance: 500 Ohmii.

ON/OFF, PID

podle pouzité sondy (viz tabulka)

1/0,1/0,01/ 0,001 jednotky- dle pouzité sondy

+/- 0,15 % z rozsahu (vstupy teplotnich ¢idel), +/- 0,05% z rozsahu (vstupy
analogové I,V,W)

200 ms

RS485 optoizolovana

Smérnice ECC: EMC 89/336 (EN50081-1, EN50082-1), LV 73/23 a 93/68
EN60730-1)
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Tabulka mérFicich rozsahu

SONDA Rozsah Rozsah
4 mista 4 mista na desetiny
termoclanek B 400 ... 1820 °C 400.0 ... 999.9 °C
752 ...3308 °F 752.0 ... 999.9 °F
320 ... 1456 °R 320.0 ... 999.9 °R
termoclanek E -150... 700 °C -99.9 ...700.0 °C
-238 ... 1292 °F -99.9 ...999.9 °F
-120 ... 560 °R -99.9 ... 560.0 °R
termoclanek J -200 ... 950 °C -99.9 ...950.0 °C
-328 ... 1742 °F -99.9 ...999.9 °F
-160 ... 760 °R -99.9 ...760.0 °R
termoclanek K -200 ... 1370 °C -99.9 ...999.9 °C
-328 ... 2498 °F -99.9 ...999.9 °F
-160 ... 1096 °R -99.9 ...999.9 °R
termoclanek N -100... 1300 °C -99.9...999.9 °C
-148 ... 2372 °F -99.9 ...999.9 °F
-80 ... 1040 °R -80.0 ... 999.9 °R
termoc€lanky R, S -50 ... 1760 °C -50.0 ... 999.9 °C
-58 ... 3200 °F -58.0...999.9 °F
-40 ... 1408 °R -40.0 ... 999.9 °R
termoc¢lanek T -270 ... 400 °C -99.9 ...400.0 °C
-454 ... 752 °F -99.9 ...752.0 °F
-216...320 °R -99.9...320.0 °R
termoclanek LB -150 ... 900 °C -99.9 ...900.0 °C
-238 ... 1652 °F -99.9 ...999.9 °F
-120 ... 720 °R -99.9 ... 720.0 °R
termoclanek U -200 ... 600 °C -99.9 ... 600.0 °C
-328 ... 1112 °F -99.9 ...999.9 °F
-160 ... 480 °R -99.9 ... 480.0 °R
RTD Pt100 IEC -200 ... 850 °C -99.9 ... 850.0 °C
(Pt1) -328 ... 1562 °F -99.9 ...999.9 °F
-160 ... 680 °R -99.9 ... 680.0 °R
Pt100 JIS -200 ... 630 °C -99.9 ... 630.0 °C
(Pt2) -328 ... 1166 °F -99.9 ...999.9 °F
-160 ... 504 °R -99.9...504.0 °R
0...50 mV (0_50) -999 ... 9999 -99.9...999.9
0/4..20 mA, 0/1..5V, -9.99 ... 99.99
0/2.10 V -0.999 ... 9.999

3. Instalace

Mechanicka montaz:

Pristroj se montuje do panelu do otvoru 45 x 92 mm (v*§) a pfipeviiuje dodavanymi prichytkami.
Doporucujeme pouzit t€snéni mezi pristroj a panel k zajisténi stupné kryti IP54. Nevystavujte piistroj kondenzujici
vlhkosti a nadmérné prasnosti. POZOR — vlhkost miize zkondenzovat i pfi nizSich hodnotach % r.v. pfi vyrazné zméné
teploty !

Elektrickd montaz:

Pfipojte dle schématu. Na kazdou svorku ptived’te pouze 1 vodi¢. Dodrzujte max.proud, ktery smi prochazet
relé. Pristroj je tfeba drzet co nejdale od siln€ induktivnich poli, jaké zplsobuji napf. motory, proudové stykace vyssich
hodnot, silova relé, a jiné elektromagnetické zdroje, nebot’ mohou mit za nasledek rizné poruchy piistroje. Pokud
zatizeni obsahuje stykace, jejichz funkce vyvozuje silna ruseni, je nutné paralelni zapojeni RC filtru k civce stykace a k
ovladanym induktivnim zatézim.

Pristroj neni vybaven piepétovou ochranou , proto doporucujeme chranit v§echny elektrické obvody pfipojené
k pristroji proti prepéti , at’ jiz pulznimu nebo trvalému ( spravna instalace v budové ma obsahovat 3 stupné piepétové
ochrany ).

Pfistroj je ¢elné vyjimatelny z krytu — pokud je nutné to provést, odpojte predtim napajeni.Pouzivejte kabely se
spravnou izolaci pro dany ucel , podle zatiZzeni a pracovni teploty.

Kabely od vstupnich ¢idel ved’te oddélené od napajecich kabeld. Pokud je kabel vstupniho ¢idla stinén,
uzemnéte stinéni jen na jednom konci.
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Je uzitecné zkontrolovat parametry pied sepnutim vystupd, aby se ¢astym zapinanim neposkodil napf. pohon.
Pokud by chyba pfistroje mohla zplisobit nebezpeéné situace, je nutno vybavit zafizeni ptidavnymi pfistroji k zajisténi
bezpecnosti.
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SUPPLY

v SSR Analogue
0/2..10v mv @+ + qu

INPUT 24VDC/25mA 0/2..10V 0/4..20mA

Popis Celni strany ovlddaciho panelu
Uspotadani prvka: -5 ¢ervenych diod LED, ukazujicich indikaci stav regulacnich a alarmovych (varovnych)
vystupt (C1, C2/AL4, AL1, AL2, AL3/HB).
-2 ¢tyfmistné displeje a 3 tlacitka k vlozeni dat obsluhou

4. Pracovni rezim

ReZim regulace

Regulator miize pracovat ve tfech rezimech: automatické fizeni (rEG)
fizeni vypnuto (OFF)

rucni fizeni (OPLO).
Pristroj se muze piepinat z jednoho rezimu do druhého témito zptisoby:
- z klavesnice pies menu "SEL"
- digitalnimi vstupy AUXIN, pokud je jimi pfistroj osazen a parametr "rEar" to povoluje.
- automaticky ( do stavu "OFF" v ptipad¢ poruchy a do "rEG" pti ukonceni funkce Autotuning )
Pti zapnuti se pfistroj automaticky piepne do rezimu, ktery mél v okamziku vypnuti.

AUTOMATICKE RIiZENI (rEG)

Je to normalni funkce regulatoru. Horni displej zobrazuje regulovanou veli¢inu, spodni displej zadanou
hodnotu. Je mozné zobrazit fidici vykon (akéni veli¢inu) na spodnim displeji po stisku tlacitka "UP" (pokud je par.
"SPOL" nastaven na "yES")

VYPNUTE RIZENI (OFF)

Pristroj mize byt nastaven do stavu “OFF”, coz se provede védomé nebo samocinné nasledkem poruch. V
rezimu “OFF” je vypnuta regulace a pfislusné vystupy jsou vypnuty, zatimco méfeni a ukazovani veli¢in za daného
prubéhu zustava zachovano. Vystrazné signaly alarmu se bud’ aktivuji ¢i deaktivuji podle toho, je-li nastaven parametr
“Alno.”

Ve stavu “OFF” se objevi na hornim displeji regulovana veli¢ina, zatimco na spodnim displeji blika hlaseni “OFF”.
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RUCNI RiZEN{ (OPLO)

Lze ruéné nastavit procento vykonu dodavaného vystupem regulatoru. K tomu je tfeba nastavit parametr
“EnLO” na “yES.” K aktivovani ru¢niho ladéni je nutno oteviit menu "SEL", zvolit parametr “OPLO” (Open Loop) a
stisknout tlacitko “P”. Na hornim displeji zacne blikat posledni kontrolka vpravo "MAN", ¢imz ukazuje, Ze rucni fizeni
je zaktivovano a na spodnim displeji je procento vystupniho vykonu v tomto okamziku dodavaného regulatorem. Tento
procentualni udaj vykonu mize byt do pfistroje zadan stejné jako kterykoliv jiny parametr pomoci tlacitek na ¢elnim
panelu.

Odpovida-li udaj pozadované hodnoté, postaci stlaceni tlacitka “P”, ¢cimz se zadané procento vykonu dostane
do vystupu.

K vraceni fizeni do rezimu automatického fizeni je nutné, navolit “rEG” v menu “SEL” (viz oddil o programovani
parametrit). Pfechod z ru¢niho fizeni na automatické probéhne zcela rovnomérné a beznarazove (“bumpless”).

Pokud regulator fidi motoricky ovladané pohony (servopohony), provadi se (v pfipad¢ potieby) rucni fizeni
vystupu takto: Stlacenim tlacitka “left” se uskutecni “otevieni” pohonu (napt. ventilu), zatimco stlacenim tlacitka “up”
se ovlada “uzavieni” pohonu (napf. ventilu). V prvnim piipadé se objevi na displeji hlaseni “oPEn” a to tak dlouho,
pokud bude tlacitko stisknuté. Pusti-li obsluha tlacitko, objevi se na hornim displeji udaj “PV”- regulované veliCiny,
pricemz mitizete zkontrolovat dany uc¢inek. Ve druhém piipadé€ se objevi na hornim displeji ukazovani “CloS”. Béhem
celé doby, po kterou je rucni fizeni aktivni, se na dolnim displeji zobrazi udaj “3Pt”.

Yolba aktivna Zddané hodnoty

Pristroj si muze pamatovat az 4 zadané hodnoty a zvolit mezi nimi tu, kterd bude aktivni (uplatni se pfi
regulaci ). Max. pocet zddanych hodnot je ur¢en par. "nSP" v menu "SEL".
Aktivni zadand hodnota se miize zvolit :

- z klavesnice parametrem "SPn", v menu "SEL"

- z klavesnice tlacitkem "Up", pokud je par. "SPOL" = "yES"

- ptes digitalni vstupy AUXIN, pokud to dovoluje par. "rEar".
Je-1i "nSP" = 1, par. "SPn" se neobjevi v menu "SEL".
V menu "OPEr" , se objevi parametry pro zadané hodnoty "SEt1", "SEt2", "SEt3", "SEt4" podle poctu zadanych
hodnot zvolenych parametrem "nSP".
Pozn.: ve vSech nasledujicich ptikladech je Zadana hodnota znacena jako "SEt1", jinak se regulator chova podle zadané
hodnoty, ktera je pravé aktivni.

Nastaveni vstupu

Pristroje tovarné nastavené na teplotni vstupy pfijimaji signaly z termoclankd B, E, J, K, L, N, R, S T, U,
z odporového ¢idla Pt100 IEC a PT100 JIS, a dale signal mV (0/50). Vybér mezi t€émito vstupy se provadi parametrem
"SEnS". Pokud je zvolen termoclanek, je mozna automatickd kompenzace studeného konce (par. "ECJC" = "yES").
V tomto pfipadé€ je nutno nastavit par. "tCJC" teplotu, ve které je umistén studeny konec. V piipadé vstupu 0..50 mV je
nutno nastavit par. "StrS" hodnotu, kterou bude pfistroj zobrazovat pii 0 mV a par. "EnsS" hodnotu zobrazeni pii 50
mV. Pro prfistroje s normalizovanymi analogovymi signaly je nutno piedev§im nastavit par. "ScAL" rozsah
analogového vstupu, a to:

- "SSLo", je-li pocatek v 0 ( 0 mA u vstupu 0/4...20 mA, nebo 0V u vstupu 0/1...5V nebo 0/2...10V )

-"SSHi" , je-li pocatek rizny od 0 ( 4 mA u vstupu 0/4..20 mA, 1V u vstupu 0/1...5V nebo 2 V u vstupu

0/2...10V).

Dale je nutno nastavit parametrem "StrS" hodnotu, kterou pfistroj zobrazi pfi minimu signalu ( 0/4 mA, 0/1V nebo
0/2V ) a parametrem "EndS" hodnotu zobrazeni pti maximu signalu ( 20 mA, 5V nebo 10V ). Zobrazeni mezi témito
hodnotami je linearné imérné .

Analogové Fidici vystupy (C1,C2)

V piipadé , Ze fidici vystupy (C1 a/nebo C2) jsou proudové nebo napétové, musi se jejich rozsah nastavit par.
"Aout". Nastaveni :

- "0" v pripad¢ minima signalu 0 (0 mA u vstupu 0/4...20 mA, nebo 0V u vstupu 0/2...10V)

- "no 0" v pfipad€ minima signalu rizného od 0 (4 mA u vstupu 0/4...20 mA, nebo 2 V u vstupu 0/2...10V).
Vystupni signal pak bude umérny fidicimu vykonu (akéni velic¢ing) spocitané regulatorem v rozsahu 0% (minimalni
vystupni signal rovny "Aout" ) az 100% (maximum vystupniho signalu).

Analogové vystupy se pouzivaji jen pfi jednoc¢inném nebo dvoj¢inném rezimu PID. V rezimu ON/OFF analogové
vystupy maji jen hodnotu 0% nebo 100%.

Regulace ON/OFF (vystup C1)

Regulace ON/OFF pracuje pii nastaveni parametru "Cont" = "OnFS" nebo = "OnFa" , kdy vystup ClI
reguluje na zadanou hodnotu ("SEt1"), podle funkce ("FunC") a hystereze ("HSEt").

Regulace ON/OFF mize byt s hysterezi symetrickou — nastaveni na "OnFS", nebo asymetrickou — nastaveni
na "OnFa". Vystup C1 dale pracuje ve funkci: inverzni nebo topeni ("HEAt"), pak vypne vystup Cl, dosdhne-li
regulovana veli¢ina hodnoty [SEtl + HSEt] pti symetrické hysterezi nebo [SEt1] pii asymetrické hysterezi. Op&tovné
zapnuti vystupu nastane, klesne-li regulovana veli¢ina pod [SEtl - HSEt] ; naopak, v pfipadé pfimé funkce nebo
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chlazeni ("CooL"), se vypind C1 pii dosazeni hodnoty [SEtl - HSEt] u symetrické hystereze nebo [SEtl] u
asymetrické hystereze a zapina se opét pii [SEtl + HSEt].
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Jednodinné rizeni PID (vystup C1)
Pracuje pfi nastaveni parametru "Cont" = "Pid" , kdy vystup C1 zavisi na zadané hodnoté ("SEt1"), na funkci
("FunC") a nastaveném algoritmu. PID algoritmus se nastavuje t€mito parametry:
PROPORCIONALN]{ SLOZKA : "Pb" — Pasmo proporcionality,
"rS" — ruéni posun pasma proporcionality
"terl" — Casovy cyklus vystupu Cl
INTEGRACNI SLOZKA: "Int" — Integraéni as
DERIVACNI SLOZKA: "dEr" — Deriva¢ni ¢as

Dvoj¢inné Fizeni PID (vystupy C1,C2)

Tento typ fizeni se uplatni jen u pfistroje, ktery ma 2 regulacni vystupy (Cl a C2) a vystup C2/A4 je pouzit
jako C2 — regulacni (par. "C2" = "-Pid"). Tento typ fizeni se pouziva u instalaci, kde je zafizeni zplsobujici narist
(napf. topeni) a zaroven zafizeni zplsobujici pokles (napf, chlazeni ) regulované veli¢iny, a obé tato zafizeni je tieba
fidit k dosazeni zadané hodnoty. Vystup C1 pracuje ve funkci dle par. "Func" , zatimco vystup C2 automaticky ptsobi
opacné. Napt. pro "Func" ="HEAt" na vystupu C1 bude nartst (napf, ohfev) , zatimco vystup C2 bude piipojen
k akénimu ¢lenu pro pokles (napf. chlazeni). Pti této Cinnosti zaviseji vystupy C1 a C2 na zadané hodnoté ("SEt1") a
nastaveném algoritmu fizeni:

PROPORCIONALNI SLOZKA : "Pb" — Pdsmo proporcionality,
"rS" — ruéni posun pasma proporcionality
"terl" — Casovy cyklus vystupu Cl
"ter2' — Casovy cyklus vystupu C2
INTEGRACNI SLOZKA: "Int" — Integraéni as
DERIVACN{ SLOZKA: "dEr" — Deriva¢ni ¢as

Navic je zde parametr "Prat" (pomér vykont), kterym je nutno nastavit pomér mezi vykonem fizenym vystupem C2 a
vykonem na vystupu C1. V ptipadé "Prat" = 0, vystup C2 je necinny regulator se chova jako v jedno¢inném fizeni PID,
s vystupem C1.

PID rizeni pro motoricky ovladané pohony - servopohony (C1.C2)

Tento typ fizeni se pouziva pro motoricky ovladané pohony — servopohony s otevirdnim a zavirdnim
regulacniho organu . Je to v podstaté dvojéinné fizeni PID (vystupy C1 a C2), doplnéné o specialni parametry. Vystup
C2/A4 je pouzit jako regulaéni vystup C2 1 (par. "C2" = "3Pt"). Vystup CI je nutno nastavit na "Func" ="HEAt" , na
vystupu C1 tedy bude otevirani reg. organu , zatimco vystup C2 bude zavirat reg. organ. Regula¢ni systém nevyzaduje
vazbu k hldSeni polohy pohonu , protoZe tato poloha je reprezentovana specidlnimi parametry (viz dale) a ztoho
plynouciho integralniho podilu polohy.

Pokud neni pohon vybaven koncovymi spinaci, které vypinaji na konci drahy pohonu, je nutné jimi zafizeni vybavit a
zapojit koncové spinace (SQo, SQc) dle obrazku :
V rezimu PID pro servopohony zaviseji vystupy C1 a C2 na zadané hodnot¢ ("SEt1") a nastaveném algoritmu fizeni:

PROPORCIONALN] SLOZKA : "Pb" — Pasmo proporcionality,

"rS" — ruéni posun pasma proporcionality
INTEGRACN] SLOZKA: "Int" — Integra¢ni as
DERIVACNI SLOZKA: "dEr" — Derivaéni ¢as
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Dalsi parametry jsou :

-"tcor" : doba piebchu. Je to ¢as v sekundach, ktery potiebuje pohon k pfebéhu z polohy "plné otevieno" do polohy "

plné zavieno" .

- "SHr1": Minimum ak¢ni velic¢iny. Hodnota (v %), kterou musi mit akéni veli¢ina, méla vliv na vystup. To zabranuje

prilis castym akénim zasahtim.

- "dbEr": neutralni zéna. Pasmo kolem zadané hodnoty , ve kterém neni zapnut zadny vystup. Pohon neni aktivovan ,

je-li regulovana veli¢ina v rozsahu [SEtl - dbEr ... SEt1+ dbEr].

- "PoSi" : Pocatecni poloha pohonu. Poloha pohonu pfi zapnuti pfistroje. MoZnosti:

no = pohon zlstava tam, kde prave je
OPEn = pohon doséhne polohy "plné otevieno"
CloS = pohon dosahne polohy "plné¢ zavieno"

Pti nastaveni "OPEn" a "CloS" se pfi zapnuti na displeji objevi "SEt Flot" a regulator zapne vystup C1 ( pii "OPEn")

nebo C2 (pii "CloS") na dobu pfebéhu nastavenou parametrem "tcor", potom teprve zacne regulace.

Funkce AUTOTUNING

Ptistroj je z vyroby nastaven na parametry PID regulace vhodné pro vétsinu procest. Pokud by bylo nastaveni
nevhodné pro dany proces, doporucuje se pouzit funkci AUTOTUNING , ktera umoziuje pfistroji automaticky vyladit

PID regulaci.

Pti spusténi funkce AUTOTUNING postupujte takto :

1) Nastavte a aktivujte zadanou hodnotu.

2) Nastavte parametr "Cont" = "Pid".

3) Nastavte parametr "Func" podle toho ,jakou ¢innost bude vykonavat vystup C1.

Pro fizeni servopohontl nastavte "HEAt" - topeni.

4) Nastavte parametr "C2" ="-Pid", pokud se jedna o dvoj¢inné PID fizeni , nebo "3Pt", pokud pfistroj fidi

motoricky ovladané pohony (servopohony).

Pozn.: Pro nékteré procesy s rychlou zménou regulované veli¢iny je algoritmus pro servopohony pfilis ,,pomaly* (napf.
ovladani skrticiho ventilu pary ) . Pro tyto piipady se mtize pouzit klasické dvojc¢inné PID fizeni (tfipolohova
regulace , "C2" ="-Pid") s tim, Ze se musi zvazit, zda Cetnost regulacnich zésahu je pfipustna z hlediska
konstrukce pohonu.

5) Pokud pristroj fidi podle algoritmu pro pohony, nastavte parametrem "tcor" dobu pfebéhu z jedné krajni polohy

do druhé, vyjadienou v sekundach.
6) Nastavte par. "Auto" na :
-"SP" , pokud Ize provozovat ladéni na zadanou hodnotu,nebo :
-"LoSP", pokud je zapotiebi ladit na nizsi hodnotu (rovnou 70% zadané hodnoty). Je to zejména
z provozniho hlediska, pfi ladéni dochazi k prekmitlim, coz je n€kdy neptipustné provadét nad

vvvvvv

na povaze regulované soustavy, ne na samotném regulatoru !!!).
7) Nastavte par. "PidP" na :
-"SP" , parametry se optimalizuji, aby bylo mozno, co nejlépe reagovat na zmény zadané hodnoty,
nebo :
-"Load", Parametry se optimalizuji tak, aby bylo mozZno, co nejlépe reagovat na poruchy pribéhu
daného procesu (napf. na extruderech, svareckach. atd.)
8) Ukoncete programovani
9) Ptipojte pfistroj k zafizeni, které se ma fidit
10) Aktivujte autotuning volbou "tunE" v nabidce "SEL" a stiskem tlacitka “P”.

Nyni probiha automatické ladéni a je zobrazeno blikajici kontrolkou "AT". Regulator automaticky ladi
vSechny spravné parametry pro PID regulaci .
Pockejte na konec procesu ladéni, kdy zhasne kontrolka "AT". Béhem ladéni se aktivuje ON-OFF regulace, v disledku
toho kmita napft. teplota kolem zaddané¢ hodnoty. Pokud nejsou pfipustné velké odchylky nad Zadanou hodnotu, je
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zadouci nastavit ladéni na "LoSP". V tom ptipad¢€ se na spodnim displeji se zobrazi hodnota, predstavujici 70% zadané
hodnoty.

Proces automatického ladéni je omezen na maximum 12 hodin. Potom, pokud neni ladéni hotovo, objevi se na displeji
hlaSeni "toAt". V tomto pfipad¢, stejné jako pfi poruse sondy behem ladeni, se pfistroj automaticky pfepne do stavu
vypnuto "OFF". Pokud byla porucha sondy a je jiz opravena, pfistroj zobrazi "noAt". V tomto piipadé aktivujte znovu
autotuning. K zastaveni funkce autotuning zvolte v nabidce "SEL" jeden z rezimi : "reG", "OPLO" nebo "OFF". Pokud
se piistroj beéhem ladéni vypne, pfi zapnuti zacne opét proces ladéni. Vypocitané hodnoty parametri se automaticky
ulozi do paméti na konci procesu ladéni do parametri PID regulace. Po ukonceni ladéni nastavte parametr "Auto" =
"no", pokud nechcete, aby se funkce mohla dale aktivovat volbou "tunE" v nabidce "SEL".

Dosazeni Zidané hodnoty Fizenou rychlosti (rampa pro nabéh a pokles )

Je mozné dosahnout zadanou hodnotu v pfednastaveném case ( za del$i dobu, nez by zafizeni bylo schopno
dosahnout). To mize byt uzitecné v pripadech ( napf. vytapéni peci, chemické procesy... ), kde technologie vyzaduje
postupny nabéh na zadanou hodnotu , pfipadné postupny pokles. K témto ucelim slouZi tyto parametry:

"Slor" - rampa pro nab¢h : teplotni vzestup v jednotkach regulované veli¢iny / minuty.

"SloF" - rampa pro pokles :teplotni pokles v jednotkach regulované veliCiny / minuty.

Pfi zméné Zadané hodnoty (SEtn) nebo pii zapnuti pfistroj automaticky urcuje, kterou z téchto dvou hodnot ma pouzit.
Funkce se ruci nastavenim parametrd = 0.

ReZim poplachovych vytupi (alarm - A1,A2, A3, A4)
K nastaveni funkce alarmu (vystupy A1,2, 3, 4), jehoz aktivace zavisi na regulované veli¢ing, je zapotiebi
nastavit 2 parametry :
"ALnt" - TYP ALARMU
"ALnc" - KONFIGURACE ALARMU
(kde n udava cislo prislusného poplachového vystupu )
Pozn.: Alarmy A3 a A4 se pouzivaji jako alternativa k vystuptim HB a C2 . Proto je nutné zvolit funkci vystupu jako
alarm parametrem "FAL3"="AL3"a"C2"="AL4".

"ALnt" - TYP ALARMU

Je mozné mit 6 riznych chovani vystupu.

Pozn.: Pfi programovani alarmu typu ,,0kno* se misto "ALn" objevi 2 parametry "ALnL" (spodni mez) a "ALnH"
(horni mez).

LOAb = ABSOLUTNI SPODNI ALARM - MINIMUM

Alarm se aktivuje, kdyz regulovana veli¢ina poklesne pod hodnotu nastavenou parametrem "ALn".

=z

ALn SEt1

_F

[
(@]

Allarme Assoluto di Minima
Absolute Minimum Alarm

HIAb = ABSOLUTE HORN{ ALARM - MAXIMUM
Alarm se aktivuje, kdyz regulovana veli¢ina stoupne nad hodnotu nastavenou parametrem "ALn".

=z

-y

i)
SEt1
ALnN

Allarme Assoluto di Massima
Absolute Maximum Alarm

LHAb = ABSOLUTN{ ALARM TYPU OKNO
Alarm se aktivuje, kdyz regulovana velicina klesne pod hodnotu nastavenou parametrem "ALnL" nebo stoupne nad
hodnotu nastavenou parametrem "ALnH".

[ T
ALHL SEt1 T
S ALAH

Allarme Assolutoe o Fimestra
Absoclute Window Alarm

LOdE = RELATIVNI SPODN{ ALARM - MINIMUM
Alarm se aktivuje, kdyz regulovana veli¢ina poklesne pod hodnotu [SEtP - ALn ].
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SE+t1
AlLnN |

Allarme Relativo di Minima
Relative Minimum Alarm

HIAE = RELATIVNI HORN{ ALARM - MAXIMUM
Alarm se aktivuje, kdyz regulovana veli¢ina stoupne nad hodnotu [SEtP + ALn ].

==

SEt1
L AL N

=

Allarme Relativo di Massirma
Relative Maximurm Alarm

LHdJE = RELATIVNI ALARM TYPU OKNO
Alarm se aktivuje, kdyZ regulovana veli¢ina poklesne pod hodnotu [SEtP - ALnL ] nebo stoupne nad hodnotu [SEtP +
ALnH |.
=i . ==
-

SEt1

-
ALMNL AlLnrnH

Allarme Relative a Fimestra
Relative Window Alarm

HYSTEREZE ALARMU

Cinnost alarmu dale zavisi na hysterezi alarmu (parametr "HALn"), kter4 pracuje v asymetrickém rezimu. Podrobnéji:
v ptipad¢€ spodniho alarmu se alarm zapne pfi poklesu regulované veli¢iny pod nastavenou mez a vypne se pfi vzrustu
na mez + "HALn"; v pfipad¢é horniho alarmu se alarm zapne pfi nartstu regulované veli¢iny nad nastavenou mez a
vypne se pii poklesu na mez - "HALn". V ptipad¢ oknového alarmu se piiklad spodniho alarmu aplikuje na spodni mez
("ALnL") a ptiklad horniho alarmu na horni mez ("ALnH").

TA TA

_\ ALH(AU\H) /\/\/ IHAM
(L) NVAVANIE /

»
»

>
o o m L o o w1

An off ‘ off W An off off W

Allarme di minima AMlarme di massima
Minimum Alarm Maximum Alarm

of f of f

"ALnc" — KONFIGURACE ALARMU

Parametr miiZze nabyvat téchto hodnot :

--C/--0/-SC/-So/L-C/L-0/LSC/LSo

presnéji, jednotlivé tfi pozice kazdé hodnoty (zleva - a b ¢) maji tento vyznam :

¢ — LOGIKA VYSTUPU PRO ALARM

Jsou mozna 2 odli$na chovani vystupu pro alarm, podle nastaveni prvni pozice vpravo.

C = Vystup ZAPNUT v piipadé alarmu

Vystup se zapne v piipad¢ alarmu, je vypnut, kdyz alarm neni aktivni.

o = Vystup VYPNUT v ptipad¢ alarmu

Vystup je zapnut, neprobiha-li alarm, je vypnut v pfipad¢ alarmu.

b- CHOVANI PRI SPUSTEN{ PRISTROJE

Pti zapnuti se mize vystup pro alarm chovat dvéma zplisoby, v zavislosti na nastaveni druhé pozice zprava.
-=NORMALNI CHOVANT{

Alarm je vzdy aktivni , pokud existuji podminky pro alarm.

S = ALARM NENI AKTIVN{ PO SPUSTEN{

Pokud je pristroj pfi zapnuti v podminkéch pro alarm, alarm se neaktivuje. Alarm se aktivuje az tehdy, kdyz se
regulovana veli¢ina po zapnuti dostane mimo meze alarmu a poté tyto meze opét piekroci.
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Comrmportamento Allarme all’accensione
(Esempio con Allarme di minima)

Start—up Behaviocur
(Example with minimum Alarm)

a— BLOKOVAN{ ALARMU

Jsou mozné 2 zpusoby, dle nastaveni tfeti pozice zprava.

-=ALARM NENI BLOKOVAN

Alarm zGstava aktivni pouze v podminkach pro alarm.

L = ALARM NUTNO BLOKOVAT

Alarm je aktivni v pfipadé podminek pro alarm a zGstava aktivni i po navratu do normalnich podminek, dokud se

nestiskne tlagitko "Sipka vlevo".
T A

ALn /\\
_—

_ =

- I
1
- L = ==
Comportamento Memoria Allarme
(Esempio con Allarme di massima)

Alarm Latch Behaviour
(Example with maximum Alarm)

Funkce sledovani proudu zatéZe (HB)

Heater Break alarm (alarm v pfipadé poruchy topného elementu ) je ve funkci, jenom pokud je pfistroj
vybaven vystupem A3/HB a definovanou funkci HB ("FAL3" = HB). Alarm HB funguje, jen pokud je vystup C1 relé
nebo SSR. Jestlize je v pfistroji vystup A3/HB, potom muize vstup (TAHB) méfit proud fizeny vystupem C1 . Tento
druh vstupu odpovida signalu pfichazejicimu z proudového transformatoru (TA) o maximu 200 mA ( 200 mA
odpovida hodnote 100.0).

Mohou byt pouzity i jiné transformatory pokud pomér TA odpovida 1/0,002. Fa. Tecnologic dodava 2 modely :

TR 03536 : 25A /0,05 A

TR 03537 : 100 A/ 0,2 A

Béhem funkce se na SV displeji objevi proud méteny na TAHB vstupu v Ampérech ( kdyz pomér TA = 1/0,002) po
stisku tlacitka "LEFT". Alarm se aktivuje, kdyZ proud méfeny na vstupu TAHB je niz§i nez hodnota nastavena
v parametru ALHb". Parametr "ALHb" je nutno programovat dle hodnoty proudu fizeného vystupem C1, je nutno brat
v uvahu rovnéz kolisani napéti, aby se zabranilo nezadoucim alarmtim. Hystereze HB alarmu se automaticky pocita
jako 2 % z "ALHD", a chova se stejné jako pfi minimdlnim alarmu. Deaktivace HB alarmu se provede nastavenim par.
"ALHb" = 0.0.

Jsou mozné dva druhy chovani vystupu HB alarmu v zavislosti na nastaveni par. "rLHb".

"OPEn" = NORMALNE OTEVREN - vystup je aktivovan (sepnuty kontakt relé), je-li aktivovan alarm, a deaktivovan,
kdyz neni alarm aktivni

"CL0S" = NORMALNE ZAVREN - vystup je aktivovan, neni-li aktivovan alarm, a deaktivovéan, kdy? je alarm aktivni

Pozn. : k méteni proudu na vstupu TAHB je tfeba nejméné 100 mS.
THP 94

10
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Alarm pii poruse regulacni smy¢ky

Ve vsech pfistrojich je zabudovan obvod alarmu, ktery automaticky ptepina ptistroj do rezimu OFF pfi poruse
regulacni smycky, kdyz je zné&jakého divodu ( poruseni termoclanku, chybné zapojeni termoclanku, pti vypadku
zatéze apod. ) prerusen regulacni okruh fizeny vystupem C1. Tento alarm je vyjadfen dvéma parametry :
"LbAP" — procento z vystupniho vykonu C1.
"LbAt" — maximalni ¢as, za ktery miize byt tomuto vykonu pfifazena zatéz (v sekundach )
Jestlize vykon vystupu C1 odpovida vyssi hodnoté€ nez je nastavena v par."LbAP", po dobu nastavenou par. "LbAt",
piepne se pristroj do rezimu OFF a na displeji se objevi blikajici idaj "LbA OFF". Oba parametry je tieba volit peclivé
a uvazlive, aby nedochazelo k faleSnym alarmtiim. K vypnuti alarmu sta¢i nastavit par."LbAP" a "LbAt" na nulu.
K obnoveni ¢innosti po alarmu je mozno pfepnout na automatickou regulaci (rEG).

Pomocné digitdlni vstupy

Tyto vstupy jsou alternativou k sériovému rozhrani. Pomocné vstupy (AUXINI and AUXIN2) jsou optoizolovany a
pomoci nich Ize vybrat jednu ze Ctyt prednastavenych zadanych hodnot, jeden z rezimt regulace, nebo oboji. Pomocné
vstupy lze aktivovat bezpotencidlovymi kontakty nebo pomoci tranzistoru s otevienym kolektorem (,,open collector*-
NPN transistor), kde svorka COM je minus po6l. Funkce pomocnych vstupt je definovana parametrem "rEar", ktery
miZze nabyt nasledujicich hodnot :

"FF" = neni ve funkci

"Fr" = zména zadané hodnoty

"rF" = zména typu regulace

"rr" = zména zadané hodnoty (SP1 nebo SP2) pomoci AUXIN1 a zména rezimu regulatoru (regulace nebo Off)
pomoci AUXIN2.

Nataveni odpovidajici hodnotam vstupt ( kontakty jsou rozepnuty = off nebo sepnuty = on) a nastaveni pomocnych
vstupt je uvedeno v nasledujici tabulce funkci:

"Fr" "rF" "rr"
AUXIN [AUXIN |SPn RezZim Nataveni |SPn
1 2 regulace |regulace
off off SP1 ruéni regulace |SP1
regulace
on off SP2 - OFF SP1
off on SP3 OFF regulace |SP2
on on SP4 regulace |OFF SP2

Elektricka charakteristika sériového rozhrani RS 485

Rozhrani RS 485 na PC, SPS nebo na interface JBCNV :

HOST
(PC/PLC) shield
re """ "> "> "7>"7 707" = 1
L+ i
| | Rt
L- ; 1100 ohm
GND—+—o \
[ S N S R O O I I I |
RS485 j
Interface —
A |B |GND A |B |GND A |B |GND
1111019 11110] 9 1111019
THP94 n.1 THP94 n.2 THP94 n.N

Pristroj je voliteIné dodavam se sériovym rozranim RS 485, které umoziuje zapojit regulator do sité s jinymi
piistroji (regulatory nebo PLC) . Prostiednictvim PC je mozné ziskavat vSechny informace a nastavovat vSechny
konfiguracni parametry pristroje. Protokol pro THP94 je odvozen z MODBUS - RTU nebo JBUS protokolu ( AEG
Schneider Automation ) pouzivaném v nekterych PLC a programech dostupnych na trhu.

Obvod rozhrani (interface) sestava z komponent CMOS nejnovéjsi generace, které pracuji s malymi proudy; to
dovoluje ptipojit az 100 pfistroji na stejnou linku. Linku se doporucuje vyvazit odporem Rt = 100 Ohm na konci linky.

11
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Pfistroj je opatien dvéma svorkami A( L+ ) a B ( L-), které se propoji se stejné oznacenymi svorkami na lince. Pokud
se spojuje nékolik pfistroji, musi byt vzdy mezi sebou spojeny vodic¢e vychazejici ze svorky A a vodice vychazejici ze
svorky B. Doporucuje se pouzit dvojnasobny kabel (telefonni) a ptipojit stinéni na vSechny zemnici svorky. Zvlasté pro
dlouhou linku nebo rusivé priimyslové prostiedi se doporucuje propojeni podle vyse uvedeného obrazku.
Pfi uvedeném zapojeni a zajisténi, ze celkova kapacita linky nepfesahne 200 pF, muze byt délka vedeni (kabelaze)
maximalné¢ 1500 metrd.
Pokud je pristroj vybaven sériovym rozhranim, lze nastavit nasledujici konfigura¢ni parametry:
- nStA : adresa mista, ¢islo od 1 do 255 pro kazdé misto (dvé mista nemohou mit vsak stejnou adresu)
- bAud : rychlost pfenosu (“baud rate”); voliteln¢ hodnoty jsou: 300, 600, 1200, 2400, 4800 a 9600 baudii
( vSechna mista musi mit stejnou rychlost pifenosu )
- PacS : vstup do programovani parametrQ; tento parametr miize nabyvat riznych hodnot LoCL -pouze
mistni programovani parametru (pouze prostiednictvim tlacitek) a LorE pro je mozno provadét
programovani parametru jak pomoci tlacitek, tak i prostiednictvim vzdaleného terminalu.
Chce-li se uzivatel dostat do programovani parametrd béhem funkce pfenaseni dat bézicich prostfednictvim sériového
spoje, objevi se na spodnim displeji hlaseni “buSy” (obsazeno).

5. Programovani

Z libovolného aktivniho stavu regulatoru je mozno stlacenim tlacitka ,,P* po dobu 3 sekund aktivovat vybér menu

»SEL®.

Tlacitko ,,UP* dovoluje vybér nasledujicich funkci :

-rEG : nastaveni automatického fizeni

- OPEr : menu operacnich parametrt

- ConF : menu konfigura¢nich parametri

-SPn : vybér zadané hodnoty ( zobrazi se pouze pokud je ,,nSP* vétsi nez 1)

- tunE : aktivace samocinného cyklu ( zobrazi se pouze pokud je par. ,,Auto” jiny nez ,,no*)

- OFF :volba stavu ,,OFF

- OPLO: volba ru¢ni fizeni a programovani % regula¢ni hodnoty ( zobrazi se pouze pokud par. ,,EnOL*
je ,,yES*

Tlacitka maji nasledujici funkce :

- LEFT : pouziva se k posunu kurzoru ( blikajiciho ¢isla ) na novou hodnotu

-UP  :pouziva se ke zvySeni hodnoty uvedené na kurzoru a u nenumerickych parametrti k zobrazeni
moznosti volby

! ! \\ ! ™~
" reG” autotuning ( "OFF” "( »OPLO” h
M=z N ) B ) R (EER
sv(ozz)) [tz (COFE]) #reo(fo35])
i i i i

o)
)

<

"SEL” mendl
—

ERERERERERE
[5EL_))|(=eL ) ((=eL ) ((=EL ) ((=EL ) ((=EL]) (=EL))
(-£c ) (0PE-) ((CanE ) (5P= ) ((FunE) ((oFF ) (BPLo)

TL

o)
()

=

)
\
-P : pouziva se k potvrzeni nastavenych dat a k pfesunu na dal$i parametr. Pfi stlaceném tlac¢itku ,,P*

a soucasném stlaceni tlacitka ,,UP* zacnou parametry bézet nazpatek.Pro vstup do konfiguraéniho menu je
pozadovano heslo (PASSWORD ). K zadéni hesla ( 0381 ) pouzijte tlacitek ,, UP“ a ,,LEFT* . Heslo je
rovnéz zapsano na posledni stran¢ navodu k obsluze. Je-li pfistupové heslo chybné, nasleduje navrat do
predchoziho nastaveni.
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Vzdy vypinejte piistroj az po ukonceni programovani. Vypne-li se piistroj pfed ukon¢enim programovéani, objevi se pfi
novém zapnuti symbol ,,Err EEPr*. Tento defekt 1ze odstranit stla¢enim tlacitka ,,LEFT*.

6. Popis parametri

Operaéni parametry - "OPEr"

SEtl - zaddana hodnota 1

SEt2 - zadana hodnota 2

SEt3 - zadana hodnota 3

SEt4 - Zadana hodnota 4

AL 1 - absolutni alarm A1 : absolutni alarm A1 maximalnich a minimalnich alarmt

AL1L - spodni mez alarmu Al : absolutni alarm A1 pracuje jako min. alarm pfi nastaveni oknového typu alarmu
ALTH - horni mez alarmu A1 : absolutni alarm A1 pracuje jako max. alarm pfi nastaveni oknového typu alarmu
AL 2 - absolutni alarm A2 : viz. AL1 pro alarm A2

AL2L - spodni mez alarmu A2 : absolutni alarm A2 pracuje jako min. alarm pii nastaveni oknového typu alarmu
AL2H - horni mez alarmu A2 : absolutni alarm A2 pracuje jako max. alarm pfi nastaveni oknového typu alarmu
ALHD - absolutni alarm HB : aktivace alarmu poruchy topného elementu

AL 3 - absolutni alarm A3 : viz. AL1 pro alarm A3

AL3L - spodni mez alarmu A3 : absolutni alarm A3 pracuje jako min. alarm pfi nastaveni oknového typu alarmu
AL3H - horni mez alarmu A3 : absolutni alarm A3 pracuje jako max. alarm pfi nastaveni oknového typu alarmu
AL 4 - absolutni alarm A4 : viz. AL1 pro alarm A4

AL4L - spodni mez alarmu A4 : absolutni alarm A4 pracuje jako min. alarm pfi nastaveni oknového typu alarmu
ALA4H - horni mez alarmu A4 : absolutni alarm A4 pracuje jako max. alarm pfi nastaveni oknového typu alarmu

Konfiguracni parametry "ConEF"

HSELt - hystereze zadané hodnoty : polovi¢ni pasmo vztahujici se k Zadané hodnot¢ , které rozhoduje zda jsou vystupy
C1 zapnuty ¢i vypnuty pii fizeni ON/OFF

HALI1 - hystereze alarmu Al : asymetricky polovi¢ni pasmo urcuje hodnotu alarmu Al a stanovi vypinaci hodnotu
alarmu A1

HAL2 - hystereze alarmu A2 : odpovida HAL 1, ale pro A2 alarm

HALS3 - hystereze alarmu A3 : odpovidda HAL 1, ale pro A3 alarm

HALA4 - hystereze alarmu A4 : odpovida HAL 1, ale pro A4 alarm

FAL3 - funkce alarmu A3/HB : umoznuje nastaveni vystupu A3/HB jako alarm ( “AL3” ) nebo porucha topného
elementu ("Hb")

ALt - typ alarmu A1 : umoznuje volbu typu alarmu Al

ALlc - konfigurace alarmu A1 : umoziuje volbu funkce alarmu Al

AL1lo - chovani alarmu Al v “OFF” rezimu : pokud je pfistroj ve stavu “OFF”, alarm se zapne ("On") nebo vypne
("OFF").

AL2t - typ alarmu A2 : viz. AL1t pro alarm Al

AL2c - konfigurace alarmu A2 : viz. ALlc pro alarm Al

AL2o0 - chovani alarmu A2 v “OFF” rezimu : viz. ALlo pro alarm Al

AL3t - typ alarmu A3 : viz. AL1t pro alarm A3

AL3c - konfigurace alarmu A3 : viz. ALlc pro alarm A3

AL3o - chovani alarmu A3 v “OFF” rezimu : viz. AL1o pro alarm A3

ALA4t - typ alarmu A4 : viz. AL1t pro alarm A4

AL4c - konfigurace alarmu A4 : viz. ALIc pro alarm A4

AL4o - chovani alarmu A4 v “OFF” rezimu : viz. AL1o pro alarm A4

rLHb - chovani vystupu HB : fidi funkci HB alarmu ( A3/HB ), nastaveni vystupu ( “nO” = vypnut,
“nC” = zapnut )

LbAP - vykon alarmu pfi poruse regulaéni smycky : hodnota vykonu vystupu Cl1 ( v % ), jestlize je ptekrocen
v nastaveném Case LbAt, zapina alarm poruchy regulacni smycky

LbAt - max. ¢as poruchy regulacni smycky : maximalni ¢as vykonu “LbAP” pted spusténim alarmu poruchy regulacni
smyc¢ky ( v sekundach )

ALPr - zobrazeni alarmu v konfiguraénim menu : umoziiuje zobrazit nastavené parametry alarmu v "OPEr" menu
("no") nebo "ConF" menu ("yES").

SPLL - spodni mez zZadané hodnoty : minimalni mozna zadana hodnota nebo spodni limit zddané hodnoty

SPHL - horni mez zadané hodnoty : maximalni mozné zadana hodnota nebo horni limit zadané hodnoty

Cont - typ regulace : umoziuje vybrat nabizené typy regulace : ON/OFF se symetrickou hysterezi ("OnFS"), ON/OFF

s asymetrickou hysterezi ("OnFa") nebo PID ("Pid").

13



TECNOLOGIC THP94 - Navod k obsluze

Func - funkce regulatoru : umoziuje rozhodnout jestli, vystup C1 pracuje jako invertovany - vytapéni ("HEAt") nebo
ptimy - chlazeni ("CooL"). Jestlize se pozaduje pouzit PID regulaci pro servopohony, je nutno nastavit parametr
"HEAt".

C2 - nastaveni funkce vystupu C2/A4 : umoznuje zvolit aby vystup C2/A4 pracoval jako alarm ("AL4") nebo jako

vystup C2 pro servopohony ("3Pt").

Auto - automatické ladéni : vybér parametri pouzivanych v “SEL” menu pfi volbé “tunE”, umoziuje automatické
ladéni parametrii PID regulace. Je mozné nastavit automatické ladéni na redlnou zadanou hodnotu (“SP”) nebo
redukovanou hodnotu 70 % zadané hodnoty (“LoSP”). Jestlize nechcete funkci automatického ladéni, zadejte
“no” .

PidP - optimalizace automatického ladéni : umoziiuje vybrat automatické ladéni pro optimalizaci vypoétu parametrti
pro zménu kone¢né zadané hodnoty “SP” nebo optimalizovat vypocet parametrd pro pfipadnou zménu priabéhu
fidiciho procesu ("Load")

Pb - pasmo proporcionality : Sitka pasma kolem zadané hodnoty, na kterou pracuje proporcionalni fizeni

Int - integracni Cas : integracni ¢as se nastavuje pro regulacni algoritmus PID, v sekundach

dEr - derivaéni ¢as : derivaéni ¢as se nastavuje pro regula¢ni algoritmus PID, v sekundach

terl - minimalni doba zapnuti vystupu C1 : ukazuje minimalni ¢as vystupu C1, kdy pilisobi proporcionalni regulace
v PID fizeni ( v sekundach )

Prat - pomér vykonu topeni/chlazeni : nastavuje pomér vykonu mezi zafizenim fizené vystupem C2 ( chladic ) a
vykonem zatizeni fizené vystupem C1 ( topeni ) kdy pfistroj pracuje s dvojc¢innou PID regulaci

ter2 - minimalni doba zapnuti vystupu C2 : ukazuje minimalni ¢as vystupu C2 kdy plisobi proporcionalni regulace
v PID fizeni ( v sekundach)

rS - ruéni posun pdsma proporcionality : poloha pasma proporcionality vzhledem k zddané hodnoté, zaddva se

v procentech zadané hodnoty

teor - doba piebehu servopohonu z jedné krajni polohy do druhé : v tomto parametru mtize byt nastaven ¢as
v sekundach, od sepnuti servopohonu v pozici "plné otevieno" do pozice “plné€ uzavieno”

SHrl - doba minimalniho pulzu servopohonu : jde o hodnotu v % fidiciho vykonu , ktera jesté neovlivni vystup

dbEr - neutralni zéna : zéna kolem zadané hodnoty, ve které jesté neni fidici vystup zapnut. Vystup neni zapnut, kdyz
okamzita hodnota je v intervalu [SEt1 - dbEr ... SEt1+ dbEr].

PoSi - pocatecni hodnota servopohonu : urCuje, zda pfi startu pfistroje servopohon zlstava v aktualni poloze (“no”
nebo maximalné otevien ("OPEn") ¢i uzavien ("CloS").

Slor - rampova funkce pro nabéh : pouziva se pro fizeni, kdy aktualni hodnota je nizsi nez zddana hodnota. Omezuje
prilis rychly rist regulované veli¢iny a udava se v jednotkdch za minutu.

SloF - rampova funkce pro pokles : pouziva se pro fizeni, kdy aktualni hodnota je vy$si nez Zadana hodnota. Omezuje

prilis rychly pokles regulované veli¢iny a udava se v jednotkach za minutu.

SEnS - typ teplotniho ¢idla : umoziiuje vybrat druh ¢idla : termoclanek B ("b"), E ("E"), J ("J"), K ("CrAl"), N ("n"), R

""", S ("S"), T ("t"), L ("L"), U ("u"), odporova ¢idla PT100 IEC ("Pt1"), PT100 JIS ("Pt2") nebo signal
0...50 mV ("0_50")

ECJC - vnéjsi kompenzace studeného konce : umoziuje vypnout funkci kompenzace studeného konce pfipojeného

termoclanku ("yES"). Jinak je funkce zapnuta ("no").

tCJC - vyrovnavaci teplota studeného konce : je-li parametr nastaven "ECJC" = "yES", je na tuto hodnotu vyrovnavana

teplota studeného konce

Unit - jednotky teploty : umoznuje nastavit zobrazovanou hodnotu teploty ve stupnich Celsia ("C"), Fahrenheit ("F")
nebo Reomir ("r'")

ScaL - rozsah analogového vstupu : umoziuje nastavit po¢atek rozsahu analogového vstupu : "SSLo" pro zacatek
rozsahu od 0 (0 mA, nebo 0V) nebo "SSHi" pro zacatek rozsahu jiny (4 mA, 1V nebo 2V)

dP - pocet desetinnych mist : umoziiuje nastavit vysledek méfeni 1("0"), 0.1 ("1"), 0.01 ("2"), 0.001 ("3"). Pro teplotni

¢idla je mozno nastavit vysledek v celych ¢islech 1° nebo s jednim desetinnym mistem 0.1°.

StrS - zacatek rozsahu pro analogovy vstup : zobrazend hodnota na pfistroji, ktera odpovidd minimalni mozné hodnoté
vstupu ( 0/4 mA, 0/1V nebo 0/2 V).

EndS - konec rozsahu pro analogovy vstup : zobrazena hodnota na pfistroji, ktera odpovidd minimalni mozné hodnoté

vstupu (20 mA, 5 V nebo 10 V).

Aout - rozsah analogového vystupu : umoziuje nastavit pocatek rozsahu analogového vystupu : "0" pro zacatek
rozsahu od 0 (0 mA, nebo 0 V) nebo "no 0" pro zacatek rozsahu jiny (4 mA, 1 Vnebo2 V).

OFFt - kalibrace : kladna nebo zépornd hodnota kalibrace je ptictena k ¢idlem méfené hodnoté. Opravena hodnota je

zobrazena a dle této teploty se fidi proces regulace.

Filt - konstanta digitalniho filtru : Casova konstanta programového filtru je zavisla na vstupni hodnoté meéfeni a
vyjadfuje se v sec.

FrEq - kmitoCet pro optimalizaci Sumul : pro optimalni funkci je mozno nastavit frekvenci sit¢ ke které je pfistroj

pripojen (50 Hz ="50H" nebo 60 Hz ="60H" )

nStA - adresa sériové linky : definuje adresu pfistroje v komunikacni siti. MozZno nastavit od 1 do 255 ( dvé mista

nemohou mit stejnou adresu )

bAud - prenosova rychlost sériové linky : urcuje pfenosovou rychlost linky ( v baudech ) na které je pfistroj pfipojen.

Vsechna stanice na jedné lince musi mit stejnou pfenosovou rychlost.
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PAcS - pfistup k programovani : mozno zvolit programovani "LoCL" - pfistroj je mozny programovat pouze z
klavesnice, nebo "LorE" - programovani je mozné jak z klavesnice, tak i ze sériové linky.

nSP - pocet programovatelnych zadanych hodnot : umoznuje nastavit pocet programovatelnych zadanych hodnot

ulozenych do paméti (1 az 4 ).

rEar - funkce vstuptit AUXIN: umoznuje volit funkci vstupit AUXIN : "FF" = bez funkce, "Fr" = vybér zddané hodnoty
( SP1, SP2, SP3, SP4 ), "rF" = volba regulace, "rr" = vybér zadané hodnoty ( SP1 nebo SP2 ) hodnotou
AUXINI a rezimu regulatoru ( regulace nebo Off ) hodnotou AUXIN2.

rEdF - vykon pfi ruéni regulaci : pokud je fizeni v rezimu ru¢niho ovladani ( “rEAr
vykonu dodaného na vystupy

EnOL - zapnuti na ru¢ni regulaci v "SEL" menu : umoziuje prepnout pfistroj do ruc¢niho fizeni v "SEL" menu

nastavenim parametru"OPLO" ("yES"). Je-li nastaveno ("no"), parametr "OPLO" nebude zobrazen.

SPOL - zména aktivni zadané hodnoty tlacitkem “UP* : jestlize bylo uloZeno né€kolik zZadanych hodnot je mozno

pozadovanou hodnotu vybrat tlac¢itkem "UP" ("yES"). Je-li zvoleno ("no"), zobrazi tlacitko "UP" fizeny vykon.

(7313

rF*“ ) je nutno zadat procento

Tabulky parametri:

tabulka volitelného menu ""SEL'"

Zobrazeni Popis Rozsah Nastaveno
rEG Automatickd regulace - -
OPEr  |Pristup k obsluznym parametrim - -
ConF Pristup ke konfiguraénim parametrim - -
SPn Pouzitd zddand hodnota 1+4 1
tunE Aktivace samocinného cyklu - -
OFF __ |Rizeni OFF - -
OPLO  |Rucni fizeni a nastaveni regulace vykonu -99.9 +100.0 % 0.0
tabulka parametrii "OPEr'" menu
Parametr Popis Rozah Nastaveno Pozn.
1 SEt1 Z4dana hodnota 1 SPLL ~ SPHL 0
2 SEt2 _ |Z&dana hodnota 2 SPLL + SPHL 0
3 SEt3  |Z4dana hodnota 3 SPLL + SPHL 0
4 SEt4 Z4dana hodnota 4 SPLL ~ SPHL 0
5 AL 1 Absolutni alarm Al -999 + 9999 0
6 ALIL Spodni mez alarmu A1 -999 + 9999 0
7 AL1H |Horni mez alarmu Al -999 + 9999 0
8 AL 2 Absolutni alarm A2 -999 + 9999 0
9 AL2L Spodni mez alarmu A2 -999 + 9999 0
10 AL2H [Horni mez alarmu A2 -999 + 9999 0
11 ALHb |Alarm HB 0.0 =~ 100.0 0
12 AL 3 Absolutni alarm A3 -999 + 9999 0
13 AL3L Spodni mez alarmu A3 -999 + 9999 0
14 AL3H |Horni mez alarmu A3 -999 + 9999 0
15 AL 4 Absolutni alarm A4 -999 + 9999 0
16 AL4L  [Spodni mez alarmu A4 -999 + 9999 0
17 AL4H |Horni mez alarmu A4 -999 + 9999 0
tabulka parametriit "COnF" menu
Parametr Popis Rozah Nastaveno Pozn.
1 HSEt Hystereze zadané hodnoty pro ON/OFF 0+9999 1
fizeni
2 HAL1 |Hystereze alarmu Al -999 + 9999 1
3 HAL2  |Hystereze alarmu A2 -999 + 9999 1
4 HAL3 |Hystereze alarmu A3 -999 + 9999 1
5 HAL4 |Hystereze alarmu A4 -999 + 9999 1
6 FAL3  [Funkce vystupu A3/HB AL3, Hb Hb
7 AL1t Typ alarmu Al LOADb / HIAb LOADb
LHAb / LodE
HIdE / LHdE
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8 ALlc Konfigurace alarmu A1 --C/--0 --C
-SC/-So
L-C/L-o
LSC/LSo
9 ALlo Chovani alarmu A1 pii OFF fizeni OFF / Onl] OFF
10 AL2t Typ alarmu A2 LOADb/ HIADb LOADb
LHAb /LOdE
HIdE / LHdE
11 AL2c Konfigurace alarmu A2 --C/--0 --C
-SC/-So
L-C/L-o
LSC/LSo
12 AL20 Chovani alarmu A2 pii OFF fizeni OFF / On[] OFF
13 ALS3t Typ alarmu A3 LOADb/ HIAD LOADb
LHAb /LOdE
HIdE / LHdE
14 AL3c Konfigurace alarmu A3 --C/--0 --C
-SC/-So
L-C/L-o
LSC/LSo
15 AL30 Chovani alarmu A3 pii OFF fizeni OFF / On[] OFF
16 ALA4t Typ alarmu A4 LOADb/ HIAD LOADb
LHADb / LodE
HIdE / LHdE
17 AL4c Konfigurace alarmu A4 --C/--0 --C
-SC/-So
L-C/L-o
LSC/LSo
18 AL40 Chovani alarmu A4 pii OFF fizeni OFF / On[} OFF
19 rLHb Chovani vystupu HB OPEn /CLoS OPEn
20 LbAP | Vykon alarmu pfi poruse topného 0+ 100 % 0
elememtu
21 LbAt Max. ¢as alarmu poruchy topného 0+9999 sec. 0
elementu
22 ALPr Zobrazeni alarmu v "ConF" menu no / yES no
23 SPLL Spodni mez zadané hodnoty -999 + 9999 -999
24 SPHL  |Horni mez zaddané hodnoty SPLL + 9999 9999
25 Cont Typ regulace Pid/ Pid
OnFS / OnFa
26 Func Funkce regulatoru HEat / CooL HEat
27 C2 Nastaveni funkce vystupu C2/A4 AL4/ AL4
Pid / 3Pt
28 Auto Automatické ladéni PID konstant no/ no
SP / LoSP
29 PidP Optimalizace automatického ladéni PID SP / Load SP
konstant
30 Pb Pasmo proporcionality 1 +9999 100
31 Int Integracni Cas 0+ 9999 sec. 500
32 dEr Derivacni ¢as 0+ 9999 sec. 30
33 terl Minimalni doba zapnuti vystupu Al 1 + 255 sec. 30
34 Prat Pomér vykonu chlazeni / topeni 0.00 + 99.99 1.00
35 ter2 Minimalni doba zapnuti vystupu A2 1 +255 sec. 30
36 rS Ruéni posun pasma proporcionality -99.9+100.0 % 50.0
37 tcor Doba ptebéhu z jedné krajni polohy 4 + 1000 sec. 4
pohonu do druhé
38 SHrl Doba minimalniho pulzu 0+10% 0
39 dbEr Neutralni zéna kolem Zzéddané hodnoty 0 + 9999 0
40 PoSi Pocate¢ni poloha pohonu no / no
OPEn/ CloS
41 Slor Rampova funkce pro nab¢h 0.00 +99.99 0.00
unit/min.
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42 SloF Rampové funkce pro pokles 0.00 +~ 99.99 unit/min. 0.00
43 SEnS Typ teplotniho vstupu b/E/J/CrAl/n/r/ J
S/t/L/u/Ptl/
Pt2/0 50
44 ECJC | Vngjsi kompenzace studeného konce no/ YES no
45 tCJC Vyrovnavaci teplota studené¢ho konce -99.9 +999.9 0.0
°C/°F/°R
46 Unit Jednotky teploty C/F/r C
47 ScaL Rozsah analogového vstupu SSLo / SSHi SSLo
48 dpP Pocet desetinnych mist 0+3 0
49 StrS Zacatek rozsahu pro analogovy vstup -999 + 9999 0
50 EndS Konec rozsahu pro analogovy vstup -999 + 9999 0
51 Aout Rozsah analogového vystupu 0/no 0 0
52 OFFt Kalibrace -999 + 9999 0
53 Filt Konstanta digitalniho filtru 0+ 50 sec. 1
54 FrEq KmitoCet pro optimalizaci Sumi 50H / 60H Hz S0H
55 nSta Adresa sériové linky 1 +255 1
56 baud Ptenosova rychlost sériové linky 300/600/1200/ 4800
2400/4800/ 0
9600 baud
57 PacS Ptistup k programovani LoCL / LorE LoCL
58 nSP Pocet programovatelnych zadanych 1+4 1
hodnot
59 rEAr Funkce vstuptit AUXIN FF /Fr /tF /rr FF
60 rEdF Vykon pfi ruéni regulace -99.9 +100.0 % 0
61 EnOL  |Zapnuti na ru¢ni regulaci v "SEL" menu no/yES no
62 SPOL  |Zména zadané hodnoty piimo tla¢itkem no /yES no
“UP"

7. Problémy, chyby a druhy chybovych hlaseni

Oba displeje zobrazuji abnormalni stavy pfistroje :

"- - - -" =porucha cidla.

"uuuu''= méfena proménna veli¢ina se nachdzi pod zadanou limitni hodnotou.

"0000" = méfena proménna veli¢ina se nachazi nad zadanou limitni hodnotou

"u400" = pokles teploty pod 400°C (u termoclanku typu B ). Regulace e provadi jako pfi métené teploté 0°C.

"LbA'" = porucha topného elementu ( alarm HB )

"noAt" = porucha samoregula¢niho cyklu ( vadné ¢idlo apod. ).

"toAt" = samoregulace neukoncena do limitu 12 hodin.

"Err EEPr" = vypne-li se pfistroj pfed ukonc¢enim programovani. Indikuje chybu v EEPROM paméti. Lze odstranit
stlacenim tlacitka “LEFT”.
Vsechny abnormalni podminky deaktivuji regulacni pochod. Poruchy a $patna funkce Cidel uvadéji ptistroj do stavu
“OFF”.

Cisténi
Doporucujeme cistit ¢elni panel mékkym hadiikem navlhéenym vodou a mydlem. Vyhnéte se abrazivnim cisticim
prosttedktim nebo prostiedkiim s rozpoustédly, kterd by mohla zatizeni poskodit.

Zaruky a opravy

Na pfistroj se vztahuje zaruka v délce 12 mésict. Zaruka se tyka konstrukcnich vad nebo vad materialu. Zaruka se
vztahuje na opravy eventualné na vyménu zafizeni. Pfipadné sejmuti krytu, nespravné pouziti pfistroje nebo nespravna
instalace vedou automaticky k zaniku zaruky. V pfipadé, ze dojde k poruse pfistroje, v zaruc¢ni dobé i po jejim
uplynuti, kontaktujte distributora. Vadny pfistroj je tfeba dorucit na adresu distributora s podrobnym popisem zavady,
na naklady odesilatele, pokud neni uvedeno jinak

THP94 HESLO = 0381

Dovoz, servis a technické poradenstvi:
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LOGITRON s.r.o.
Volutova 2520, 158 00 Praha 5
tel. 251 619 284, fax 251 612 831
e-mail: sales@logitron.cz
www.logitron.cz

18

THP94 - Navod k obsluze



